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HTG410H

Instrucdes de seguranca

1. Instrucoes de seguranca

Apenas pessoal qualificado esta habilitado e efetuar a montagem.

A Hager néo pode ser responsabilizada por qualquer incumprimento

das instrugdes contidas no presente manual. Risco de eletrocusséo,

queimaduras ou explosao.

- O aparelho deve ser instalado, mantido e reparado apenas por
pessoal qualificado.

- Antes de efetuar qualquer intervencéo no aparelho, isolar a fonte
de alimentagéo elétrica auxiliar.

- Utilizar sempre um aparelho de detecao de tensao para confirmar
a auséncia de corrente.

- Alimentar o aparelho apenas com uma tenséo adaptada.

- Caso contrario, arrisca-se a sofrer ferimentos graves.

Para a seguranga do pessoal e do equipamento, leia por favor este

manual antes de iniciar as ligagcdes. Verifique os seguintes pontos

apos a rececao do aparelho HTG410H:

- A embalagem se encontra em bom estado.

- O produto néo foi danificado durante o transporte.

- O numero de referéncia do produto é idéntico ao que consta na
encomenda.

HTG411H = HTG410H servidor de monitorizagcao de energia + cartédo
Micro SD inserido.

Aviso: o servidor ndo iniciard sem o cartdo Micro SD

inserido.

Resultados de dados imprecisos

- Certifique-se de que o software esta corretamente configurado.
Caso contrario, podera obter relatérios e/ou resultados de
dados imprecisos.

- Ao efetuar a manutengéo, néo considere apenas as mensagens e
informacdes apresentadas pelo software.

- Os dados apresentados nos relatérios do software ndo sao
suficientes para determinar se o sistema esta a funcionar
corretamente ou em conformidade com todas as normas e
diretrizes aplicaveis.

- Os dados apresentados pelo software ndo substituem as boas
praticas de trabalho ou a manutencédo do equipamento.

O incumprimento destas instrucoes pode resultar em
ferimentos graves ou em morte, danos materiais ou perda
permanente de dados.

Este manual do utilizador € um suplemento as instrugdes de
instalacao fornecidas com a entrega do produto. Pode fazer o
download deste manual de instalagéo através do nosso website.

http://hgr.io/r/htg410h.

Sujeito a modificagdes técnicas
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Apresentacao do sistema

2. Apresentacao do sistema

L L\

Encaminhador (rou-
ter) / Comutador

i

Internet
3. Normas aplicaveis e caracteristicas técnicas
Documento Diretiva de baixa tensao Versao
EN 60950-1 Equipamento de tratamento de informagao - Seguranca - Parte 1: Requisitos gerais 14/04/2006
EN 60950 - 1:2006 / A11:2009 Equipamento de tratamento de informagéo - Seguranca - Parte 1: Requisitos gerais 06/03/2009
EN 60950 - 1:2006 / A1:2010 Equipamento de tratamento de informagéo - Seguranca - Parte 1: Requisitos gerais 12/03/2010
EN 60950 - 1:2006 / A12:2011 Equipamento de tratamento de informagao - Seguranca - Parte 1: Requisitos gerais 25/02/2011
EN 60950 - 1:2006 / A2:2013 Equipamento de tratamento de informagao - Seguranca - Parte 1: Requisitos gerais 23/08/2013
Documento Diretiva de compatibilidade eletromagnética Versao
EN 61000-6-1 Compat|b|l|daqe ele'trlomagnehc'al(CEM) - Paﬁg 6—1 :'Normas genéricas - Imunidade para os 12/01/2007
ambientes residenciais, comerciais e industriais ligeiros
EN 61000-6-2 Com_pat|b|l|ldade gle_tromagnetlca (CEM) - Parte 6-2: Normas genéricas - Imunidade para os 26/08/2005
ambientes industriais
A Compatibilidade eletromagnética (CEM) - Parte 6-3: Normas genéricas - Norma de emissao para
EN 61000-6-3 ambientes residenciais, comerciais e industriais ligeiros 12/03/2010
EN 61000-6-4: 2007/A1:2011 Com'pat|b|l|ldade glgtromagnenoa (CEM) - Parte 6-4: Normas genéricas - Norma de emisséo para 18/02/2011
ambientes industriais
Documento Conteudo Versao
IEC 60364-8-1 Instalagdes elétricas de baixa tenséo - Parte 8-1: Eficiéncia energética. 01/10/2014
EN 61557-12 Aparelhos de medi¢édo e monitorizagédo de desempenhos (PMD) 15/08/2001
EN 62053-21 Contadores estaticos de energia ativa (classes 1 € 2) 28/01/2003
EN 62053-22 Contadores estaticos de energia ativa (classes 0,2 S e 0,5 S) 28/01/2003
EN 62053-31 Equipamento de contagem de eletricidade (a.c.) - Requisitos especificos. 30/01/1998
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HTG410H

Normas aplicaveis

Fonte de alimentacao externa extra baixa
tensao de seguranca

24V 7=(TRS) +/- 10%

Consumo tipico

7 VA

Comunicagao rede Ethernet

Ethernet - TCP/IP - RJ45/100 base - T/IEEE 802.3

Comunicagao rede Modbus

RS485 Modbus RJ45

Temperatura de funcionamento -25°a+70°C
Temperatura de armazenamento -55°a+85°C
Humidade de armazenamento max. 95 % HR a 55 °C
Entradas digitais 1 e 2 15a27V =

Entrada analégica 4-20 mA 1 e 2

Impedancia de entrada < 300 ohms

Entrada PT 100

Sonda a 2 fios - conforme norma EN 60751

Saida numeérica binaria

de5a30V==/~10mAa3A, contato seco resistivo

Numero de ciclos do relé

100000

Saida analégica 0-10 V

Impedancia min. >= 1 kiloohm

Fonte de alimentacao, entradas digitais, saidas

digitais 0,75 - 2,5 mm?
Ligacoes entradas e saidas analogicas 0,2 - 1,5 mm?

Grau de protegao IP20

Peso 290 g

Grau de poluigdo classe 3

Altitude max. 2.000 metros.
Cartao micro SD Classe 10

Porta USB 1 (frontal)

USB 2.0 Tipo A conector standard (comprimento
max. 5m)

Porta USB 2 (por baixo do produto)

4, Instalagcao e montagem

O servidor de energia € um produto modular concebido para
montagem em calha DIN conforme o standard DIN EN 60175.
O produto deve ser posicionado horizontalmente, para que possa ser

encaixado diretamente na calha. Ao escolher uma

localizagédo para o HTG410H, ha dois aspectos a considerar:

- Instalar o servidor de energia a meia altura ou na parte inferior
armario, para tirar partido da temperatura ambiente. Nao colocar
o servidor de energia perto de aparelhos que libertem calor.

- Nao instalar o servidor de energia perto de itens tais como
disjuntores, contactores, barramentos e cabos de alimentagéo,

para evitar interferéncias EMC.

USB 2.0 Tipo A conector standard (comprimento
max. 5m)

Sujeito a modificagdes técnicas
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Colocacgao em servico

Dimensoes
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HTG410H

Regras de cablagem Modbus e RS485

5. Regras de cablagem Modbus e RS485

Protocolo Modbus:

A documentacéo “Modbus over Serial Line Specification and
Implementation Guide”, publicada em www.modbus.org, define as
caracteristicas do protocolo Modbus sobre as ligagdes em série.

Modbus é um protocolo de comunicag@o em série originalmente
publicado pela Modicon em 1979 para utilizagdo com controladores
l6gicos programaveis (PLCs). Simples e robusto, tornou-se
rapidamente o protocolo de comunicagéo standard de referéncia.

O desenvolvimento e atualizagdo dos protocolos Modbus é gerido
pela Organizacdo Modbus, uma associacéo de utilizadores e
fornecedores de aparelhos compativeis com Modbus. O protocolo
de ligagado em série Modbus é um protocolo master-slave. Apenas
um master esta ligado ao bus, e um ou mais slaves (no maximo 247)
estéo ligados ao mesmo bus em série.

A comunicagdo é sempre iniciada pelo master. O slave ndo transmite
quaisquer dados sem um pedido do master. Os slaves nunca
comunicam entre si. O master inicia uma transagao de cada vez.

O master envia um pedido ao slave de duas formas:

- No modo unicast, o master dirige-se a um unico slave. Depois de
receber e processar o pedido, o slave envia uma mensagem ao
master. Neste caso, a transagao consiste em duas mensagens:
um pedido do master e a resposta do slave. Cada slave tem um
endereco Unico (de 1 a 247) para que possa receber os pedidos
individualmente.

- No modo broadcast, o0 master pode enviar uma mensagem a
todos os slaves. Os slaves ndo devolvem qualquer resposta aos
pedidos do mestre. Os pedidos em modo broadcast sdo sempre
comandos de escrita. Todos os aparelhos devem ser compativeis
com a difusdo da fungéo de escrita. O endereco 0 esta reservado
para o teste de comunicagéo das trocas de comunicagao de
broadcast.

Sujeito a modificagdes técnicas



HTG410H

Regras de cablagem Modbus e RS485

O ciclo de pedido-resposta

Mensagem de pedido
do master

Endereco do dispositivo Endereco do dispositivo

Caodigo de fungdo Codigo de fungdo

Octetos de dados de 8 bits Octetos de dados de 8 bits

Controlo de erros Controlo de erros

Mensagem de
resposta do slave

O pedido: o codigo de fungéo do pedido indica ao aparelho slave
destinatario o tipo de agéo a realizar. Os octetos de bytes de dados
contém todas as informagdes complementares de que o slave
necessita para executar a agdo. O campo de dados deve conter
informacdes que indique ao slave em que registo deve comecar e
quantos registos devem ser lidos. O controlo dos erros permite ao
slave validar a integridade do conteudo da mensagem.

A resposta: se o slave envia uma resposta normal, o cédigo da
fungéo da resposta € um eco do codigo da fungao do pedido.

Os octetos de bytes de dados contém os dados recolhidos pelo
slave, tais como os valores ou o estado de registo. Se ocorrer um
erro, o cédigo de fungdo é modificado para indicar que a resposta é
uma resposta de um erro. Os octetos de bytes de dados contém um
codigo que descreve o erro. O controlo dos erros permite ao master
confirmar que o conteido da mensagem € bem validado.

Modos de transmissao em série:

Existem dois modos de transmiss@o em série: o modo RTU e o
modo ASCII. O modo define o contetido de bits dos campos de
mensagem transmitidos em série através da ligacdo. Também
determina como as informagdes sdo escritas nos campos de
mensagens e depois descodificadas.

O modo de transmissao (assim como as configuracdes da porta
série) devem ser os mesmos para todos os aparelhos de uma ligagéo
de série Modbus. Embora o modo ASCII seja necessario para
algumas aplicagdes especificas, a interoperabilidade entre aparelhos
Modbus requer que o0 mesmo modo de transmisséo seja usado em
todos os aparelhos.

Quando os aparelhos comunicam em modo RTU (Remote Terminal
Unit), cada octeto de 8 bits de uma mensagem contém dois
caracteres hexadecimais de 4 bits. Este modo oferece uma maior
densidade de caracteres, o que permite uma melhor transmissao de
dados em comparagdao com o modo ASCII para a mesma Baud rate.
Cada mensagem deve ser transmitida numa sequéncia continua de
caracteres (HTG410H utiliza apenas o modo RTU).

Formato (11 bits) de cada octeto de bits no modo RTU:
- Sistema de codificagéo: binario de 8 bits

Bits por octeto:

- 1 start bit

- 8 bits de dados, sendo o bit menos significativo enviado primeiro
- 1 bit para a paridade

- 1 stop bit

E usual usar paridade par. Pode utilizar outros modos (paridade
impar, sem paridade).

Suporte fisico

Uma solugdo Modbus ligada em série deve ter uma interface elétrica
em conformidade com a norma EIA/TIA-485, também conhecida
como RS485. Esta norma permite dispor de sistemas ponto-a-ponto
e multiponto, numa configuracao de dois fios. Além disso, alguns
aparelhos podem implementar uma interface RS485 de quatro fios.
Num sistema Modbus deste tipo, um aparelho master e um ou mais
aparelhos slaves comunicam através de uma ligagdo em série
passiva.

Num sistema Modbus standard, todos os aparelhos séo ligados a
um cabo principal com 3 condutores. Dois destes

condutores formam um par trangado simétrico, permitindo

a transmissao bidirecional de dados a um fluxo de 9.600 ou

19.200 bits por segundo. Também se pode ter outros Baud rates:
1200, 2400, 4800, ... 38 400 bps, 56 Kbps, 115 Kbps.

O terceiro condutor liga todos os aparelhos do bus: o comum.

Sujeito a modificagdes técnicas
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EIA/TIA RS485

Diagrama basico Modbus
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*Geralmente a fonte de alimentagéo +5 v é fornecida
o 1 o b pelo master (por exemplo, o servidor de energia)

EIA/TIA RS485

Em 1983, a Electronic Industries Alliance (EIA) aprovou uma nova
norma de transmissdo denominada RS-485. Amplamente adotada e
utilizada em aplicagdes industriais e domésticas, o RS-485 esta
rapidamente a tornar-se um standard nas interfaces industriais.

A norma RS-485 implica que um né estéa ligado em rede numa
cadeia, que também é chamada de bus. Nesta topologia, os
transmissores, recetores e transcetores estéo ligados a um cabo de
ligacao principal. Este bus de interface pode ser concebido para a
transmissdo em semi-duplex ou duplex integral.

Full-duplex

O modo duplex integral requer dois pares de sinais (4 fios) e
transcetores com ligagdes de acesso separadas para o transmissor e
o recetor. O modo duplex integral permite a um né transmitir dados
sobre um par enquanto recebe dados sobre o outro par.

Half-duplex

A configuragdo semi-duplex utiliza um Unico par de sinais.

A rececéo e a transmisséo devem, portanto, alternar. Ambas as
configuragdes requerem que todos os nds sejam controlados por
sinais de controlo, tais como sinais de ativagdo do transmissor/
recetor, para assegurar que apenas um transmissor

esteja ativo no bus de cada vez.

O master inicia a comunicagéo enviando um pedido a um
determinado slave. O master recebe entédo a resposta do slave.
Se o slave nao responder dentro de um atraso predefinido pelo
software, o master abandona a conversacgao.

Numero maximo de aparelhos.

Para estimar o nimero maximo de cargas possiveis, no bus a norma
RS-485 especifica um numero hipotético de unidades de carga (UL)
representando uma impedancia de carga de cerca de 12 kQ. O que
significa que até 32 unidades de carregamento podem ser colocadas
na mesma rede.

Ligacoes dos dispositivos

Diz-se que o sistema é equilibrado, porque o sinal num dos fios é o
oposto do sinal no segundo fio. Se um fio transmite um sinal alto, o
outro transmite um sinal baixo, e vice-versa.

Embora a RS-485 possa transmitir utilizando varios tipos de meios
de comunicagéo, utiliza normalmente um par trangado. Como o
nome indica, um par trangcado é simplesmente um par de fios com o
mesmo comprimento trangados conjuntamente.

Ao torcer os condutores em pares, a interferéncia é eliminada tanto
quanto possivel, aumentando ao mesmo tempo a qualidade do sinal.
Além disso, o cabo blindado de par trangado proporciona protegéo
contra interferéncias eletromagnéticas (EMI).

Todos os terminais “A / DO” devem ser ligados entre si através de um
condutor do cabo de par trangado. Todos os terminais “B / D1”
devem ser ligados entre si através do outro condutor do par.

A blindagem do cabo deve ser ligada a terra.

N&ao devem ser ligados mais de dois fios a cada terminal para
assegurar uma configuracao em cadeia ou em linha. Evitar redes em
estrelas ou em ramos, uma vez que as reflexdes no cabo séo
suscetiveis de corromper os dados.

Derivacado em série (Daisy Chained) = Correcto

NVANAN AN

Derivacoes multiplas no mesmo né = Errado

A

Impedancia caracteristica de um cabo de par trancado
Dependendo da geometria do cabo e dos materiais de isolamento, o
cabo de par trangado tem uma impedancia caracteristica geralmente
definida pelo fabricante.

As especificacdes RS-485 aconselham, mas ndo exigem, uma
impedancia caracteristica de 120 Q.

10
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HTG410H

EIA/TIA RS485

Resisténcias terminais de linha

Devido as altas frequéncias e distancias envolvidas, os efeitos das li-
nhas de transmissédo devem ser tomados em consideragdo. Uma
resisténcia de terminacao deve ser colocada em cada extremidade
ou no fim do cabo, uma vez que a propagacao € bidirecional.

O ideal é que o valor da resisténcia de terminagéo seja equivalente a
impedancia caracteristica do cabo.

Uma resisténcia de terminacao diferente da impedancia
caracteristica da cablagem provoca uma reflexdo a medida que o
sinal percorre o cabo.

Algumas reflexdes sao inevitaveis devido as tolerancias do cabo e a
resisténcia. No entanto, as grandes compensagdes podem causar
reflexdes suscetiveis de conduzir a erros nos dados.

Cada resisténcia de terminacédo deve ser ligada a ambos os
condutores da linha trangada.

Em resumo, aqui estao os diferentes pontos a serem respeitados

para a ligacao do bus:

- Utilizar cabo blindado de par trangado, segéo transversal minima
0,25 mm? ou AWG 24, 2 pares, impedancia caracteristica 120 Q.

(imagem nao contratual)

- Comprimento do bus, méximo 1.200 m com 0,34 mm? ou cabo
AWG 22 ou maior.

- O bus deve ser equipado em cada extremidade com uma
resisténcia de terminagéo de 1/4 W (ou superior), 120 Q.

- Conexao cadeia (apenas 1 ramo curto autorizado no autocarro,
comprimento maximo de 30 cm)

- Maximo 32 aparelhos (1 master + 31 slaves)

As regras a seguir apresentadas deverao ser cumpridas,

de modo a reduzir as interferéncias resultantes da CEM

no funcionamento do HTG410H/HTG411H:
Mantenha uma distancia o maior possivel entre o cabo de
comunicacéo e os cabos de potencia ou comando, com um
minimo de 30cm.

- Cruze o cabo Ethernet e os cabos de alimentacdo em angulos
rectos, se necessario.

- Instale os cabos de comunicagao o mais préximo possivel do
terminal de terra.

- Nao dobre ou danifique os cabos. Respeite o raio de curvatura
minimo do cabo.

- A blindagem do cabo deve ser ligada, o mais curto possivel,
a uma terra de protegao.

- Ligue o bus entre cada conector diretamente, sem ponteiras
ou terminais intermédios.

Sujeito a modificagdes técnicas
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EIA/TIA RS485

Diagrama de ligacoes para dispositivos a 2 condutores

Setup
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_________ Slave n (31 max)
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HTG410H 7‘ ‘1416‘ 202.
Master R1200 =
=l svxx/
XX
ON =
Modbus = ECxx /
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120 Q
854 RJ45
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!_ Cabo Li2YCYTP
~ 7 Verde ~ Verde
"/ Amarelo \ ! I T/ Amarelo \

|7 Castanho_ = |

I” Castanho_ " |

De salientar, que os aparelhos SM102E, SM103E e HIC4xx tém uma
resisténcia integrada. Se o aparelho (SM102E, SM103E, HIC4xx)
estiver na extremidade da ligacdo Modbus, os 2 comutadores DIP no
modulo de comunicacdo devem estar na posi¢cao ON para ativar a
resisténcia.

NO

U_‘o
o |—=

Pin1 Pin8

Detalhes da posi¢ao dos pinos no conector RJ45 macho e

fémea.
Terminal 4 = D1 ou B/B’ ou (+) Condutor verde
Terminal 5 = DO ou A/A’ ou (-) Condutor amarelo
Terminal 8 = Comum ou C/C’ ou | N&o usado nesta configuragao
(OVL)
- Utilizar sempre o mesmo par (verde-amarelo) para a cablagem,
Notas: referéncia de cabo HTG485H.
- Terminacéo de linha no master, servidor energético - Blindagem do cabo com terra apenas no inicio do bus, por meio
HTG410H (R=120 Q = on) e na extremidade do bus. do conector blindado com cabo de terra, referéncia HTG465H.
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HTG410H
EIA/TIA RS485

icre’ Setup
-0 T 1o 2

/ Modbus RS485  \
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De salientar, que os aparelhos SM102E, SM103E e HIC4xx tém uma
resisténcia integrada. Se o aparelho (SM102E, SM103E, HIC4xx)
estiver na extremidade da ligagdo Modbus, os 2 comutadores DIP no
modulo de comunicagao devem estar na posicéo ON para ativar a
resisténcia.
28 |
Pin1 Pin8

Detalhes da posi¢ao dos pinos no conector RJ45 macho e
fémea.

Terminal 4 = D1 ou B/B’ ou (+)
Terminal 5 = DO ou A/A’ ou (-)

Terminal 8 = Comum ou C/C’ ou
(OVL)

Condutor verde
Condutor amarelo
Condutor castanho

Notas:
- Terminacéo de linha no master, servidor energético
HTG410H (R=120 Q = on) e na extremidade do bus.

- Utilizar sempre o mesmo par (verde-amarelo) para a cablagem

D1/D0, e o condutor castanho para o cabo comum, referéncia de
cabo HTG485H.

- Blindagem do cabo com terra apenas no inicio do bus, por meio

do conector blindado com cabo de terra, referéncia HTG465H.

Sujeito a modificagdes técnicas
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HTG410H

Ligacdes da alimentacédo, entradas e saidas

6. Ligacoes da alimentacao e entradas/saidas

6.1 Fonte de alimentacao

O HTG410H necessita de uma fonte de alimentagéo elétrica de

24 VCC = 10% instalada nas proximidades.

Deve ser do tipo TRS (Tensao Reduzida de Seguranga), com
isolamento galvanico entre a entrada da fonte de alimentacéo (tenséo
AC) e a saida da fonte de alimentagéo (tensédo DC).

A tensdo nominal da entrada da fonte de alimentacao elétrica deve
ser de 240 V AC.

A seguir e apresentado um esquema de ligagdes hipotético, assim
como as caracteristicas da fonte de alimentagéo.

Ph-N_l_
6A(C)>

230VAC| ~
24V D

C =
25A O @
F1
—
o o o o
o S | o
% 4-20 mA
I~ Hgula- N
h iRe. _dor_ +
I, O O Z
& Q /
Q Q / / y / /
s I / /
rr-t? oL /
i i 4--1 .
O O Y ah
o La a e ] o o R oo | dakako
- + - +, | - + - + - 4+, - +
24V = Input 1 Input 2 Output Output  [Rput Input 1 Input 2
0,6 A . 0-10V PT100 4-20 mA
L = Digital ] Analog
I
Recomendacoes: Atencao:
Devera proteger as cablagem de 1/0, de modo a assegurar continui- Para ligar ou desligar o cabo, usar uma chave de parafusos
dade de servico do bus de comunicacao em caso de curto-circuito (0,4 x 2,5) e pressionar a direito.
no lado do atuador. 04mm o
F1: fusivel 5/20, corrente nominal 2,5A F ou inferior, (de acordo com v H
a carga). A cablagem para as entradas e saidas (I/0) deve ser feita L
com um cabo de par torgado blindado. ]«
€
€
0
o
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Ligacdes da alimentacdo, entradas e saidas

6.2 Entradas numéricas 1 e 2
O servidor energético tem duas entradas digitais configuraveis que
permitem ler o estado (On-Off) ou a contagem de impulsos.

Comprimento do cabo Até 100 m
Corrente minima para o estado [ 10 mA
ON
Corrente maxima para o estado |27 mA
ON
Tensao da fonte de alimentagcdo |24 VDC
Duragéo dos impulsos 30 ms <tOn <120 ms
tOff = 30 ms
Consumo 0,4 VA
Norma aplicavel IEC 62053-31E1, classe A
Ligacoes
QC

T lem 075425
§ E==om |075-25

~

E (mm) 10
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Ligacdes da alimentacédo, entradas e saidas

| —
L
uy)
1l
N
=
=

=KD ™
=S ~

EC 051

Wpsrrerrere

N\
SN

COCIOD IO
OO OO0 00 OO

lglalglals

24V = Input 1 Input 2
0,6 A L

Exemplo de aplicacao
Entrada 1: 11 Estado do contacto (posigéo do disjuntor, etc.)
Entrada 2: contacto por impulso apés EC051.

O servidor de energia tem capacidade para ler os impulsos de saida de
todos os produtos Hager e de todos os fabricantes que cumprem a
norma IEC 62053-31E1, classe A.

Medidor monofasico direto 32A EC051.

Medidor monofasico direto 63A EC150, EC152 e EC154M.

Medidor trifasico direto 63A, EC350 e EC352.

Medidor monofasico direto 100A EC360, EC362, EC364M et EC365B.
Medidor trifasico via transformador EC370 e EC372.

*Observacéo: Se ligar um EC051, deve também ligar uma resisténcia
1kQ (ndo fornecida) em série. (Resisténcia ndo necessaria para EC15x,
EC3xx)

16
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Ligacdes da alimentacdo, entradas e saidas

6.3 Saida digital
O servidor de energia possui 1 saida de alarme configuravel
(contacto NA)

Comprimento do cabo Até 10 m
Resisténcia mecanica 100 000 ciclos
Tensao nominal 5-30VDC/AC
Corrente nominal (maxima) 3A
Carga de contacto (minima) 5VDC, 10 mA
Ligacoes

QC

EE (mm?) 0,75...2,5

~

Exemplo de aplicacao:
Sinalizacdo de alarme

F1

(o " COCICOINOID D
OO UO0DU0O0O0000O0D 0

D
Al lalElalEla
- + L= +, - +, L |
24V = Input 1 Input 2 Output
0,6 A
L Digital |

i
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Ligacdes da alimentacédo, entradas e saidas

6.4 Saida analégica 0/10 V
O servidor de energia tem capacidade para fornecer um setpoint
para qualquer controlador ligado a sua saida 0 - 10 V.

Comprimento e seccao Até 10 m no maximo, minimo
0,25 mm?
Tipo de cabo Cabo blindado de par trangcado
Impedancia de carga >=1 kQ
Precisao + 0,5°% de escala
Norma aplicavel EN 61131-2
Ligacoes
QC pequeno

e
T E==iom |02-15

~

) mm) |8

A
!

Exemplo de aplicacao:
Controlador (setpoint 0-10 V)

CNT/AL2
O

I
AN/SSR ’
O L/ L L
O N
I C LI

- rlri
I

- - = pv|

CSET  ASET yAN
UNIVERSAL CONTROLLER

/
/
NI
Q O
o

S=I==

- +
Output  Input
0-10V PT100

18
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Ligacdes da alimentacdo, entradas e saidas

6.5 Sonda de temperatura Pt100

O servidor de energia permite a medigao da temperatura interior
do armario ou da temperatura ambiente por meio de uma sonda de
temperatura com resisténcia PT100.

Referéncia HTG445H (cabo 3 metros)

Comprimento e seccao Até 3 m no maximo, minimo
0,25 mm?2
Tipo de cabo Cabo blindado de par trangado
Frequéncia de leitura 1Hz
Amplitude -35°Ca100°C
Preciséo +0,7 °C
Classe de precisao B
Norma aplicavel EN 60751
Ligagcoes
QC pequeno

e

T ==l |02-15

~

) mm) |8

|||—(~ )

BEEEEH EEE

Shsb|nes®

- + - + - +
Output  Input Input 1 Input 2

0-10V PT100 4-20 mA

Analog)

Sujeito a modificagdes técnicas
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Ligacdes da alimentacédo, entradas e saidas

6.6 Entradas de corrente 4-20 mA

O servidor de energia permite a ligagao de 2 entradas de

corrente continua de 4-20 mA DC. As entradas de corrente de

4-20 mA de dois fios permitem converter varios sinais,
representando fluxo, velocidade, posicéo, nivel, temperatura,
pressao, pH, etc., para 4-20 mA DC. O uso de 4mA como valor
minimo para o sinal transmitido e util na resolugédo de problemas,
pois a integridade do sinal e verificada com 0% de sinal de entrada
e saida. Se ocorrer um problema devido a uma quebra de ligagéo ou
a um dispositivo aberto, o erro e imediatamente detectado, pois um
fluxo de corrente zero sé podera significar uma falha.

100 % -
33
s &
S5
0%
4mA Corrente de 20mA
saida
Comprimento e seccao Até 10 m no maximo, minimo
0,25 mm?2
Tipo de cabo Cabo blindado de par trangado
Frequéncia de leitura 1 Hz
Precisao + 0,5°% da escala total
Norma aplicavel EN 61131-2
Ligacoes
QC pequeno

T
T E==lom 0218

~

) ) |8

A
!

Input 1 Input 2
4-20 mA

Analog

20

Sujeito a modificagdes técnicas



HTG410H

Instalacado e configuracado dos

7. Instalacao e configuracao dos aparelhos

Todos os equipamentos Modbus ligados entre si na mesma linha devem
ser configurados da mesma forma para os seguintes parametros:

- Velocidade de comunicagéo

- Paridade
- Stop bits

O quadro resume as diferentes possibilidades ou restricbes impostas

pelos produtos ligados a linha Modbus.

Endereco |Velocidade de

comunicacao
HTG410H / 9,6 -38,4
SM10x 4,8-38,4
ECx 4,8-38,4
EC700 9,6 -38,4
SPC06HM 4,8-19,2
ACB 1-31 4,8-19,2
HIC4xxE 9,6 -38,4
Silas 9,6 -38,4

Se selecionar a paridade “Even” (Par) ou “Odd” (impar), o stop bit
deve ser 1. Se selecionar “No” (sem paridade), o stop bit deve ser 2.

Recomendamos a seguinte configuragao para o bus:

Velocidade de | Paridade | Bit de paragem
comunicacao
19 200 bauds | Par [1

o

O servidor HTG410H esta configurado como um master
na linha Modbus por defeito, pelo que ndo necessita de
um endereco.

7.1 Analisadores de rede Modbus

7.1.1 SM101C

7.1.2 SM102E se equipado com modulo Modbus RS485 SM210
7.1.3 SM103E se equipado com mddulo Modbus RS485 SM211

7.2 Contadores e centrais de medida Modbus
7.2.1 ECR140D

7.2.2 ECR180X, ECR3XXX / ECA180X, ECA3XXX
7.2.3 EC366 / EC367M

7.2.4 EC376

7.2.5 EC377M

7.3 Concentrador de impulsos elétricos: EC700
7.4 Médulo de Comunicagéo: HTC3x0H

7.5 Controlador de energia reativa: SPCO6HM

7.6 Disjuntor de corte no ar (Air Circuit Breaker) com opgéo de
comunicagao

7.7 Inversor com comando motorizado (Automatic Transfer Switch)
HIC4xxE

7.8 Silas smart-Kkit

7.1 Analisadores de rede Modbus

7.1.1 Colocacao em servico do médulo SM101C

Verificar se a fonte de alimentacéo e as vérias ligagdes foram
corretamente executadas antes de colocar o aparelho em servigo.
Em caso de duvida, por favor consultar o manual de instruges
SM101C.

=
QOO0 22 22

1416 2 18 s 10 20 22
Vi v2 v3 N = | nput |AuxSupply

[ —
B [ A =
T T 17 il X e
i3 =
WAACAMA |
- P LIYCY-CY
sfwms{z|s;‘2572‘52;|3’s$ |?u‘p%‘|N'(;RS£85; oV -1+
200022 0002 oo
a—a
COM RS485

Se o aparelho de medicao for integrado como primeiro ou ultimo
aparelho na rede RS485, a resisténcia 120 Q fornecida deve
também ser ligada entre os terminais 15/17 “+” e “-".

7.1.1.1 Acesso ao modo de programacao: Cédigo de acesso 100

- O
£ fdk PROG ::Fg:
E [ Jox
il ©°c[Jm
LILIL| ]
X
3s
£ OdE ELidE nek
o o o ') om o
ST S
AL A Le (1
T - - -
VFE[J~ VE[ ]~ VE[ ]~
PPE[_]» PPF_]» PPF_]»
E [Jox E [ Jox E [Jox
©c [ ©c [ ©°c[Jro
1x X 1X
confirmar

Uma vez aberto o modo Programacao, premir varias vezes o botéo
AV (para cima ou para baixo), para selecionar o menu desejado.

Conselho: configurar ou verificar pelo menos estas 2 configuragdes:
tipo de rede e transformador de intensidade conforme abaixo descrito.
Encontrara a programacgao completa no manual de instrugcdes
SM101C.

7.1.1.2 Tipo de rede (primeiro menu ao abrir o modo
de programacéao)

Exemplo: NET = 3NBL

'-IE =: PROG

ikt
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nEE net nEE
:.. v rd N v rd =
E - - [ . -
Ly anhiL dnbib
- i -
Vi3~ Ve~ Vi~
PPE[_]» PPE[_]» PPE[_]»
E [ Jox E [ Jox E [Jox
®°Cc[_Jwn o°c[_Jwn ®°Cc[__]x
1x 1x > 1BL 1x
ox > 2BL confirmar
3x 2> 3BL
4x - 3NBL
5x = 4BL
6x - 4NBL

7.1.1.3 Transformador de intensidade TI
Pressione o botdo A para aceder a este ponto da configuragéo.
O valor por defeito do lado secundario é de 5 A.

Exemplo: relacao de transformacéao Tl = 1200/ 5

v
L =: PROG
A byly]
LiILIL
LE LE LE LE LE
PRI, P & & o - -
LT T Il AL A2nn 120
ALJLIL . AL htith |ﬁnL| ICLIL
[ - - - - [ -
Vi~ Vi~ VE[~ Vi~ vVE[J~
PPF_]» PPE[_]» PPE[_]» PPE[_]» PPE[_]»
E [ Jox E [ Jox E [Jox E [ Jox E [Jox
@°C[_Jwo @°C[_Jwo ®°Cc[_Jwu cRd ®°Cc[_Jwo
1x 1x 1x 7x 1x confirmar
7.1.1.4 Configuracao Modbus
7.1.1.4.1 Endereco de comunicacao
Pressione o botédo A para aceder a este ponto da configuragao.
Exemplo: COM Adr = 115
[y
T
Lip| PROG Ve~
) PPF_]»
e E o
HiL T R
1x
Adr =2 - 247
LL Lo Lo Lo Lo Lo
Adr Adr Adr Adr Adr Adr
ST R a1 At [RA] | lu.lﬁ ([
Al U [T AN 11 11a
[ — [ —y Oy [ Oy [ —
Vi~ VFE[~ Vi~ VFE[~ Vi~ VFE[~
PPE[_]» PPE[]» PPE[_]» PPE[]» PPE[_]» PPE[_]»
E [ Jox E [ Jox E [ Jox E [ Jox E [ Jox E [Jox
@°C[_Jwo ®°C [ @°Cc[_Jwo ®°C[_Jro @°Cc[_Jro ©°C [_Jro
A 0>2 1x A 0>9 1x A 0>9 1x confirmar
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7.1.1.4.4 Configuracao stop bit
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéo.

7.1.1.4.2 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéao.

Exemplo: COM StOP =2
Exemplo: COM bdS = 4,8

e L
N = Ll os | VFET
Lol prog | VFCET ﬁ:_i'li:l L
T PPE]» <AL Ll L —
tl-l.. E o l':l ©°c[Jm
._:L ©°c[_Jmu - 1x
1x
i rrn
(o [on HELL biLL,
LL Li v T
i nd qELe athe
g el ST
- !:'l — '.iﬁ_ PR Y § PR WS
z 4t~ z 4 | :IYT 1 :Irgr
- - VE[ ]~ VF[ ]~
VF[ ]~ VE[ ]~ PPE[_]» PPE[_]»
PPE[_]» PPE[_]» E [Jox E [Jox
E [ Jox E [Jox ®°c[_Jw ®°c [_Jro
©°Cc[_ | ©°Cc [ 1X(1) 1X
1x (2,4) 1x 2x (2) confirmar
2x (4,8) confirmar
3x (9,6)
4x (19,2)
5x (38,4) 7.1.1.5 Sair e guardar a programacao
L
7.1.1.4.3 Configuracao da paridade VF[_ ]~
Pressione o botédo A para aceder a este item da configuracao. PPE[ >
E o
Exemplo: COM PAr = Odd (impar) ®°c[_J#»  Prog 3 seg.
[ —
] VEC ]~ L 3 )
L PROG Quando a comunicagéo entre o master e o slave € estabelecida,
R L o indicador de atividade COM pisca no mostrador.
- E [Jox
fdd |
—— 1x 7.1.1.6 Teste de funcionamento das ligagées elétricas
Durante o teste, todas as ligalgdes do aparelho SM101C, corrente e
tensé@o devem estar estabelecidas. Para o teste, é necessario um
o ron fator de poténcia da instalagéo entre 0,6 e 1. Se o fator de poténcia
=_ =_|= 1 I_ i_|= | estiver fora deste intervalo, ndo sera possivel efetuar o teste.
F‘- o Em 4 BL/3BL/2BL/1BL, apenas a ligagdo dos transformadores
U DS ~ L' .', de intensidade é testada. Em 4 NBL et 3 NBL, todas as conexdes
- — - tensdes e correntes) séo testadas.
z l'.l-\ z LIAQL! ( )
qu g: V'F g: Erro Descricao do erro
PPEC]» PPE[]» Err0 Nenhum erro.
f e E - Err 1/ 2/ 3 | Polaridade inversa para o transformador de intensidade
oL _Im orcL na fase 1/ fase 2 / fase 3.
1x (impar) 1x Errd Polaridade inversa para a tensdo entre V1 e V2.
2x (par) confirmar - - —
3x (sem pari- Err5 Polaridade inversa para a tenséo entre V2 e V3.
dade) Err6 Polaridade inversa para a tens&o entre V3 e V1.
bCat
crr
n
L
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7.1.1.6.1 Exemplo de teste sem erro

Pressione o botéo Teste durante pelo menos 3 segundos para iniciar
o teste das ligagbes.. Se, como no exemplo abaixo, néo for indicado
nenhum erro, pressione novamente o botdo Teste durante pelo
menos 3 segundos para voltar ao modo de apresentagao.

7.1.1.6.2 Teste com detecao de erro
Os erros detetados Err 1 /2 / 3 podem ser resolvidos

- Oy U W O
tESE = I o R =
- P PF > L2 - P PF »
tl.l E [ Jox ‘,':‘Li'{ E [ Jox
N ° PRON L3 bl Tl of PRO®

ﬁ ecc[] !-_I- e ec[]

1x
3 segundos

automaticamente selecionando a fungado de corregcéo, o que evita a
necessidade de refazer as ligagdes.

- - I [% - Iniciar o teste de
Ak vF[J~ funcionamento
e PPE[]»
I_‘l’ r E [ Jox
\ ©°Cc [
I 1x
3 segundos
- - - Ly ae
LESE LESE LEE 45
== == == L2y A
Efirr Ellrr Efirr e
i i i i BAAC 2
nij [ HE " ICac
I 1% - Selecionara ' % - Selecionara ' ¥ - Confirmara 1 [J¥ - Fechar o teste.
VF[1~ funcdode VF[J- funcdode VF[- entrada VFE[ -~ Voltar ao modo
r P[> correcdo P[> correcédo L (i — pPE[]»  apresentacdo.
E [ Jox E [ Jox E o E [ Jo
®°C [_Jro ®°Cc[_Jwmn ®°Cc[_Jro ©°Cc [
1x 1X 1x 1x
3 segundos

Para os Err 4 /5 / 6, a modificagéo deve ser efetuada manualmente
corrigindo a ligagéo das tensodes.

24
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7.1.2 Colocacao em servigco do SM102E

:hager SM102E
1 vV F P PF E
A/TEST N OK PROG

| vz

Antes do colocagao em servico do SM102E, deve montar o médulo
Modbus SM210 na parte posterior do analsidador de rede num dos
dois slots autorizados e liga-lo.

Verificar se a fonte de alimentacgao elétrica e as varias conexdes
estdo corretamente ligadas. Em caso de duvida, por favor consultar
o manual de instrugdes do SM102E.

Se o aparelho estiver no inicio ou no fim da ligagdo Modbus, devera
colocar os 2 comutadores DIP do médulo de comunicagéo na

posicdo ON para ativar a resisténcia.
DD\ DD

s1 s2 s1 s2 s1 s2 /

n o2 13 |

ov|- |+ hhﬂl

ON
RS485 R=120 Q

Vi N2 V3| VN AUX

O‘ ‘O"O"OHOHOHO"OHOHOHOHOHOHOHO O terminal 0 V é usado para a ligagdo da blindagem do cabo e nao
@ @ @ @ D do comum.

T 1 4

[ ] [ [ ] [ ] .@.
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7.1.2.1 Acesso ao modo de programacao: Cédigo de acesso 100 7.1.2.2 Tipo de rede (primeiro menu ao abrir o modo de programagao)

Pressione o botdo PROG durante pelo menos 3 segundos para abrir Pode ver no exemplo a configuracdo de uma rede trifasica com uma
o menu de Configuracgéo. carga assimétrica.
O codigo por defeito é “100”.
NET = 3NBL
PROG
vl
LAyl "l
- el .. l. l.
I vV F P PF E I- -
| —_— I vV _F P_PF E
~/TEST N oK PROG S5 ] | [ '
X 1 L L |_| A /TEST » OK PROG .\'..;. L)
3 sec x1 % ‘l!lLlL
PROG
ForlG oo
LAy ")
- i wmiw - e ‘o
I vV _F P _PF E Ly
1 | [ )— , I VF _PPF E
o } B PROG :i. t i.. % | OK | To(;j - \c’- ’
X1 “ >
ALY x 1(1BL) 1 -h-li-lﬂ
pve x 2 (2BL) o’ lulw
x 3 (3BL
Fnac x4 BNBL) o _
- wlwlw X5(4BL) N N
1 VF P PF E X 6 (4NBL) Ly
[ e , I VF P FF E
4/ TEST > OK PROG N r .-. — | | | ) ——
x 1 ., L L' 4 /TEST > OK PROG :' |. =. )
x 1 VLI
mos confirmar
g
LLILIL
I vV _F P _PF E
I —
/TEST > OK PROG '-. '-.
X 1 LiLl
confirmar

@ Conselho

Configurar ou verificar pelo menos estas 2 configuragdes: tipo de
rede e transformador de intensidade, conforme abaixo descrito.
Encontrara a programagao completa no manual de instrugdes do
SM102E.
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7.1.2.3 Transformador de intensidade TI

Pressione o botédo A para aceder a este item da configuracao.

O analisador de rede SM102E esta configurado por defeito para 5 A no lado
secundario.

Exemplo: relacao de transformacao Tl =1200/5 A

PROG
R
()
- -
I vV F P PF E
S [ o —— |,
a/TEST > OK PROG \'-.t '-‘ .-‘
x1 ZUNELE]
PROG
N
11
- -
1 V F P PF E
R —
a/TEST > OK PROG AN '.'- l-. l-‘
™ -
x1 NI
PROG
R
11
- -
1 VvV F P PF E
I — ,
a/TEST > OK PROG ]r r. l-.
x1 1IL0L
PROG
R
11
- -
I VvV F P PF E
] [  J—
a/TEST » OK PROG -‘ ﬂ .-.
x8 {' LILI
PROG
R
11
- -
I VvV F P PF E
[ R —
a/TEST > OK PROG . -. l-. l-.
x1 1L LIkl
confirmar
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7.1.2.4 Configuragcao Modbus

7.1.2.4.1 Endereco de comunicacao
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragao.

Exemplo: Adr = 10

PROG
- -
| |
L
- -
1 V_F P_PF E o I
[ — o
wl
a/TEST > OK PROG ' .- t
x2 LILI
-l
PROG
P
Lip
1 vV _F P _PF E o
[ R oy
a/TEST > OK PROG 4
LN,
x1 TN
PROG
.
Lo
- -
1 V_F P _PF E o
— [ [ R L
a/TEST > OK PROG '-. "- ’
x1 TN
PROG
.
Lo
- -
L V_F P_PF E o
[ S o
TEST OK PROG 5 <
A N - - s
TRE
x5 TN
PROG
- -
[ |
Lo
- -
1 V_F P_PF E o
[ — o
TEST OK PROG -
’ ’ TR
x 1 (I [N
confirmar
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7.1.2.4.2 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéo.

Exemplo: bdS = 38,4 kbauds

PROG
il
LLp|
I VF P PF E . Ao
— | | — | O0J
a/TEST > OK PROG - ews
[
X1 |}
PROG
P
Lip|
I VF P PF E . AiC
[ [ [ 11— LILl.l
a/TEST » OK PROG -' '.' 'i'
x 1 (19,2 kbauds) - ‘I |‘| ‘I‘
x 2 (38,4 kbauds) @lgl™
x 3 (2,4 kbauds)
x 4 (4,8 kbauds) PROG
x 5 (9.6 kbauds) i
Lip|
1 vV F P _PF E L i
] [ 11— LILl.d
a/TEST > OK PROG -) e
A
x1 <Ll |
confirmar
7.1.2.4.3 Configuracao da paridade
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragédo.
Exemplo: PAr = EVEn
PROG
il
Lipi
I VF P PF E T
1 [ [ 11— i
a/TEST » OK PROG \ '-‘
x1 Lt
PROG
P
Lipl
1 vV F P PF E o T
] [ — R L
a/TEST » OK PROG '-\ '- 4
x 1 (Odd = odd parity) 1”0 I.‘ l‘l‘
x 2 (Even = par parity) -l
x 3 (no = without parity)
PROG
P
Lipl
I vV F P PF E o T
T [ [ _— N )
a/TEST » OK PROG '- '-
x1 !: !.l!: '.l
«confirmar
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7.1.2.4.4 Configuracao do stop bit

Pressione o botédo A para aceder a este item da configuracao.

Exemplo: Stop = 2

1 vV_F P_PF E
1 I [ —
a/TEST » OK PROG
x1
1 V_F P_PF E
] -—
a/TEST » OK PROG
x 1 (2 bits)
x 2 (1 bit)
) V_F P _PF E
1 | [ J—
/TEST » OK PROG
x1
confirmar

7.1.2.5 Sair e efetuar cépia de seguranca da
programacao

1 V_F P_PF E
E—
a/TEST » OK PROG
x1
3 sec.

7.1.2.6 Teste de funcionamento das ligacoes elétricas

=
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e
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vy o
', '-.' -..
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)
vy o
Py i Mg

L
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N

-
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N

LA

]
2
=1
&

= —_—

v,
f
L

-
Y N Y A Y 3
- "-

f
L

Durante o teste, deve alimentar todas as ligagdes do aparelho SM102E
com corrente e tensao. Para o teste, é necessario um fator de poténcia
da instalagéo entre 0,6 e 1. Se o fator de poténcia estiver fora deste

intervalo, ndo sera possivel efetuar o teste.

Em 4 BL/3BL/2BL/1BL, apenas a ligacao dos transformadores de

intensidade é testada. Em 4 NBL et 3 NBL, todas as ligagdes (tensdes e

correntes) sdo testadas.

Erro Descricao do erro

Err0 Nenhum erro.

Err1/2/3 Polaridade inversa para o transformador de corrente na fase 1/ fase 2 / fase 3.
Errd Polaridade inversa para a tensao entre V1 e V2.

Err5 Polaridade inversa para a tenséo entre V2 e V3.

Erré Polaridade inversa para a tenséo entre V3 e V1.
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7.1.2.6.1 Exemplo de teste sem erro

Pressione o botéo Teste durante pelo menos 3 segundos para iniciar o teste das ligagcoes. Se, como no
exemplo abaixo, ndo for indicado nenhum erro, pressione novamente o botao Teste durante pelo menos
3 segundos para voltar ao modo de apresentacéo.

Lo
Croc
I vV _F P _PF E w - .
— | _— L A
a/TEST » OK PROG -
vl
x 1 [N |
3 sec.
O e TR T
K1 A
I vV F P PF E o e TN T}
T [ T —— iwil
a/TEST » OK PROG 3 . :. t :.
x 1 1Ly
3 sec.
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7.1.2.6.2 Teste com detecao de erro
Os erros detetados Err 1 /2 / 3 podem ser resolvidos automaticamente selecionando a fungéo de correcéo.
O que evita a necessidade de refazer as ligagoes.

Exemplo: Err 1 - ligacao da fase 1 do transformador de intensidade

- Iniciar o teste de funcionamento.
- e
L,
Ll
- w wmiw
I vV F P_PF E n - .
[ —_— L A
/TEST » OK PROG '
x1 |
3 sec.
LT - Selecionar a fungéo de corregao.
e .I "
- = wmiw
I vV _F P_PF E vl o
T [ T ———— | LM
A /TEST » OK PROG - - l-' A
x1 L
- - - Selecionar a funcao de corregéo.
' . . L
Fig. 10.19 Arranque/Fim do teste de funcionamento ') ||
- W wmiw
I V_F P_PF E vl o
— ] [ [ —— | LLIrr 4
a/TEST » OK PROG .-'
x1 11
- Confirmar a entrada.
- o=
| T I
L
- - wmiw
I vV F P PF E T
— T T — T L NN
a/TEST OK PROG
' i
x 1 <L
- Fechar o teste. Voltar ao modo
N e [N T apresentag3o.
o I
1 vV F P PF E 2 ATl
[ —— iwil
a/TEST > OK PROG 3 ‘:‘t :'
x1 1L L
3 sec.

Para os erros Err 4 / 5/ 6, deve efetuar manualmente a modificagéo corrigindo as ligagdes de tensao.
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7.1.3 Colocacao em servico do SM103E

zhager SM103E

1°C V F P PF MAXAVG H Eo

= N OK PROG

A

Antes da colocagdo em servigo do SM103E, deve instalar o médulo
Modbus SM211 na parte posterior do analisador de rede num dos
quatro slots disponiveis e liga-lo.

Verificar se a fonte de alimentacao e as varias ligagdes foram
corretamente ligadas. Em caso de duvida, por favor consultar o
manual de instru¢cdes do SM103E.

«/TEST N

Se o aparelho estiver no inicio ou no fim da ligagdo Modbus, devera
colocar os 2 comutadores DIP do médulo de comunicagéo na

@@@ @@@ posicao ON para ativar a resisténcia.

s1 s2 s1 s2 s1 s2

n o2 13 7

ov|- |+ H!Ul

ON
Vi V2 V3| VN AUX RS485 R=120 Q
dlollollollclloflcllollollollollolloflollo
@ @ ) @ G0, O terminal 0 V é usado para a conexao da blindagem do cabo e
[j_' [] [] [] '_[ nao do comum.
[ J [ J [ J [ J 0@0
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7.1.3.1 Acesso ao modo de programacao: Cédigo de acesso 100
Pressione o botdo PROG durante pelo menos 3 segundos para abrir
o menu de Configuragéo.

O caédigo por defeito € “100”.

1°C V F P PF MAXAVG H Eo® XM s
[ 1T 1T a3— R
Lajugn
«/TEST y - N OK PROG - wl el -
lulyl
x1 LALILS
3 sec
1 °C V F P PF MAXAVG H E®© - -. ‘-
I Y A S R T
Lo
<«/TEST N v R OK PROG - i el -

x1

1°C V F P PF MAXAVG H Eo "l B et
I — — | Lugt ~
«/TEST N - a OK PROG ik
iy
X1 PRIKIK
1°c VF PPFEMAXAG H Eo Forl A
—_— 1 .ll'l PROG
- Wmll =l .-
«/TEST N S R OK PROG i
AL
x1 T
confirmar

Uma vez aberto o modo Programacgéao, premir varias vezes o botdo
AV para selecionar o menu desejado.

@ Conselho

Configurar ou verificar pelo menos estas configuragdes: tipo de rede,
transformador de intensidade e tens&o, conforme abaixo descrito.
Encontrara a programacgéo completa no manual de instrugdes do
SM103E.

7.1.3.2 Tipo de rede (primeiro menu ao abrir o modo de programagéo)

Pode ver no exemplo a configuracdo de uma rede trifdsica com uma carga assimétrica.

NET = 3NBL
1°C VF PPFMAXAG H Eo o
PROG
| | | Ea—— ny L
< /TEST R - R oK PROG INTYR
",‘{n}EL‘

x1

1°C V F P PF MAXAVG H E® o
[ 1 [ T 21— | nLg
< /TEST R - N oK PROG
x 1(1BL)
x 2 (2BL
x 3 (3BL
x 4 (3NBL)
x 5 (4BL)
X 6 (4 NBL)
1°C V F P PF MAXAVG H Eo® _ i
| | | —> ' l'- .- PROG
< /TEST R - . oK PROG | l\'tTH',
] Pl Bl
x )
confirmar
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7.1.3.3 Transformador de intensidade TI

Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéo.

Pode configurar o secundario do transformador de intensidade para 1 ou 5A,
dependendo da sua utilizagéo.

Exemplo: relagao de transformacao Tl = 1500/ 5 A

1°C V F P PF MAXAVG H E® R om0
[ [ | T 31— LL
< /TEST R - N oK PROG {'li" s
JLP:'LJLJ/ L.]
X 2 !
-
1°C V F P PF MAXAVG H E® LN PROG
/TEST | | | PROG ._ ;-
“ . N oK ST T
’ LR /5
x 1 '
I °C V F P PF MAXAVG H E ® '- W PROG
[ [ T/ T 33— LL
< /TEST S R oK PROG iR
: AR
X1
confirmar

7.1.3.4 Transformador de tensao TT (se for caso disso)
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragao.
Neste momento € quando ativa o transformador de tensao, se for necessario.

Exemplo: ligacao através do transformador de tensao
(YES/NO) Vt = YES

1°C V F P PF MAXAVG H E® o
I I I s LIt

-l .-

< /TEST N - N oK PROG T

NF

x 1 '

1°C V F P PF MAXAVG H E® vl
. '. PROG

, -' -

«/TEST . N OK PROG NOT

’ VES

x 1

1°C V F P PF MAXAVG H E®
| | | —
</ TEST s - R oK PROG ,F-[-

PROG

=

Uy

x 1
confirmar
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7.1.3.4.1 Primario do transformador de tensao

Pode configurar a tensdo no primario do transformador de tensao até 500.000 V AC.

Exemplo: tensao no primario = 20.000 V PR = 20.000

1°C V F P PF MAXAVG H E®
C T ] | [ T 1y—

<« /TEST N . N OK PROG

X2

1°C V F P PF MAXAVG H E®
[ | —

< /TEST N . N OK PROG

X2

1°C V F P PF MAXAVG H E®
T ] | | _—

«/TEST R - N OK PROG

X2

1°C V F P PF MAXAVG H Eo®
T ] | [ T J)y—

< /TEST N . N OK PROG

x1

I1°C V F P PF MAXAVG H Eo®
[ | —

<« /TEST » . N OK PROG

x1
confirmar

7.1.3.4.2 Secundario do transformador de tensao
Pode atribuir os valores do exemplo ao secundario do transformador de tensao.

Exemplo: Tensao do secundario = 110 V SE = 110

o
=%
ot

E3-p
3

(]
=

PROG

PROG

P}
|
=1
=1
-
T

PROG

F'lR i mn:nn

PROG

-
-l
=
X

PROG

1°C V F P PF MAXAVG H Eo® ..'.
Qg | | | —_— l_' [} PROG
< /TEST » = R OK PROG R
SE 00
x1 :
I1°C V F P PF MAXAVG H Eo® I »
I | I ) — LiL
<« /TEST N Y N OK PROG [: [: i \ '“"i i
x1{110 x 5 (190) Sl N LK
x 2 (115) x 6 (60)
x 3 (120) x 7 (100)
x4 (173)
1°C_V F P PF MAXAVG H Eo IR .
-1 7T 33— LiL
/TEST oK PROG E|— A
a0y
x1
confirmar
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7.1.3.5 Configuracao Modbus

7.1.3.5.1 Endereco de comunicacao
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéo.

Exemplo: COm ADR = 007

1°Cc VF PPFMAXAG H Eo il
| | | — I- I_lll PROG
< /TEST > - R PROG — e
o HIK  OHS-
x3 '
1°C VF PPFMAXXAG H Eo Al
| | | - 5 .- .-lll PROG
«/TEST N - R OK PROG p T F; aln} -‘-‘:
X2 (NIRA Loy
1°C V F P PF MAXAVG H Eo® ay
T - T 52— L
/TEST PROG ] '\ 'l
o HIR OO
x1
confirmar

7.1.3.5.2 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuracéo.

Exemplo: BDS = 19.200 bauds

PROG
P
Lip
I VF P PF E i
[ — LILL.d
a/TEST » OK PROG -—) ews
04,
x1 s 'I-‘
PROG
P
Lip
I vV F P PF E o A
[ — LIl
a/TEST » OK PROG -' l-' "'
x 1 (19,2 kbauds) - 'I |’| 'I‘
x 2 (38,4 kbauds) @l
x 3 (2,4 kbauds)
X 4 (4,8 kbauds) PROG
x 5 (9,6 kbauds) il
Lip
1 vV _F P _PF E L AL
——— [ — LILL.l
a/TEST » OK PROG -' l-' . '
x1 <ALl |
confirmar
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7.1.3.5.3 Configuracao da paridade
Pressione o botdo A para aceder a este item da configuragéo.

Exemplo: PAR = Even

1°C V F P PF MAXAVG H Eo® rﬂﬂ PG
e
«/TEST N | . | N | OK PROG 7 = -‘h lvl"t'
] HHK TINLLT
X )
1°C VF PPFMAXAG H Eo 110
1 1 T o — L
/TEST N PROG | Fr
X2 2Even)
x 3 (No)
1°C V F P PF MAXAVG H Eo® Ty
11 -1 1T 13— Luro
/TEST PROG | YN
o PAR ENEN
confirmar

7.1.3.5.4 Configuragao do stop bit
Pressione o botédo A para aceder a este item da configuracéo.

Exemplo: STOP =2

- em) ew
I°c VF PPEMAXAG H Eo iy os
1 [ T o—— | LLij
< /TEST R - R OK PROG T "
STOF
X1 '
1°C V F P PF MAXAVG H E® i.i..i.. PRoG
— Lip|
<« /TEST R - R OK PROG =TI >j_
x 1 (2 bits) 2 Tk .
x 2 (1 bit)
1°C V F P PF MAXAVG H Eo® i.i..i.. P0G
2 I S e [ LLp
/TEST oK PROG T a
SToP @
x1
confirmar
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7.1.3.6 Sair e efetuar cépia de seguranga da programacao

Pressione o botdo PROG durante 3 segundos para sair do nivel de Configuragao.

CRO0R A
[ -I-I—Lul
) ol aia b %0 g %
. Il ILULL IS8 %
1°C V F P PF MAXAVG H Eo® e ew e D DN
— N I I — UL el i
T 107 1)
x1 I
3 sec. N LTILLl e
L UUUUHL{j_‘kuarh

Quando a comunicagao entre o master e o slave é estabelecida,
o indicador de atividade COM pisca no mostrador.

7.1.3.7 Teste de funcionamento das ligagoes elétricas

Durante o teste, deve alimentar todas as ligagdes do aparelho SM103E
com corrente e tensdo. Para o teste, é necessario um fator de poténcia
da instalagé@o entre 0,6 e 1. Se o fator de poténcia estiver fora deste
intervalo, ndo sera possivel efetuar o teste.

Em 4 BL/3BL/2BL/1BL, apenas a ligagdo dos transformadores de

intensidade é testada. Em 4 NBL et 3 NBL, todas as ligagdes (tensoes e
correntes) sdo testadas.

Erro Descricao do erro

Err0 Nenhum erro.

Err1/2/3 Polaridade inversa para o transformador de corrente na fase 1/ fase 2 / fase 3.
Errd Polaridade inversa para a tensao entre V1 e V2.

Err5 Polaridade inversa para a tensao entre V2 e V3.

Erré

Polaridade inversa para a tenséo entre V3 e V1.

7.1.3.7.1 Exemplo de teste sem erro

Pressione o botéo Teste durante pelo menos 3 segundos para iniciar
o teste das conexdes. Se, como no exemplo abaixo, néo for indicado
nenhum erro, pressione novamente o botdo Teste durante pelo menos
3 segundos para voltar ao modo de apresentagao.

LD
1°C V F P PF MAXAVG H Eo L:.__I'_
) -
<« /TEST » | v | N | OK PROG t ..:-
1]
x1 LN
3 sec.
Ol (x|
N /‘]
T AR gy
1°C_V F PPFNMAXAG H Eo L2 ILILL 1§%%
| | [ T —— '-'qi:l':' (11
< /TEST » S R OK PROG 3 _: =. :._-: by
i
x 1 NAUIDL D e
3 sec. £ +OO0TRM3E kW h
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7.1.3.7.2 Teste com detecao de erro
Os erros detetados Err 1 /2 / 3 podem ser resolvidos automaticamente selecionando a fungéo de correcéo, o que

evita a necessidade de refazer as ligagdes.

Exemplo: Err 2 - ligag6es da fase 2 do transformador de intensidade

1°C V F P PF MAXAVG H Eo®
<« /TEST N | | R OK PROG
x1
3 sec.
1°C V F P PF MAXAVG H Eo®
</ TEST y | | N | OK PROG
x1

—_—

D

Fig. 10.19 Arranque/Fim do teste de funcionamento

1°C V F P PF MAXAVG H Eo
<« /TEST R | | N OK PROG
x1
1°C V F P PF MAXAVG H Eo
</ TEST N | | N | OK PROG
x1

1°C V F P PF MAXAVG H Eo
</ TEST N N OK PROG
x1
3 sec

D
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- Iniciar o teste de funcionamento.

- Selecionar a funcao de correcéo.

- Selecionar a funcéao de corregéo.

- Confirmar a entrada.

- Fechar o teste. Voltar ao modo
apresentacao.

Para os erros Err 4 / 5/ 6, deve efetuar manualmente a modificagéo corrigindo as ligagdes de tensao.
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7.2 Contadores e centrais de medida Modbus Estrutura do menu Programacéo

7.2.1 Colocagdo em servigo do médulo ECR140D 7.2.1.1 Acesso ao menu de programacéao
Menu principal no caso do Modbus

[] 1 <1 seg l
% - % — Energia ativa
a:ggger Pégina principal B 3 ‘= LI S.E E importada (kWh <--)
e I =
) esesem— b 1856, 12
)
EE Energia ativa (neste TS
imon caso importada) LU "I 1 ’
@@@ Tenséo i U e a D.S
6 8 10
[] Corrente H E B a E
i .
Frequéncia F r LI 9 9 B
i .

Verificar se a fonte de alimentacao e as varias ligagbes estédo correta- Fator de poténcia P F c- U 9 e
mente ligadas antes de colocar o aparelho em servigco. Em caso de *
duvida, por favor consultar o manual de instrugées ECR140D.

<4+

>3s Alteragao do

Endereco Modbus H d d r e e ’ §!7\\\ _’ endereco

Principio do esquema de cablagem ECR140D

<+

3s =
Velociqade_ \ N > = Alteragao da
— — comunicagéo r 1 uuy 2 % —’ velocidade
() l
N N ) Paridade >3§S Alteragéo da
0..16mm Modbus+ bit stop E U E (n] ’ g !\\ — paridade
L | [, i
— <12>
- ‘%—\ | Auto-rotagado
4 40 A max 1\ \I, Numero de série 5 n I E E 5 f;éi:zr:semar
L Yoy
230 VAC_\E&)‘ _ i digitos de Sn
N i — — Versdo do software r E L e 3

PZ1 (6](8][10) i
@ _Um Soma de controlo EH EHdLl

] ,
! +
I T—4Poswn | yooue nguas eecevsor — (HHHBHH.8

<7 1 l%\ i

I,

Comandos

E Botao de comando:
Pressao curta: Pressione o botéo brevemente (<1 seg.) e
depois solte-o.
Usado para percorrer as paginas ou durante a modificagéo
da configuragéo.
Pressao longa: Manter o botao pressionado durante pelo
menos 3 segundos.
Permite iniciar e confirmar alteragdes de configuragoes.

LED metrolégico 6tico

5000
imp/kWh

Nota:
Se nenhum boté&o for pressionado durante pelo menos 20 segundos,
0 visor regressa ao menu principal.
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7.2.1.2 Procedimento para alterar o endereco

O endereco Modbus pode ser selecionado entre 1 e 247, o endereco
primario do M-Bus entre 1 e 250.
No exemplo seguinte, o seu valor € modificado de 49 para 131.

¢ Primeiro digito

Na pagina de endereco do menu principal, pressionar o botao
durante mais de 3 segundos. O primeiro digito comeca a

piscar, o que significa que pode ser modificado. Pressionar
brevemente o botdo duas vezes para alterar o valor do digito de 9
para 1. Em seguida, pressionar novamente o botéo durante pelo
menos 3 segundos para confirmar o valor. O segundo digito comeca
a piscar.

e Segundo digito

Pressionar brevemente o botéo 9 vezes para alterar o valor do
segundo digito de 4 para 3. Em seguida, pressionar novamente o
botéo durante pelo menos 3 segundos para confirmar o valor do
digito. O terceiro digito comeca a piscar.

¢ Terceiro digito

Pressionar brevemente o botéo para alterar o valor do segundo digito
de 0 para 1. Em seguida, pressionar novamente o botdo durante pelo
menos 3 segundos, para confirmar o novo valor do endereco
Modbus. Os digitos deixam de piscar e o deslocamento da pagina é
reativado.

7.2.1.3. Procedimento de modificacao da Baud Rate

No caso do Modbus, pode ser selecionada uma das seguintes
velocidade: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 e 38400. No caso do
M-Bus, estéo disponiveis as seguintes velocidades: 300, 600, 1200,
2400, 4800 e 9600.

Na pagina de “Baud Rate”, pressionar o botao durante mais de

3 segundos. O valor comeca a piscar. Pressionar brevemente o
botéo duas vezes para alterar o valor de 38400 para 2400.

Em seguida, pressionar novamente o botdo durante pelo menos

3 segundos para confirmar o valor. A apresentacdo deixa de piscar e
o deslocamento da pagina é reativado.

Addr 49

Addr 048

Addr 04

Addr 0N}

AddrOH !

Addr 0Ol

Addr 0G|

Addr O !

Rddr0 !

Addrll3 !

Addrli3 |

Addr 13!

br38400

br38400

be [I200

br 2400

br 2400

O primeiro digito comeca a piscar

O primeiro digito passa de 9 para 0

O primeiro digito passa de 0 para 1
O primeiro digito esta confirmado.

O segundo digito comeca a piscar.

O segundo digito passa de 4 para 5

O segundo digito passa de 5 para 6

O valor muda:
6->7->8->9->0->1

O segundo digito passa de 1 para 2

O segundo digito passa de 2 para 3

O segundo digito esta confirmado.
O terceiro digito comega a piscar.

O terceiro digito passa de 0 para 1

O endereco Modbus esté confirmado.
O procedimento esté concluido e o
menu principal esta novamente ativo

O valor de Baud Rate comega a piscar

A Baud Rate passa para 1200

A Baud Rate passa para 2400

A Baud Rate esta confirmada.
O procedimento esta concluido e o
menu principal estd novamente ativo
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7.2.1.4 Procedimento de modificacao dos bits de paridade e stop
bits (apenas Modbus)

As combinagdes de valores disponiveis sdo as seguintes:

Paridade Stop bits

Nenhum 1

Nenhum 2 conforme Modbus (*)
Impar 1 conforme Modbus (*)
Impair 2

Par 1 conforme Modbus (*)
Par 2

(*) De acordo com a recomendacao Modbus, o Modbus RTU requer
sempre 10 bits:

8 bits por octeto + 2 stop bits em caso de ndo-paridade

8 bits por octeto + 1 bits de paridade + stop bit, em caso de paridade
par ou impar.

As outras combinagdes funcionam corretamente mas nao cumprem
a recomendacao Modbus.

As combinagbes séo selecionaveis na sequéncia:
... > Nenhum 1 - Nenhum 2 - Impar 1 - Impar 2 - Par 1 - Par 2 -
Regressar a Nenhum 1

Por exemplo, suponhamos que pretende alterar a combinacado de
valores de: Paridade = nenhum e Stop bit = 2 para paridade = Par
Stop bit = 1.

Na pagina Paridade / Stop bits, pressionar o botao durante mais de
3 segundos. O valor comeca a piscar. Pressionar brevemente o
botéo 3 vezes para alterar o valor de “Nenhum, 2” para “Par, 1”. Em
seguida, pressionar novamente o botdo durante pelo menos

3 segundos para confirmar o valor. A apresentacdo deixa de piscar e
o deslocamento da pagina é reativado.

Comunicacao Modbus RTU

Recomendacoes:
Utilizar a referéncia de cabo HTG485H especialmente desenvolvida
pela Hager como um acessorio.

Importante:
E essencial ligar uma resisténcia de 120 Ohm (referéncia SMC120R)
a ambas as extremidades do bus.

Protocolo Modbus:

O protocolo Modbus funciona segundo uma estrutura master-slave:
e Leitura (Funcéo 3),

e Escrita (Fungéo 6 ou 16), opcéo de broadcast no enderecgo 0.

O modo de comunicagéo é RTU (Remote Terminal Unit)

em sistema hexadecimal.

nonk

nank

MR

odd

odd

EUEn

EUEN

O valor comega a piscar

Combinagao seguinte:
Paridade = Odd e 1 Stop Bit

Combinagao seguinte:
Paridade = Odd e 2 Stop Bit

Combinagao seguinte:
Paridade = Even e 1 Stop Bit

Os valores estdo confirmados.
O procedimento esta concluido e o
menu principal esta novamente ativo

Sujeito a modificagdes técnicas

43



HTG410H

Contadores e centrais de medida Modbus

7.2.2 Colocacao em servico dos aparelhos ECR180X, ECR3XXX / Comandos
ECA180X, ECA3XXX

oK Botao OK: é usado para confirmar uma modificacao
Modous Modbus ] de uma configuragao (ou de um digito de uma
RS-485 RS-485 . ~ .
configuracdo numeérica) ou para responder a uma
pergunta
v B )
J Botdo DESLOCAMENTO: é usado para percorrer as
hager paginas do Menu ou para alterar o valor total ou um
ECRS000 . digito de uma configuragédo
| €T g ¢
M
1o l:‘i bub 3252 (é :Y”D FE-IeN 3 Botédo ESC: é usado para voltar ao menu principal a partir
' SH 3x280400V~ 50Hz de qualquer lugar ou para voltar ao digito anterior do
@ 0.01-1 (B)A -25°C ... +65°C
valor a ser alterado
10000 imp/kWh
]il ]%[ Iil g &= LED metroldgico dtico
s I s2 st l2 s2 st Is s2 Ut U2 Us N Nota:

Se nenhum boté&o for pressionado durante pelo menos 20 segundos,
0 visor regressa ao menu principal e a retroiluminacéo apaga-se.

10/\12 14 16 18 20

rO000000000

Verificar se a fonte de alimentacao e as varias ligagbes estdo
corretamente ligadas antes de colocar o aparelho em servico.
Em caso de duvida, por favor consultar o manual de instrucoes
do ECR180X, ECR3XXX / ECA180X, ECA3XXX

¢ Principio do esquema de cablagem ECR180X, ECR3XXX
(conexao com delimitagcao)

I1 I2 I3
st s2 st s2 st s2 Ut U2 Us N

<4Posin l [2](4 )6 J 8 Jro)(r2ffr4][v6)18][20]

Q|- @ L

6 A Max
6A Max |-

¢ Principio do esquema de cablagem ECR180X, ECA3XXX
(conexao com RJ45)

Ei" 4= g; RJ-45 2 4 T
in 5=
Pin8=0v |5 = @ zouc

’ 4 ‘

s

T 1
Internal Circuit

PZ1 @

I I2 I3
st s2 s1 s2 st s2 Ut U2Us N

0..4mm?
<4 osnm = [\[ZJ\[‘*J\I[B][SJ\U oj12Jn4)[16]18J[20
I« 9> % @ @f- Lot e
- e
1= 1M W, ®
: o
2
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Estrutura do menu Programacao 7.2.2.1 Acesso ao modo
programacao r I‘ P P
[
YT 1000
2 1368 ot
EB ! kih interhitente l q(
Partial l
v [k G
T
kvarh moree | OK

7.2.2.2 Enderego de comunicagao

- |w Addr ” cd
161368 e | o

7.2.2.3 Configuracao da velocidade

lv de comunicacdo bAUd RALE
19200

intermitente l q(

LARFF S|
L ESL' — 7.2.2.4 Configuracao da paridade
- l v de comunicacao PH E | t l:l
EVEn

intermitente l q(

intermitente

RESEES?
Partal = ' 7.2.2.5 Configuragéo do stop bit
: lv de comunicacao St up} IJ “: El
f E H 5 U E E 5 intermitente intermi:ente J oK
LiSE——

pagina do menu

Ir para a primeira
R4

Pressione o botao OK para
5 U p aceder a Configuracao

A =
5 " | intermitente

NF
UE
—|v

Ql

o

e |

Comunicacao Modbus RTU

Recomendacoes:
Utilizar a referéncia de cabo HTGxxxH especialmente desenvolvida
pela Hager como um acessorio.

Importante:
E essencial ligar uma resisténcia de 120 Ohm (referéncia HTG467H)
wa ambas as extremidades do bus.

Sistema Agardio:
O plug-in e servicos para o ECA300C estéo diretamente integrados
no agardio.manager HTG41xH.

Condicao de erro:

Quando a energia com reposicao a zero esta a piscar, executar o
reset (o contador de energia com reposicéo a zero atingiu o seu valor
maximo). Quando o visor apresenta a mensagem ERROR NO2 ou
ERROR NO083, o contador estd com defeito e deve ser substituido.
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7.2.3 Colocacao em servico dos contadores EC366 / EC367M @ / / @

//
N L1/ p—
?%@@ v.r:aadaﬂkwn\

o
723 T8

= (O
reset

AR aagaR e

:-~- -l -l -l -
| |33 T8 — ®LCD
e Botéo de deslocamento de valores
— © Botéo de acesso ao menu/reinicializagéo (reiniciar contador

parcial, funcao indisponivel na versao EC 367M MID).
© LED metroldgico (2 Wh/impulso).

/TN /TN Estrutura do menu Programagéo
| |

MODO AUTO / | T oL
Verificar se as diferentes ligagées estéo corretas, como se mostra MANUAL | I EjrpL| L Ly
abaixo, antes de iniciar a colocacdo em servico do aparelho.
- -
i i
Endereco | 1=8 1 1"1 )" T T
—_% gii gifi]
Velocidade de | )_ |
comunicagéo Lll_
N/
??%? Paridade F‘F "
- - e
sopbit | Ik P
il - -
2 4 6 8 10 12 1 _ i
Q © © @ © © © Para o colocacao em servico, recomendamos a escolha do
amk a=h modo manual.
L1 L1
L2 — ] — L2
L3 L3
N

Quando o aparelho de medicéo é integrado como primeiro ou ultimo
aparelho na cadeia RS485, a resisténcia 120 Q fornecida deve ser
ligada entre os terminais 1 - 3 “+” e “-".
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7.2.3.1 Acesso ao menu de Programacao
Pressione brevemente C “PROG” para aceder ao
modo Configuragéo.

_

PROG

Pressionar o botdo B para selecionar o modo Auto
(nao recomendado durante a colocagdo em servico) ou pressionar
novamente o botdo C “PROG".

Vit

PROG

%DH@>

7.2.3.2 Endereco de comunicacao
Pressionar o botdo B para percorrer os enderegos.

Exemplo: addr = 012 - -) -
AN
QL Ly |
-
-
| |
TN | |
x1 (002) !
< x11(012) - - -
» A
@ seess  FOCL I
——

Confirmar e continuar premindo o botao C “PROG”.

_

PROG

7.2.3.3 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressionar o botao B para percorrer os valores da velocidade de
comunicagao.

Exemplo: bd = 19200 ) ‘ ) "-. '-. '-'
LIL]  ILfLaL
-
-
| |
TN w
x1 (9600 bauds) !
x2 (19600 bauds)
< x3 (38400 bauds) ' -‘ ' '
x4 (4800 bauds) =. i r = =
JJIJ LIL|

Confirmar e continuar premindo o botdo C “PROG”.

PROG

7.2.3.4 Configuracao da paridade de comunicacao
Pressionar o botdo B para percorrer os valores de paridade.

Exemplo: Par = odd (par)

TN
x1 (odd)
x2 (even)
>, i) o |
LN LI ¥ LY LY

Confirmar e continuar premindo o botdo C “PROG”.

i

PROG
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7.2.3.5 Configuracao do stop bit de comunicacao
Pressionar o botdo B para selecionar stop 1 ou 2.

Exemplo: Stop = 2

Lo v |
<L L |
-
-
|
Y | |
x1 (STOP 2) !
X2 (STOP 1)
Lt A
T L
wl S - -

7.2.3.6 Sair e guardar a programacao
Manter o botao C “PROG” pressionado durante pelo menos

5 segund@

PROG  x1 () E‘ ikWh
123 T

A

Apods 2 minutos sem pressionar as teclas, saira
automaticamente o modo de programacao.
As modificagdes ndo sdo guardadas!

7.2.3.7 Teste de funcionamento das ligagoes elétricas

O contador deve ser colocado sob tenséo e o circuito de medigao
sob carga.

S6 pode utilizar a fungéo se o fator de poténcia da instalagéo estiver
entre 0,6 e 1 e se a corrente minima consumido em cada fase

for =20 A.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos.
TN
x1 (3s)

As mensagens que se seguem indicam o estado de conexao das
fases no aparelho de medicao.

Erro Descricao do erro

Err 0 nenhum erro

Err 1 polaridade invertida da fase 1 (L1 <=> L1’).

Err 2 polaridade invertida da fase 2 (L2 <=> L2’).

Err 3 polaridade invertida da fase 3 (L3 <=> L3’).

Err 7 polaridade invertida de tenséo entre V1 e o condutor neutro.
Err 8 polaridade invertida de tenséo entre V2 e o condutor neutro.
Err 9 polaridade invertida de tensao entre V3 e o condutor neutro.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos, para
sair deste modo.
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7.2.4 Colocacao em servico do contador EC376

NL/
VOOV VDD

135 9111315
S
2 4 6 8 10 12

QO VO QO
/TN

Verificar se as diferentes ligagdes estdo corretas, como se mostra
abaixo, antes de iniciar a colocacao em servico do aparelho.
Encontrara a programagéo completa nas instrugdes do utilizador do

EC376.

U1 U2Us N

||
] N
OV ééé@
135 9 111315
Em;rn :'alnni'alln'l kWh o) -
EIElElnT;:mﬂ ~ -
2 4 6 8 10 12
79 9999

Quando o aparelho de medicéo é integrado como primeiro ou Ultimo
aparelho na cadeia RS485, a resisténcia 120 Q fornecida deve ser
ligada entre os terminais 1 - 3 “+” e “-".

PROG

reset

s

@ LCD

Botéo de deslocamento de valores

© Botéo para aceder ao menu Programagéao
(© Botéo para reiniciar diariamente o medidor
(© LED metroldgico (0,1 Wh/impulso)

Estrutura do menu Programacao

coo il il
Valor Tl "~
T UL
[
. T
ipo de rede I| ||
-l -
I I
MODO AUTO / | Tl - [
VANUAL | 1[I UL g
i il
Enderego | (= = o o S TeTel
g gl
Velocidade de [ I
comunicagéo I_lL
- e
Paridade =-'=- r
- - e
L il
Stop bit | "eg e o
PR

Para o colocagao em servigco, recomendamos escolher o modo
manual.

@ Conselho

Configurar ou verificar pelo menos estas configuracdes:
transformador de corrente, tipo de rede, conforme a
abaixo.
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7.2.4.1 Acesso ao menu de Programacao
Pressione o botdo C PROG durante pelo menos 5 segundos para
aceder ao modo Configuragéo.

- - -) e
PROG X1 (59) vt it
) LU0 Ly
] - - W -l -
eset
c———> LED

No modo Configuracgao, pressionar o botdo C PROG para abrir o
submenu.

IR PARA O MENU @S IIIIIIII

SEGUINTE
PRO ~p
ih 0

<
reset

7.2.4.2 Configuracao do transformador de intensidade
Pressionar o botao B para percorrer os valores de corrente no
primario do transformador (50/6000 A).

Exemplo: Tl = 800

Valor Tl - - -) e
oot it
111 | |l |I |
- - W -l -
C) x1 (0125) x10 (0700)  x19 (2500)
) X2 Eo1 50; x11 §0750; x20 gsooog
x3 (0160 x12 (0800)  x21 (4000
PRO S x4 (0200)  x13(1000)  x22 (5000) -
x5(0250)  x14(1200)  x23 (6000) -
x6 (0300)  x15 ?250; x24 (0050) 7
x7 (0400)  x16(1500)  x25 (0060)
\:tl x8 (0500)  x17 (1600)  x26 (0075)
rese x9 (0600) x18 (2000)  x27 (0100)
— - - ) ) e
o it
111 |I |I |I |
- @ Wwiwiwiw

Confirmar e continuar premindo o botédo C PROG.
PROG
=

)

reset
———
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7.2.4.3 Configuracao do tipo de rede

O tipo de rede de alimentacdo (1L+N, 2L, 3L, 3L+N) é apresentado.
Pressionar o botao B repetidamente para percorrer os diferentes
valores e selecionar o tipo de rede.

Exemplo: 3L
L _J
-
X1 (1Ln) -l - l
C) X2 (2L)
PRO - X3 (3L) -
> X4 (3Ln) =
L
I !
reset

|

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

e
1

eset

|

7.2.4.4 Configuracao de rede equilibrada nao equilibrada (3 fases ou 3ph + N)
Nas instalacdes trifasicas, a rede deve ser configurada como

“equilibrada” (Bl) ou “desequilibrada” (Unbl).

Pressionar o botao B repetidamente para percorrer os diferentes

valores e selecionar o tipo de valor.

Exemplo: bL

X1 (bl
CD ] X2 g Ub)l ) -
PRO < -
-
-
| |
/7 !
reset

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.
PROG
=

)

eset
—

Sujeito a modificagdes técnicas 51



HTG410H

Contadores e centrais de medida Modbus

7.2.4.5 Selecao do modo manual / auto
Pressionar o botédo B repetidamente para selecionar o modo manual.

PF@ x1 (Auto)
x2 (Manu)
I

reset

———

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

D

PROG

1

=
eset

|

7.2.4.6 Endereco de comunicacao
Pressionar o botdo B para percorrer os enderecos.

Exemplo: Addr = 12

PRO - x1 (002) -
x11 (012) -
— X254 (255) Y
reset
A
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7.2.4.7 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressionar o botdo B para percorrer os valores do fluxo de
transferéncia.

Exemplo: bd = 19200

) eu) eu
it
) LI N RN
PROG. x1 (9600 bauds) -
> x2 (19600 bauds) -
x3 (38400 bauds) -
x4 (4800 bauds) w
] !
reset
I N D a1y
LIL] (oL LIL

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

e
1

eset

|

7.2.4.8 Configuracao da paridade de comunicacao
Pressionar o botdo B para percorrer os valores de paridade.

Exemplo: Par = odd (par)

S oy T
PRO x1 (odd) -
> x2 (even) -
x3 (no) :
/ !
reset
20 I
SN LI ¥ L1 [X

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

PROG

=
eset

|
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7.2.4.9 Configuracao do stop bit de comunicacao
Pressionar o botédo B para selecionar o stop bit 1 ou 2.

Exemplo: Stop = 2

i |
S Lyt
wlaw -
PROG x1 (STOP 2) -
> x2 (STOP 1) -
H
/7 |
reset
- il 2
YL
wulaw = -

7.2.4.10 Sair e guardar a programacao
Manter o botdo C PROG pressionado durante pelo menos
5 segundos.
x1 (5s)
=

PROG -

eset
—

 worcze

Apds 2 minutos sem pressionar as teclas, saira
automaticamente o modo de programacao.
As modificagdes ndo sdo guardadas!
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7.2.4.11 Teste de funcionamento das ligacoes elétricas

O contador deve ser colocado sob tensao e o circuito de medigéo
sob carga. A fungao s6 pode ser utilizada se o fator de poténcia da
instalacao estiver entre 0,6 e 1 e se a corrente minima extraida em

cada fase for = 20% In.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos.

QD) 1 (@
PRO <
]

reset

———

)

As mensagens que se seguem indicam o estado de conexao das
fases no aparelho de medicéo.

Erro Descricao do erro

Err0 Nenhum erro.

Err1/2/3 Polaridade invertida para o transformador de intensidade na fase 1/ fase 2 / fase 3.
Err4 Polaridade invertida para a tensao entre V1 e V2.

Err5 Polaridade invertida para a tenséo entre V2 e V3.

Err6 Polaridade invertida para a tenséo entre V3 e V1.

Err7 Polaridade invertida de tenséo entre V1 e o condutor neutro.

Err8 Polaridade invertida de tensao entre V2 e o condutor neutro.

Err9 Polaridade invertida de tenséo entre V3 e o condutor neutro.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos, para sair deste modo.
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7.2.5 Colocacgao em servico do aparelho EC377M ()
N _
0000 000® a2 o

. 3
1 35 9 111315 53 18 k| " CE

Error  Partial
..-...---- h C)I:I
BT LoD

Botéo de deslocamento de valores
© Botéo para aceder ao menu Programagéao
— © LED metroldgico (0,1 Wh/impulso)

2 4 6 8 10 12

Estrutura do menu Programacao

o Q0 QO = = e
Foo it
/IN Valor TC |} ) TR
- - - -l -
[
Verificar se as diferentes ligagdes estdo corretas, como se mostra )
abaixo, antes de iniciar a colocagdo em servico do aparelho. Tipo de rede
Encontrara a programagao completa nas instrugdes do utilizador
do EC377M.
I
MODO AUTO / | T o
MANUAL | ) |I 1 |
Ut U2Us N
|||
N ] N
OOOB OGO enctorecs | BV A o
135 9 111315 L L
Error  Partial @l:l
g aaaaEmn T Fluxo de trans- | )_ |
T8 feréncia | L1
2 4 6 8 10 12 -. -.
?? %@ 2Y%) Paridade =- =-| r
L1 <@) _ L1y
- - e
L2 - —L2y Bit de paragem "I :‘ : =='.
L3 \’() L3 e -
\
N Ny Para o colocagao em servigco, recomendamos escolher o modo

manual.

Quando o aparelho de medicéo é integrado como primeiro ou Ultimo c ™
aparelho na cadeia RS485, a resisténcia 120 Q fornecida deve ser onselho

ligada entre os terminais 1 - 3 “+” e “-”.

Configurar ou verificar pelo menos estas configuragoes:
transformador de corrente, tipo de rede, conforme a
abaixo.
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7.2.5.1 Acesso ao menu de Programacao

Pressione o botdo C PROG durante pelo menos 5 segundos para
aceder ao modo Configuragao.

E - -‘ ' -‘ -'
o reess] e ROV
- - -l I -l -I
3mm ——> LED
No modo Configuracéo, pressionar C PROG para abrir o submenu.
7.2.5.2 Configuracao do transformador de intensidade
Pressionar o botdo B para percorrer os valores de corrente no
primario do transformador (50/3000 A).
Exemplo: Tl = 800
- - -) -
oot it
LOL Iy
@ x1 (0125) X9 (0600) x17 (1600) | = = Wi Hw=it=
) x2 (0150) x10 (0700) x18 (2000)
PRO x3 (0160) x11 (0750) x19 (2500) -
S x4 (0200) x12 (0800) x20 (3000) -
x5 (0250) x13 (1000) x24 (0050) -
x6 (0300) x14 (1200) x25 (0060) L}
x7 (0400) x15 (1250) x26 (0075) ‘
— x8 (0500) x16 (1500) x27 (0100)
- -) e e e
[ DA
- - -l -l -l -I

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

ST

PROG
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7.2.5.3 Configuracao do tipo de rede

O tipo de rede de alimentagao (1L+N, 2L, 3L, 3L+N) é apresentado.
Pressionar o botdo B repetidamente para percorrer os diferentes
valores e selecionar o tipo de rede.

Exemplo: 3L
L _J
.l= -
@ X1 (1Ln) -l- I
. X2 (2L)
PROG — X3 (3L) -
X4 (3Ln) -
w
—— '
A

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

S

7.2.5.4 Configuracao de rede equilibrada nao equilibrada (3 fases ou 3ph + N)
Nas instalagdes trifasicas, a rede deve ser configurada como

“equilibrada” (Bl) ou “desequilibrada” (Unbl).

Pressionar o botdo B repetidamente para percorrer os diferentes

valores e selecionar o tipo de valor.

Exemplo: bL

<-.ll

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

S

PROG
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7.2.5.5 Selecao do modo manual / auto
Pressionar o botao B repetidamente para selecionar o modo manual.

¥

-) e
x1 (Auto
PRO I x2 2Manl)1) . '..

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

ST

PROG

7.2.5.6 Endereco de comunicagao
Pressionar o botao B para percorrer os enderecos.

Exemplo: Addr = 012

- -) e
it
g g
C) x1 (002) I-l -I -l -I I
PRO = x11 (012)
x254 (255)

Confirmar e continuar premindo o botédo C PROG.

S

oo 5]
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7.2.5.7 Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressionar o botao B para percorrer os valores da velocidade
de comunicacao.

Exemplo: bd = 19200

x1 (9600 bauds) | ) | Lﬁjﬂ Vi
4y SRR DY) JEILILY
x4 (4800 bauds)
PROG < =
H
—— '
S
LIL] 1L LiL

Confirmar e continuar premindo o botdo C PROG.

S [

PROG

7.2.5.8 Configuracao da paridade de comunicacao
Pressionar o botao B para percorrer os valores de paridade.

Exemplo: Par = odd (par)

a
“ L
x1 (odd)
PRO X2 (even) -
> x3 (no) =
u
—— '
T I
JLY LI ¥ [N X

Confirmar e continuar premindo o botédo C PROG.

O

_Pres 3]
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7.2.5.9 Configuracao do stop bit de comunicacao
Pressionar o botdo B para selecionar o stop bit 1 ou 2.

Exemplo: STOP = 2

- ) @
L i) |
A LU
wliltw W
) x1 (STOP 2)
PRO = x2 (STOP 1) -
—
w
—— '
L A
TIL
@il -

7.2.5.10 Sair e guardar a programacao
Manter o botdo C PROG pressionado durante pelo menos
5 segundos.

S

A

Apds 2 minutos sem pressionar as teclas, saira
automaticamente o modo de programacao.
As modificagdes ndo sdo guardadas!

7.2.5.11 Teste de funcionamento das ligacoes elétricas

O contador deve ser colocado sob tenséo e o circuito de medigao
sob carga.

A funcao so6 pode ser utilizada se o fator de poténcia da instalagcao
estiver entre 0,6 e 1 e se a corrente minima extraida em cada fase

for =20% In.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos.

@ 7 x1 (3s)

PROG

———

As mensagens que se seguem indicam o estado de conexao das
fases no aparelho de medicéo.

Erro Descricao do erro

Err0 Nenhum erro.

Err1/2/3 Polaridade invertida para o transformador de intensidade na fase 1/ fase 2 / fase 3.
Err4 Polaridade invertida para a tensé@o entre V1 e V2.

Err5 Polaridade invertida para a tenséo entre V2 e V3.

Erré Polaridade invertida para a tenséo entre V3 e V1.

Err7 Polaridade invertida de tenséo entre V1 e o condutor neutro.

Err8 Polaridade invertida de tensao entre V2 e o condutor neutro.

Err9 Polaridade invertida de tenséo entre V3 e o condutor neutro.

Manter o botdo B pressionado durante pelo menos 3 segundos, para
sair deste modo.
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7.3 Concentrador de impulsos elétricos EC700

R

7.3.1 Colocacao em servico do aparelho EC700 \ T T

N/
N/

| Output |Auxsupp‘y

In7 |

14 16 20 22

In7 |

| Output | Aux supply
wend) '
/E »
==K MENU
= - =F
== =]
PROG == oK ==
PROG [F=—H ok
—
= Ccom
ill_ (L ive v (| ] o (] 2258 [] o FEEE8
7 2 3 4 5 6 9 8 13 15 17

| Vout | RS485

\rﬂl In2 | In3 |\ﬂ4 | \ﬂ5| In6 + o . + -
OO vevee 00002 0c0ce

R=120Q
Verificar se as diferentes ligagdes estdo corretas, como se mostra K K K K K K
acima, antes de iniciar a colocagao em servico do aparelho. ‘ ‘

Encontrara a programacéao completa nas instrucoes do utilizador
do EC700.

Quando o concentrador é integrado na rede RS485 como primeiro

ou ultimo aparelho, a resisténcia 120 Q fornecida deve ser ligada

entre os terminais 15 - 17 “+” e “-”, como mostra a figura.

RS485

7.3.2 Acesso ao modo de programacao

Pressione o botdo PROG durante pelo menos 3 segundos para
aceder ao modo Configuragao.

/ 4
4 MENU
4 Il \ 4
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7.3.3 Acesso ao menu JBus/Modbus

. - /[
Pressionar o botao MENY

e confirmar pressionando OK.

== )
= Jpara selecionar o menu JBus/Modbus,

HTG410H
Concentrador de impulsos elétricos

7.3.3.2 Endereco de comunicacao

/
MENU

Premir os 4 botdes para

4 .
= _se deslocar e selecionar o endereco
(2-247), e confirmar

E= vpremindo OK.

/=

MENU
==K

7.3.3.1 Inserir o cédigo de acesso 1000

Pressionar o botéo% * e confirmar pressionando OK.

/=

=% | MENU
i ==K

7.3.3.3 Selecao do modo manual

I
COM
Confirmar o modo manual pressionando OK e pressionar uma
Pressionar novamente OK. segunda vez OK.
/ 3 =
MENU MENU
\ < \ 4

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.3.3.4 Configuracao da velocidade de comunicacao

Pressionar os botdes § Apara percorrer e selecionar uma velocidade de
comunicagao de 9.600, 19.200 ou 38.400 Bds, e confirmar pressionando OK.

7.3.3.5 Configuracao do stop bit de comunicacao

. —— L .
Pressionar os botdes para percorrer os valores, em seguida
=~

selecionar o stop bit 1 ou 2, e confirmar pressionando OK.

7.3.3.6 Configuracao da paridade de comunicagao

=

Pressionar os botoes “ para percorrer e selecionar none, even,

odd (nenhum, par, impar), e confirmar pressionando OK.

Manter o botao OK pressionado durante pelo menos 3 segundos,
para guardar e sair do modo Programacao.

N worczo

Apds 2 minutos sem pressionar as teclas, saira
automaticamente o modo de programacéo.
As modificagdes ndo sdo guardadas!
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7.4 Colocacao em servigco do Moédulo de
Comunicacao HTC3x0H para MCCB h3+ Energy

O Médulo de Comunicagao da série HTC3x0H permite que todos os
dados registados pelo disjuntor h3+ Energy sejam comunicados
através de um sistema de recolha de dados compativel com
Modbus RTU.

Foi especialmente concebido para fazer a interface com o servidor
agardio.manager HTG411H.

Verificar se a fonte de alimentacao e as varias ligagcbes estdo
corretamente ligadas antes de colocar o aparelho em servico.
Em caso de duvida, por favor consultar o manual de instru¢oes
HTC3x0H.

Arquitetura

T
ialalal

e

S SN

SO

agardio.manager

Alimentagéo
24V DC
HTG911H

Médulo

de comunicagéo
CIP/Modbus RTU
HTC320H

T o ¥

Cabo de comunicagdo Modbus RTU
HTG471H

Cabo CIP HTC330H

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.4.1 Configuracao do médulo de comunicacao

1 FE et
2 > -7 2 7
1—- ~8 1 x ~8
x10 x1
0Odd 19200 —~ 9600
None 38400 — ~ 4800
Parity Bits/s
- B Modbus
OFF . . on
120 Q I Pover

As configuragdes Modbus séo ajustaveis no painel frontal por meio
de comutadores rotativos:

e Endereco Modbus de 1 a 99

e Paridade

¢ Velocidade (fluxo) em BAUD

O médulo de comunicacdo Modbus incorpora uma resisténcia de
120 Q para fornecer uma impedancia de terminacédo a cadeia
Modbus.

Esta resisténcia pode ser ativada/desativada através de um
interruptor no painel frontal.

Estéa disponivel em duas versdes, com ou sem contactos de entrada
e saida digitais.

HTC310H: sem contactos de entrada e saida.

HTC320H: com 2 contactos de entrada digitais e 2 contactos de
saida digitais.

Configuracao por defeito do médulo de comunicacao
Endereco Modbus = 1

Velocidade de comunicagao do bus: 19200 BAUD
Paridade: par

Resisténcia 120 Q: ON ativada

66
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7.5 Controlador de energia reativa SPCO6HM

O controlador de energia reativa € composto por 2 equipamentos:
um ecra, que é embutido na porta do armario, e a caixa, que é
montada em calha DIN. O cabo de conexdo RJ12 entre os dois
equipamentos é fornecido e deve ser ligado.

SPCOGHM

SPCOBHM SPOOARM,

POWER FAGTOR CORRECTION *‘E

rrrett =

Conexao Modbus:

Terminal 91: A (-)

Terminal 92: B (+)

Terminal 90: Comum (sem ligacao a terra)

Nota: se o controlador for integrado como primeiro ou ultimo
aparelho na cadeia RS485, deve ligar uma resisténcia 120 Q entre os
terminais 91 - 92 “A” e “B”.

7.5.1 Ecra de apresentacgao do fator de poténcia

SPCO06HM . hager

Ih Extra

(1) Ecra de pagina
de navegacéo

Antes de colocar o aparelho em servico, verificar se a bateria de

reserva (Lithium CR2032) se encontra na caixa do produto.

Caso contrario, perdera todos os dados na eventualidade de uma

falha de corrente.

@ Desligar o aparelho da fonte de alimentacéo elétrica.

@® Levantar a tampa da caixa com uma ferramenta adequada (por
exemplo, uma pequena chave de fendas).

® Se n3o estiver instalada, colocar a bateria na pinga de fixagdo e
certificar-se de que estd inserida na diregcéo correta, respeitando
as polaridades. O sinal (+) deve estar de frente para si.

@ Recolocar a tampa da caixa e empurra-la de volta ao lugar.

@ Ligar o aparelho a fonte de alimentagao elétrica.

Verificar se a fonte de alimentacao elétrica e as varias conexdes
estéo corretamente ligadas no alojamento principal. Em caso de
duvida, por favor consultar o manual de instrugdes do SPCO6HM.

ey
- a outros aparelhos

visor modulo de A ligados ao terminal do
extenséo bus ou da linha
|OUT out 51|52 92|91 90
- B A L
SPCO6HM sonda de temperatura Modbus

Tk

[REY K11 C KIK2K3K&KS C S L N

[10]13] [ Jao]21] ] [40]41]ae]as]44]5] [30]31] [ 1] 2 re]
bancadas relés =
alarme

FZ[

—

tensao de referéncia

e ]

T—T

fonte de alimentagao auxiliar

II corrente global da instalagdo

L1
L2
L3

sentido da corrente g

(2 Ecré unidade

® Zonas
fundamentais
de funcédo

Descricao dos botoes e apresentacoes

® Ecra de pagina de navegacdo: a pagina de navegacgdo apresenta
o0 menu principal selecionado.

® Ecra de unidade: no modo de utilizador, o ecra apresenta os
valores medidos.No modo de programacao, esta zona do ecra
apresenta 0 menu e os submenus.

® Zona de teclas de fungio: a linha de texto corresponde as
respetivas teclas de funcao e é utilizada para apresentar as
mensagens e os textos.

As teclas de F1 a F4 sdo tacteis.

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.5.2 Estrutura do menu Programacao

F1 Seguinte

F2 Colocagéo em
servico

F3 Configuragdes
F4 Mensagens

Transformador
F1 Voltar
F2 TC principal
F3 TC induzido
F4 Transformador de
corrente

TC principal
| primario
| secundario
Fase |

F1 Voltar

le primario

le secundario
Modo

Colocagao em
servico

Cosseno alvo
Definicéo cos 1° a 3°

Transformador de
tensao

U primario

F1 Voltar
F2 Transformador
F3 Cosseno alvo
F4 Pisos

F1 Voltar
F2 Modo config. auto
F3 Configuragdes do
piso

F4 Tensao nominal

U secundario

Fase U

Criagéo de ponto de
referéncia

Modo config. auto
F1 Voltar
F2 Iniciar

Standard

. Avancar para tipo de sistema Filtro

combinagao

Especial

Configuragdes Moddulos / apresen-
F1 Voltar tacao
F2 Médulos / display F1 Voltar
F3 Sistema F2 Gestédo de modulos
F4 Servigco F3 Configuragdes bus
F4 Apresentacéo /
idioma

Configuracdes do

piso
Poténcia do piso
Armario n°

Configuragdes do
piso

Poténcia da etapa

Amortizagédo

Armario n°

Configuragcdes do
piso

Poténcia do piso

Discordéancia

Armario n°

Gestdo dos mddulos

Apresentacao /
idioma

Para aceder a programacao do Modbus:
- Menu principal: “Ferramentas”, “Configuracdes”, “Mddulos / apresentagdo” “Configuragéo bus”

F1 Voltar
F2 Configuragées LCD
F3 Idioma

F4 Duragéo / relégio
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Tempo de descarga /
desacordo

Duracéo de descarga
Discordancia

Tempo de descarga /
desacordo
Duragéo de descarga
Discordancia 1
Discordancia 2

Duracao de descarga
Duracéo de descarga

Anédlise médulo

Remover médulo

Atribuir nUmero de armério
Detecao de modulo on / off

Configuragdes LCD

Duracéo / relégio

Configuragéo por piso

Ciclos de
funcionamento
Ciclos de funcionamento
Numero de interrupgoes
por sobreaquecimento
Reinicializar

Saidas especiais

Ventilador
Relé de alarme

Apresentacao firmware

Reldgio / data

Tipo de sistema
Tipo de sistema

Hora de veréao

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.5.3 Acesso ao menu principal “Extra” 7.5.5 Pressione F2 para aceder ao submenu
“Médulos / Apresentacao”

SPCO6HM . hager SPCO6HM . hager

cos U/l T MM St Un Ih Extra cos U/l Uh Ih Extra

Pressione F1 para percorrer o menu principal de “Cos” ou novamente
para “Extra”.

7.5.4 Pressione F3 para aceder ao submenu “Configuracoes” 7.5.6 Pressione F3 para aceder ao submenu “Configuracées bus»

SPCO6HM . hager SPCO6HM . hager

cos UI T MM St Un Ih Extra cos U/l T MM St In Extra
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7.5.7 Selecao do Modbus, pressionar F4 “EDIT”

SPCO6HM . hager

cos U/l MM St Un Ih Extra

Confirmar pressionando em F2 “YES”.

SPCO6HM

cos Ul T MM Ih Extra

o
I .

O controlador grava as modificagdes e reinicia o sistema.

Observagao: durante esta operacgao, as fases do condensador
conectadas sdo desativadas e reconectadas automaticamente.

Ap0s o reinicio, o controlador exibe o submenu “Colocagdao em
servigo”. Para regressar a programagao do Modbus,pressionar
sucessivamente as teclas F1, F3, F2, F3.

SPCO6HM . hager

cos U/l T MM St Un In Extra

7.5.8 Aceder ao menu Modbus tecla F3 “ModB”

SPCO6HM

cos U/l Un In Extra

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.5.9 Selecdo das configuragdées Modbus tecla F4 “EDIT” 7.5.10 Configuracgéo do endereco de comunicagéo

Através da tecla F3 (-+) para selecionar o primeiro, o segundo ou o
terceiro digito, depois premir F4 () para aumentar o digito para o
valor pretendido. Em seguida, passar para a linha 2

SPCO6HM :hager (Config.) pressionando em F2 (i)

cos UI T MM St Un In Extra
7.5.11 Configuracao da paridade e da velocidade de comunicacao

Pode escolher uma velocidade de comunicacao de 4,8, 9,6 ou 19,2 kBds.
Cada velocidade de comunicagado est4 associada aos trés tipos de
paridade, e = even (par), n = no (nenhum) ou, o = odd (impar), com a
letra exibida em frente da taxa de transferéncia.

Navegue com a tecla F4 através do menu e selecionar paridade/velo-

cidade de comunicacgéao depois siga para a linha 3 (Modo) premindo
em F2 ().

SPCOGHM :hager

cos U/l T MM St Un In Extra

SPCO6HM

cos Ul T MM St Un Ih Extra

7.5.12 Configuracdao do modo Modbus
O modo Modbus deve ser sempre “rtu”. Se o ecra indicar “ascii”,
devera pressionar F4 para mudar para “rtu”.

F1: Regressar ao menu anterior
F2: &+ deslocar para a linha 2 (Config.) ou 3 (Modo).
F3: =¥ deslocar para aceder ao digito seguinte.

F4: 4 aumentar o valor.
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Confirmar pressionando em F3 “YES”.

SPCO6HM . hager

cos Ul T MM Uh Ih Extra

O controlador grava as modificagdes e reinicia o sistema.
Observagao: durante esta operacao, as fases do condensador
conectadas sdo desativadas e reconectadas automaticamente.

Observagao: O controlador configura automaticamente o bit de
paragem (1 ou 2).

| vz

Apds 2 minutos sem pressionar as teclas, saira
automaticamente o modo de programacao.
As modificagdes ndo sdo guardadas!

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.6 Disjuntor de corte no ar 7.6.2 Pagina de apresentacao do disjuntor de corte no ar
A comunicagdo Modbus é uma opc¢ao disponivel para os K \
disjuntores de corte no ar do tipo AGR-21, OVER-CURRENT RELEASE
2231, Type AGR-21BLFG | MONI VP H sewe
PTA LT | MAX  DEMAND INST RESET
7.6.1 Colocacao em servico do disjuntor de corte no ar ‘ N/ N/ ga SETH
Verificar se a fonte de alimentac&o elétrica e as vérias conexdes GF NININN
(pot(_“encia e cfomando) e§téo Corretamentelligadas antes de colocar . 21 I 123 NGEL NSREF MAINTE
sua instalag@o sob tensédo. Em caso de duvida, consultar o manual | INST - o o o
de instrugées do disjuntor de circuito de ar. — — H H H :_l
i NANAN
Posicao e conexdes dos terminais Modbus: b MONI :Ig NN |'|
INST -more-  TRP AL
HEEE | | | eeatcome )
i 3 '
LCD
- — Botéo SET
— _ Botao MENU
Botao cruz
- Botédo ENT
i A TEST IN
CTRATED GUR I A
31/32|33|34|35|36/37|38(39|40|41|42 wees oL
i 1AS4BISAA
41: A ()
42: B (+)
32: Ligacao a terra (ligagéo da blindagem) ©: pressionar o botdo SET com o auxilio de uma ferramenta
pontiaguda, como por exemplo, a ponta de uma caneta.
Mt pressionar o botdo MENU.
Nota: se o controlador for integrado como primeiro ou ultimo @: pressionar o botédo superior da cruz.
aparelho na cadeia RS485, deve ligar uma resisténcia 120 Q entre os ®: pressionar o botao inferior da cruz.
terminais 91 - 92 “A” e “B”. > : pressionar a tecla direita da cruz.

@: pressionar a tecla esquerda da cruz.
[M: pressionar o botdo ENT.
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7.6.3 Acesso e estrutura do menu Programacao

MONI
X

INST

Pressionar duas vezes o botdo MENU.

SETUP

Pressionar duas vezes a tecla inferior
-more- do bot&o cruz.

SETUP SETUP
COMM COMM COMM
> EC o
\ @ 1290 s
| 1 1L
HIR KBRS
-more- -more- -more-

7.6.4 Acesso ao endereco de comunicacao
Selecionar um endereco entre 01 e 31 (evitar 01).

Pressionar a tecla ENT.

Os digito das dezenas do enderegco de comunicagao pisca. Alterar o
digito com o botéo “para cima” ou para “baixo” ® ® da cruz. Apds
alterar as dezenas, pressionar ENT.

Os digito das unidades do endere¢o de comunicagao pisca.
Percorrer os digitos usando a tecla ® ® para selecionar o valor.
Depois de alterar a unidade,

pressionar em ENT. E apresentada a mensagem “TEM A CERTEZA?”
piscando, pressionar em “SET” para guardar a modificacdo efetuada.

Se escolheu um endereco de comunicagéo diferente de 01 a 31, e
pressionou “SET”, o enderego ndo sera alterado. Os digitos das
dezenas do endereco de comunicagao piscam e permanecem no
modo de modificagéo.

SETUP

Sujeito a modificagdes técnicas
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7.6.5. Configuracao da velocidade de comunicacao
Pressionar a tecla da direita ® para apresentar o velocidade de
comunicagao.

SETUP

-more-

Pressionar “ENT” para aceder aos diferentes valores, percorrer com a
tecla @ @ para escolher a velocidade de comunicagéo (4,8-9,6-19,2
kBds), e pressionar “ENT”.

A mensagem “TEM A CERTEZA?” pisca, pressionar em “SET” para
guardar a modificagao efetuada.

7.6.6 Configuracao da paridade de comunicacao
Pressionar a tecla da direita ® para apresentar a paridade de
comunicagao.

[ DM M s

EVE

-more-

Pressionar “ENT” para aceder aos diferentes valores, percorrer com a
tecla @ @ para escolher a taxa de paridade (Even, Odd, None>), e
pressionar “ENT”. E apresentada a mensagem “TEM A CERTEZA?”
piscando, pressionar em “SET” para guardar a modificacdo efetuada.

Observagdo: O disjuntor de corte no ar configura automaticamente
o stop bit (1 ou 2).

Pressionar repetidamente em @ para regressar ao ecra principal.

o]

Devera desligar e voltar a ligar o disjuntor de corte no ar
(botdes verde/vermelho na parte frontal) para guardar as
alteracdes depois de alterar a velocidade de comunicagao
ou a paridade de comunicagao.
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7.7 Inversor motorizado
(ATS, Automatic Transfer Switch) HIC4xxE

7.7.1 Colocacao em servico do comutador HIC4xxE

Verificar se a fonte de alimentacao elétrica e as varias conexdes
(poténcia e comando) estao corretamente ligadas antes de colocar
em servigoa sua instalagao e o Inversor motorizado.

Em caso de duvida, consulte as instrucoes do produto.

| worcze

Antes de ligar a fonte de alimentagéo do HIC4xxE, é
necessario instalar o médulo Modbus SM211 na parte de
cima do Inversor motorizado.

Vista da parte superior da unidade de controlo do Inversor motorizado,
0 moédulo Modbus deve ser montado num dos 4 slots previstos para
o efeito.

Ligacdo dos cabos de entrada
RSty e onents

Alojamento para médulos opcionais [

A

Ligar o médulo apds ter desligado a corrente. Verificar se
os parafusos de fixagao estdo bem apertados.

O sistema deve permanecer desligado durante 3 minutos
para reconhecer um modulo opcional.

Se o aparelho estiver no inicio ou no fim da ligagdo Modbus, devera
colocar os 2 comutadores DIP do médulo de comunicagéo na
posicao ON para ativar a resisténcia.

ov| - |+ EE 1
ON
RS485 R=120 Q

O terminal 0 V é uma conexao para a blindagem do cabo
e ndo do comum.

Sujeito a modificagdes técnicas

77



HTG410H

Inversor motorizado HIC4xxE

7.7.2 Modo de programacao
MODE == i i f
OFF LOAD
Lamp

ON LOAD
/REMOTECTRL ~ Test
é ESC D@ READY

Pode aceder a programagé@o em modo auto ou em modo manual.
O produto deve estar numa posicao estavel (I, 0 ou ll) e dispor de
pelo menos uma fonte de energia.

A programacao nao esta acessivel enquanto esta a decorrer uma
sequéncia de ciclos.

Navegacao no menu Programacao

- Para aceder ao menu Programacao, pressionar a tecla validagéo até que SETUP (configuragéo) seja
apresentado no ecra.

O\
ou alterna-
tivamente

Para aceder as configuragdes: Pressionar as teclas “para cima - para baixo” ou “esquerda - direita”,
para navegar.

Programacao

- Navegar até a configuracao que deseja alterar e premir a tecla de validagéo.

Observacao: devera introduzir uma password.

- Introduzir a password através das teclas para cima/baixo para alterar o valor e esquerda/direita para
alterar a posigao do cursor. A configuragao de fabrica, por defeito é 1000.
- Pressione o botéao de validagéo para confirmar a password e ativar a programagao.

- Modificar os valor da configuracdo através das teclas para cima/baixo para alterar a variavel e
esquerda/direita para alterar a posicao do cursor.

- Pressione a tecla de validagéo para confirmar a modificagao.

- Se for necessario, aceder aos outras configuragdes do menu, modificar os valores e validar cada
modificagdo.

- Para guardar todas as alteragdes, pressionar a tecla de validagao até que SAVED (guardado) seja
apresentado no ecra.

Observacao: apos efetuar a copia de seguranga, a mensagem “SAVED” (guardado) é exibida durante
2 os. O produto deixa automaticamente o modo de programagéo e regressa ao menu principal.

Sair do modo Programacao sem efetuar a copia de seguranca

- Para sair do modo de Programacgéo sem efetuar a copia de segurancga, pressionar brevemente a tecla
ESC. Este procedimento leva-o diretamente de volta ao menu principal.

Observacao: quando esta em modo Programacao e ndo efetua nenhuma acéo sobre o produto durante
mais de 2 minutos, abandona o modo e regressa automaticamente ao menu principal sem guardar.
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Inversor motorizado HIC4xxE

7.7.3 Estrutura do menu Programacao

Nota: O menu Comm s6 é visivel e acessivel quando o moédulo Mod-
bus esta instalado.

Seguem-se os requisitos minimos do sistema a serem programados
ou verificados antes da sua utilizagao:

Menu Setup (configuragéo): Tipo de rede (configuragéo por defeito:
4NBL), tens@o nominal (configuracao por defeito: 400 V), frequéncia
nominal (configuragéo por defeito: 50 Hz)

NETWORK  4NBL
AUTOCONF  NO
NEUTRAL  AUTO
ROT PH.

NOM.VOLT 400V

NOM. FREQ 50 Hz

SETUP VOLT. LEVELS FREQ. LEVELS PWR. LEVELS

3 phase / 4 wire 2 phase / 3 wire
1

3 phase / 3 wire
1

2 phase / 2 wire

1 phase / 2 wire

1
ANBL ] 3NBL o]
4BL 4NN, | 3BL 34— 2NBL 2l

7
2BL l
3

1
1BL T
N

7.7.4 Menu de programacao e configuragcées Modbus

COMM

ADDRESS 005
BDRATE 9600
STOP BIT 1

PARITY ~ NONE (Valor por defeito)

A configurar:

- Endereco de comunicagdo: selecionar um endereco
compreendido entre 2 e 247.

- Velocidade de comunicagdo: escolher uma velocidade de trans-
feréncia: 9.600, 19.200 ou 38.400 Bds.
Stop bit de comunicagéo: 1 ou 2

- Paridade de comunicacao: escolher EVE (paridade par) ODD
(paridade impar) ou NO (sem paridade).
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8. Acessorios

8.1 Cartao Micro SD, referéncia HTG450H, apropriado para
aplicacoes industriais

O cartao Micro SD permite armazenar informagdes (configuragao e
dados). O servidor energético ndo arranca se nao tiver inserido o
cartédo pSD.

A R

Para o substituir, desligar o servidor de energia antes de retirar o
cartdo Micro SD. O alojamento do cartdo Micro SD esta localizado
na parte inferior do servidor. Se precisar de substituir o servidor,
retire o cartdao Micro SD do servidor antigo e insira-o no novo a fim
de o iniciar e recuperar a configuragéo e os dados.

Capacidade 4GB
Categoria SDHC
Classe de velocidade 10

indice de velocidade 3
Temperatura de funcionamento |-40 a +85°C

= ~
/ m.cro \ N Setup

@

1 % 2
Modbus RS485 ~

E;EEZE AL
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8.2 Cabos USB / Ethernet, referéncia HTG457H

O HTG457H é uma interface Ethernet USB/RJ45, concebida especialmente para ligagdes locais do HTG410H com um computador.
Este permite uma ligagéo direta na parte frontal, sem abrir a caixa ou o armario elétrico.
A porta USB funciona de acordo com a Ethernet via USB. Esta configuracao € utilizada quando néo é possivel aceder a Ethernet 1.

Colocacgao em servico

Certifique-se que a instalagdo da rede Ethernet ndo estd ligada a porta “Setup - Ethernet 1”, mas a porta “Ethernet 2”.
Observagao: em modo “Setup ON”, o HTG410H ativa o seu servidor DHCP na porta “Setup - Ethernet 1.

@ Colocar o comutador “Setup” na posigdo ON no HTG140H.

® Reinicializar o HTG410H desligando a fonte de alimentagéo e depois ligando-a novamente.

© Esperar até que o LED verde se acenda continuamente.

@ Ligue a porta USB acessoria a porta USB situada na parte frontal do HTG410H.

@ Conectar a porta Ethernet do HTG457H & porta Ethernet do computador usando um cabo Ethernet (cruzado ou n&o).
® Configurar a conexdo TCP/IP no computador:

Exemplo para o Windows 7 Professional:

- Aceder ao “Centro de rede e partilha”.

- Clique em “Modificar as configuragdes do cartdo”.

- Clique em “Conexao a rede local”.

- Clique em “Propriedades”.

- Selecionar “Protocolo Internet versdo 4 (TCP/IPv4)” e clique em “Propriedades”.

- No separador “Geral”, certifique-se de que as opcdes “Obter endereco IP automaticamente” e “Obter enderegos de servidores DNS
automaticamente”, estdo assinaladas.
Se nao for este o caso, anote as suas configuragdes antes de efetuar quaisquer alteragdes e marque as 2 caixas.

- Clique OK para fechar as propriedades do “Protocolo Internet Versédo 4 (TCP/IPv4)”.

- Clique em Fechar para fechar a janela “Propriedades da conexao da rede local”.

@ Abrir 0 navegador web do seu computador.
® Introduzir 192.168.2.1 como o URL e conectar-se com o produto HTG410H como habitualmente.

Logout total:

@ Sair do modo SETUP, definindo SETUP para a posigédo OFF.

@ Desligar os acessorios da porta USB.

® Reiniciar o HTG410H desligando a fonte de alimentacdo e depois ligando-a novamente.

@ Se for necessario, reiniciar as configuragées TCP / IPv4 no computador (as guardadas antes da modificag&o).
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8.3 Adaptador USB/Wifi referéncia HTG460H

O HTG460H é uma interface USB/WiFi, concebida especificamente para a conexao sem fios com o HTG410H. Este permite uma ligagéo
direta na parte frontal, sem abrir a caixa ou o armario. Esta é a forma mais facil para estabelecer uma conexdo a um computador ou tablet.

Colocacao em servico

Certifique-se que a instalagé@o da rede Ethernet ndo esté ligada a porta “Setup - Ethernet 1”, mas a porta “Ethernet 2”.
Observacao: em modo “Setup ON”, o HTG410H ativa o seu servidor DHCP na porta “Setup - Ethernet 1”.
@ Colocar o comutador “Setup” na posigdo ON no HTG140H.

® Reinicializar o HTG410H desligando a fonte de alimentacio e depois ligando-a novamente.

® Esperar até que o LED verde se acenda continuamente.

@ Ligar o acessorio a porta USB situada na parte frontal do HTG410H.

® Conectar a nova rede WiFi “HTG410H” no gestor WiFi.

@ Introduzir a chave de seguranga “HagerHTG410H”.

@ Abrir o navegador web do seu computador.

@ Introduzir 192.168.3.1 como o URL e conectar-se com o produto HTG410H como habitualmente.

Se nao conseguir conectar-se ao produto, contactar o administrador da rede da estagao de trabalho.

Logout total:

@ Sair do modo SETUP, definindo SETUP para a posigdo OFF.

@ Desligar os acessorios da porta USB.

@ Reiniciar o HTG410H desligando a fonte de alimentagdo e depois ligando-a novamente.
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9. Abreviaturas

ACB: Air Circuit Breaker (Disjuntor de corte no ar)

ASCII: American Standard Code for Information Interchange

AWG: American Wire Gauge

DHCP: Dynamic Host Configuration Protocol

DNS: Domain Name System

EIA/TIA: Electronic Industries Alliance — Telecommunications Industry Association
CEM: Compatibilidade eletromagnética

IEM: Interferéncia eletromagnéticas

IP: Internet Protocol

MAC address: Media Access Control address

MCB: Miniature Circuit Breaker (disjuntor)

MCCB: Molded Case Circuit Breaker (disjuntor em caixa moldada)

Cartao Micro SD HC: Micro Secure Digital Card high capacity and transfer speed
Modbus RTU: Remote Terminal Unit

Modbus em TCP/IP

API: Automate programmable industriel

PMD: Performance measuring and monitoring devices (analisador de rede)
TCP: Transmission Control Protocol

TCP/IP: Transmission Control Protocol /Internet Protocol

USB: Universal Serial Bus

WiFi: Wireless Network (rede sem fios)

Sujeito a modificagdes técnicas

83



thager

Hager Electro SAS

132 Boulevard de I'Europe
BP3

67210 OBERNAI CEDEX

hager.com

06/2021 - 6LE007812A



