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1 Définition du produit
1.1 Catalogue de produit

Nom de produit : Capt. tactile/Capt. en verre 4 post., av. thermost. / Capt. tactile/Capt. en
verre 6 post., av. thermost.

Utilisation : Capteur

Construction : Encastré

Réf. WMTx055.. / WMTx075..

1.2 Objet d'utilisation
Le capteur en verre se compose de plusieurs surfaces de détection pouvant être commandées
par effleurement. Pour les surfaces de détection, il convient de distinguer les touches d'écran et
les touches affectées à la fonction de touche sensorielle. Les touches d'écran se trouvent direc­
tement à gauche et à droite de l'écran, et sont dédiées à la commande des fonctions prédéfi­
nies du thermostat d'ambiance intégré ou du poste auxiliaire du régulateur. Ces touches per­
mettent également d'activer la fonction de nettoyage de la surface en verre. Les touches sous­
jacentes sont affectées à la fonction de touche sensorielle. Le nombre de touches dépend des
variantes d'appareil. La fonction de touche sensorielle est une partie fonctionnelle autarcique de
l'appareil avec des blocs de paramètres propres dans l'ETS.

Fonctionnalité de la touche sensorielle :
Lors de l'actionnement d'une surface de détection, le capteur en verre envoie des télégrammes
vers le KNX/l'EIB en fonction du réglage des paramètres ETS. Il peut notamment s'agir de télé­
grammes pour la commutation ou l'appui sur les touches, la variation ou la commande des
stores. Il est également possible de programmer des fonctions de transmission de valeur
comme les transmissions de valeur pour variateurs, les auxiliaires scènes de lumière, les trans­
missions de valeur pour température ou luminosité.
En liaison avec un thermostat d'ambiance disposant d'un objet à 1 octet pour la commutation
des modes de fonctionnement, le capteur en verre peut être utilisé en tant que poste auxiliaire
complet pour thermostat. L'utilisation pour le message de présence ou le décalage de la valeur
de consigne ainsi que l'affichage des différents états du régulateur sont également possibles.
Le concept de commande des surfaces de détection peut être configuré au niveau de l'ETS en
tant que fonction de manette ou de touche. Pour la fonction de manette, deux surfaces de dé­
tection adjacentes sont attribuées à une même fonction. Dans le cas de la fonction de touche,
chaque surface de détection est exploitée séparément : différentes fonctions peuvent ainsi être
exécutées. Lorsque deux surfaces de détection sont regroupées en une manette, il est égale­
ment possible de déclencher des fonctions spéciales par commande sur toute la surface. Celle­
ci désigne une commande simultanée des deux surfaces de détection (gauche / droite) de la
manette.
À côté de chaque surface de détection se trouve une LED d'état, qui peut être reliée en interne
avec une fonction de commande selon qu'elle ait une fonction de manette ou de touche.
Chaque LED d'état peut signaler des messages d'affichage complètement indépendants, affi­
cher des états de fonctionnement de thermostats d'ambiance ou des résultats d'opérations de
comparaison de valeurs logiques, en clignotant ou en étant allumées ou éteintes de manière
permanente.

Fonctionnalité du thermostat d'ambiance :
Le capteur en verre peut être utilisé pour la régulation individuelle de la température par pièce.
En fonction du mode de fonctionnement, de la valeur de consigne de température actuelle et de
la température ambiante, un paramètre pour la boucle de régulation, dédié à la commande du
chauffage ou du refroidissement, peut être envoyé au KNX/à l'EIB. En outre, la mise en œuvre
d'un appareil de chauffage ou de refroidissement supplémentaire est possible grâce à l'activa­
tion d'un niveau additionnel, en plus du niveau de base pour le chauffage ou le refroidissement.
L'écart de la valeur de consigne de température entre le niveau de base et le niveau additionnel
peut être réglé via les paramètres dans l'ETS. Si les écarts entre la température de consigne et
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la température réelle sont plus importants, l'activation du niveau additionnel permet d'accélérer
le chauffage ou le refroidissement de la pièce. Les niveaux de base et additionnel peuvent être
affectés à différents algorithmes de régulation.
Pour les fonctions de chauffage et de refroidissement, il est possible de choisir entre des algo­
rithmes de régulation constants ou commutants PI ou 2 points.
La température ambiante peut être détectée par une sonde de température interne ou externe.
Le paramétrage d'une saisie combinée de la température par les deux sondes est également
possible. En option, le capteur en verre permet le raccordement direct d'une
sonde de température de sol/à distance câblée utilisée comme sonde de température pour la
mesure de la température ambiante ou à des fins de limitation de la température de sol.
Le régulateur propose plusieurs modes de fonctionnement (confort, stand­by, nuit, protection
contre le gel/la chaleur), chacun présentant ses propres valeurs de consigne de température en
mode de chauffage ou de refroidissement.

Généralités:
Un coupleur de bus permettant un raccordement direct à la ligne de bus lors de la mise en ser­
vice est déjà intégré de manière fixe dans le capteur en verre.
Selon les cas, une LED de fonctionnement peut servir d'éclairage d'orientation (même lors­
qu'elle clignote) ou être pilotée par un objet de communication propre. Si la touche sensorielle
est en mode programmation, la LED de fonctionnement clignote avec une fréquence d'env.
8 Hz. Le même rythme indique également l'actionnement d'une manette sur tout la surface.
Dans ce cas, la LED revient à son comportement paramétré à la fin de la manipulation. Si au­
cune application ou aucune application appropriée n'est chargée dans la touche sensorielle, la
LED de fonctionnement clignote pour signaler un défaut avec une fréquence d'env. 0,75 Hz.
L'appareil ne fonctionne pas.
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1.3 Accessoires
Boîtier à encastrer 2 postes Réf. 1870
Capteur de température de sol / Capteur à dis­
tance

Réf. 161
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2 Montage, raccordement électrique et utilisation
2.1 Consignes de sécurité
L'intégration et le montage d'appareillages électriques doivent être réservés à des électri­
ciens spécialisés. Respecter les prescriptions applicables en matière de prévention des
accidents.
Le non­respect de ces instructions peut entraîner des dommages sur l'appareillage, un
incendie ou d'autres dangers.
Ne pas utiliser d'objets tranchants pour le nettoyage. Ne pas utiliser de produits puis­
sants, d'acides ou de solvants organiques.
Ne pas utiliser d'objets tranchants ou pointus pour la commande de l'appareil. La surface
peut être endommagée.
L'appareillage ne doit pas être ouvert en dehors des spécifications techniques.
Lors de l'installation, assurer une isolation suffisante entre la tension secteur et le bus !
Respecter une distance minimale de 4 mm entre les câbles du bus et les câbles secteur.
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2.2 Conception de l'appareillage

OK

(1)

(3)

(5)

(4)

(2)

OK

Figure 1: Conception de la face avant de l'appareil sur l'exemple de la variante « 3 postes »
gauche : conception R.x / droite : conception TS

(9)

(11)

(10) (10)

(11)

(13)

(12)

(7)

(8)

(7)

(8)

(6)(6)

Figure 2: Conception de la face arrière
gauche : conception R.x / droite : conception TS

(1) Surfaces de détection pour la commande d'écran (touches d'écran)
(2) Écran LED avec rétro­éclairage
(3) Surfaces de détection pour la commande par touche sensorielle (leur nombre dépend de la

variante d'appareil)
(4) LED d'état (blanc / 1 x par surface de détection pour la commande par touche sensorielle)
(5) LED de fonctionnement (bleu)
(6) Raccordement à bornes de connexion pour tension d'alimentation supplémentaire
(7) Raccordement à bornes de connexion pour sonde de température de sol/à distance câblée

(accessoire en option)
(8) Raccordement à bornes de connexion pour le câble de bus KNX
(9) Fibres optiques pour LED de fonctionnement
(10) LED de programmation (rouge)
(11) Touche de programmation
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(12) Tenons de retenue
(13) Emplacements de collage pour points adhésifs
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2.3 Montage et branchement électrique
Monter et raccorder le capteur sensoriel R.x

(14)

(15)

Figure 3: Montage des appareils

(14) Cadre de montage
(15) Vis de fixation

L'appareil est monté en vissant fermement le cadre de montage sur la boîte d'encastrement ou
le mur. Il est possible d'atteindre une sécurité renforcée contre le démontage, en fixant ferme­
ment l'appareil à l'aide d'une vis de blocage au bas du cadre de montage.
Utiliser le boîtier d'encastrement/d'appareil 2 postes (selon DIN 49073). Le montage sur les boî­
tiers d'encastrement/d'appareil 1 poste ou les boîtiers apparents n'est pas possible.
o Orienter le cadre de montage (14) et le visser sur la boîte d'encastrement ou le mur . Res­

pecter le marquage TOP = HAUT. Utiliser le jeu de vis fourni.
o Raccorder le câble KNX avec la borne de raccordement (8).
o En option : raccorder la sonde de température de sol/à distance externe à la borne (7).
i La touche et la LED de programmation ne sont accessibles que par l'arrière de l'appareil.

Si possible, charger l'adresse physique dans l'appareil avant le montage définitif .
o Enficher l'appareil sur le cadre de montage jusqu'à l'enclenchement.
o Serrer la vis de fixation (15) au bas du cadre de montage. Utiliser un tournevis cruciforme

de type Pozi­Drive de taille 0.

Préparer le capteur en verre TS pour le montage sur un support lisse.
Les points adhésifs empêchent le déplacement du capteur en verre lors du montage sur les sur­
faces lisses.
o Nettoyer les emplacements de collage des points adhésifs sur la face arrière du capteur en

verre (13) (figure 2).
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o Décoller les points adhésifs de la feuille de support et les coller sur les quatre emplace­
ments de collage.

o Nettoyer le support de tout encrassement.
o Avant le montage du capteur en verre, retirer la feuille de protection des quatre points ad­

hésifs. 
i Avant de terminer le montage, orienter le capteur en verre et appuyer sur la zone des

points adhésifs pour le fixer.

Raccorder et monter le capteur en verre TS

(14) (16) (17) (18) (19)

x

Figure 4: Montage d'un capteur en verre TS confort

(14) Cadre de montage
(16) Tenons de retenue
(17) Tige filetée
(18) Pince de serrage
(19) Boîte d'encastrement pour capteur en verre TS (accessoires)

Utiliser une boîte d'encastrement 2 postes pour capteur en verre TS (accessoires). Le montage
sur les boîtiers d'encastrement/d'appareil 1 poste ou les boîtiers apparents n'est pas possible.
En option : pour une sécurité accrue lors du démontage ou pour agrandir les joints d'ombre par
rapport au mur, utiliser le cadre de montage (14) ci­joint. Pour ce faire, placer le cadre de mon­
tage par l'arrière sur l'appareillage. Respecter le marquage TOP = HAUT.
o Si nécessaire, mesurer la mise à niveau du crépi. Le réglage des goupilles de maintien (16)

sur les tiges filetées (17) permet, sur les boîtes d'encastrement profondes permet une mise
à niveau par rapport au crépi pouvant atteindre 20 mm. Dévisser les goupilles de maintien
(16) autour de la mise à niveau du crépi de sorte qu'elles présentent un écart de 15 mm + x
de la prise pour les tiges filetées.
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i Lors de l'utilisation du cadre de montage, l'écart de nivellement par rapport au crépi s'élève
à 20 mm + x en partant de la prise pour les tiges filetées.

o Raccorder le câble KNX avec la borne de raccordement (8).
o En option : raccorder la sonde de température de sol/à distance externe à la borne (7).
i La touche et la LED de programmation ne sont accessibles que par l'arrière de l'appareil.

Si possible, charger l'adresse physique dans l'appareil avant le montage définitif .
o Insérer l'appareillage avec les tiges filetées (17) dans les pinces de serrage (18) de la boîte

d'encastrement (19) et l'enfoncer jusqu'à ce que les tenons de retenue s'enclenchent.
o Aligner l'appareillage et l'enfoncer au niveau des points de fixation pour le fixer.

Monter et raccorder le capteur en verre TS avec une protection de démontage renforcée.

(14) (15) (20) (19)

Figure 5: Montage d'un capteur en verre TS confort avec une protection de démontage renfor­
cée.

(14) Cadre de montage
(15) Vis de fixation
(19) Boîte d'encastrement pour capteur en verre TS (accessoires)
(20) Logement de pince de serrage

Afin d'assurer une sécurité renforcée contre le démontage, le cadre de montage est vissé fixe­
ment sur la boîte d'encastrement ou le mur et l'appareillage est sécurisé à l'aide de la vis de
fixation au bas du cadre de montage.
o Ôter les logements de pinces de serrage (20) du boîtier d'encastrement (19) afin de libérer

les trous de vissage du boîtier d'encastrement.
o Orienter le cadre de montage et le visser sur la boîte d'encastrement ou le mur. Respecter

le marquage TOP = HAUT. Utiliser le jeu de vis fourni.
o Raccorder le câble KNX avec la borne de raccordement (8).
o En option : raccorder la sonde de température de sol/à distance externe à la borne (7).
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i La touche et la LED de programmation ne sont accessibles que par l'arrière de l'appareil.
Si possible, charger l'adresse physique dans l'appareil avant le montage définitif .

o Enficher l'appareil sur le cadre de montage jusqu'à l'enclenchement.
o Serrer la vis de fixation (15) au bas du cadre de montage. Utiliser un tournevis cruciforme

de type Pozi­Drive de taille 0.

Démonter le capteur en verre TS
o Si elle est disponible, desserrer la vis de fixation (15) sur le bord inférieur. Utiliser un tour­

nevis cruciforme de type Pozi­Drive de taille 0.
o Appuyer l'outil de démontage fourni contre le centre du capteur en verre.
o Retirer uniformément le capteur en verre avec l'outil de démontage de son ancrage (pinces

de serrage ou cadre de montage).
o Retirer les câbles de raccordement.
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2.4 Mise en service
Programmer l'adresse physique
La mise en service de l'appareil se limite essentiellement à la programmation de l'adresse phy­
sique et des données d'application par l'ETS.
Conception et mise en service de l'appareil par l'ETS3.0d avec le patch A ou par des versions
plus récentes.
L'appareillage est raccordé et prêt au fonctionnement.
L'arrière de l'appareillage doit être accessible. À ce stade, l'appareil ne doit pas encore être
monté sur la boîte d'encastrement.
Un appareil correspondant doit être enregistré et configuré dans le projet ETS.

(21)

(22)

Figure 6: Touche et LED de programmation sur la face arrière de l'appareil

(21) Touche de programmation
(22) LED de programmation (rouge)

o Actionner la touche de programmation (21).
Le LED de programmation (22) s'allume et « Pd » s'affiche à l'écran. L'appareil indique ain­
si l'état de programmation.

o Programmer l'adresse physique à l'aide de l'ETS.
La LED de programmation s'éteint.

o Inscrire l'adresse physique sur l'appareillage.
o Charger les données d'application avec l'ETS dans l'appareil.
i Le montage de l'appareil peut être finalisé après avoir programmé l'adresse physique.
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2.5 Utilisation
L'appareil se compose de plusieurs surfaces de détection pouvant être commandées par effleu­
rement. Dans le cas des surfaces de détection, il convient de distinguer les touches d'écran (1)
et les touches affectées à la fonction de touche sensorielle (3) (figure 1). Les touches d'écran se
trouvent directement à gauche et à droite de l'écran, et sont dédiées à la commande des fonc­
tions prédéfinies du thermostat d'ambiance intégré ou du poste auxiliaire du régulateur. Ces
touches permettent également d'activer la fonction de nettoyage de la surface en verre.
Les touches sous­jacentes sont affectées à la fonction de touche sensorielle. Le nombre de
touches dépend des variantes d'appareil. La fonction de touche sensorielle est une partie fonc­
tionnelle autarcique de l'appareil avec des blocs de paramètres propres dans l'ETS.

La réaction de l'appareil lors de l'actionnement d'une surface de détection de la fonction de
touche sensorielle dépend de la configuration dans l'ETS (voir chapitre 4.2.4.1.1. Concept de
commande et évaluation des touches).

La fonction des touches d'écran dépend du paramétrage ETS du thermostat d'ambiance inté­
gré...

­ Si le thermostat d'ambiance (poste principal du régulateur) est activé :
Les touches d'écran permettent de modifier la valeur de consigne de base du régulateur in­
terne ainsi que d'accéder et de commander les options de menu relatives au régulateur, du
second niveau d'utilisation. Si besoin est, la fonction de nettoyage peut également être acti­
vée.
Les options de menu accessibles par touches d'écran dans le second niveau d'utilisation
dépendent essentiellement des réglages de paramètres du second niveau d'utilisation et
du mode de fonctionnement du régulateur dans l'ETS.

­ Si le poste auxiliaire du régulateur est activé :
Les touches d'écran permettent de modifier la valeur de consigne de base du régulateur
externe. Le décalage de la valeur de consigne est ainsi affiché à l'écran en tant que valeur
relative. Il est également possible de passer au second niveau d'utilisation afin d'activer la
fonction de nettoyage si nécessaire. Le réglage d'autres paramètres dans le second niveau
d'utilisation est impossible dans la fonction en tant que poste auxiliaire du régulateur par le
biais des touches d'écran.

­ Dans le cas où ni le poste principal, ni le poste auxiliaire du régulateur ne sont activés :
Les touches d'écran permettent uniquement de passer au second niveau d'utilisation afin
d'activer la fonction de nettoyage, si nécessaire. La commande du régulateur est impos­
sible.

Ce chapitre comprend la description de la commande locale des touches d'écran pour le déca­
lage de la valeur de consigne de base ou pour la modification des différents paramètres du ther­
mostat d'ambiance intégré dans le second niveau d'utilisation. La procédure d'activation de la
fonction de nettoyage y est également expliquée.

2.5.1 Affichage de base
Dans l'affichage de base de l'écran, jusqu'à quatre fonctions d'affichage différentes peuvent être
représentées lors du fonctionnement de l'appareil, autorisant ainsi l'affichage de l'heure et du
jour, de la température de consigne, de la température réelle (température ambiante) ou de la
température extérieure (figure 7). Les informations peuvent être affichées séparément à l'écran.
La commutation entre les informations peut s'effectuer automatiquement en alternance tempo­
relle ou être commandée par un objet de communication. Ces caractéristiques ainsi que les
messages d'affichage effectivement visibles, sont configurés dans l'ETS avant la mise en ser­
vice de l'appareil (voir chapitre 4.2.4.6. Affichage).
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Pour commuter les messages d'affichage dans l'affichage de base, l'appareil ne doit pas être
commandé via les touches d'écran.

Figure 7: Messages d'affichage possibles de l'affichage de base

(22) Affichage du temps et du jour
(23) Affichage de la température réelle (s'allume communément avec le symbole ă)
(24) Affichage de la température extérieure (s'allume communément avec le symbole Ą)
(25) Affichage de la température de consigne

Si la touche d'écran gauche ou droite est actionnée dans l'affichage de base, l'affichage est acti­
vé pour le décalage de la valeur de consigne de base (voir chapitre 2.5.2. Décalage de la valeur
de consigne de base).
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2.5.2 Décalage de la valeur de consigne de base

Le décalage de la valeur de consigne de base sert à la modification temporaire ou définitive de
la température de consigne. Il agit directement sur la valeur de consigne de base configurée
dans l'ETS ou prédéfinie par l'objet de communication homonyme.

Figure 8: décalage de la valeur de consigne de base via les touches d'écran

(26) Affichage de base
(27) Affichage du décalage de la valeur de consigne de base
+ Actionnement de la touche d'écran droite.
- Actionnement de la touche d'écran gauche.
20 s Retour automatiquement après 20 sec. sans aucun actionnement des touches d'écran.

L'affichage de base (26) est visible.
o Appuyer sur la touche d'écran gauche ou droite.

L'affichage indique la température de consigne actuelle (27). En fonction du paramétrage
ETS de l'appareil, l'affichage s'effectue en tant que valeur de température absolue ou modi­
fication de la valeur de température relative.

o Réduire la température de consigne : appuyer sur la touche d'écran gauche -.
­ ou ­

o Augmenter la température de consigne : appuyer sur la touche d'écran droite +.
Le réglage de la température de consigne se fait par paliers de 0,5 °C. Une pression de
touche longue permet de poursuivre le réglage.
Le symbole › dans l'affichage indique que la température de consigne doit être adaptée.
Le retour à l'affichage de base est automatique après env. 20 sec. ou lors de l'actionne­
ment d'une surface de détection quelconque de la partie fonctionnelle de la touche senso­
rielle. À ce moment­là seulement, la valeur réglée par les touches d'écran est reprise en
tant que valeur de température valide pour la régulation de la température ambiante.
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i Outre le décalage de la valeur de consigne de base via les touches d'écran, un décalage
par le biais d'une touche de fonction quelconque de la partie fonctionnelle de la touche
sensorielle est également possible. Pour ce faire, une touche de fonction doit être configu­
rée sur « Décalage de la valeur de consigne » dans l'ETS . Contrairement au décalage de
la valeur de consigne via les touches d'écran, aucun réglage en continu par pression de
touche longue n'est possible pour le décalage via les touches de fonction. De plus, les va­
leurs de températures réglées sont immédiatement valides après chaque pression de
touche. L'affichage du décalage de la valeur de consigne à l'écran reste toujours actif pen­
dant 20 sec.

i L'actionnement simultané des deux touches d'écran n'entraîne aucune réaction si un déca­
lage de la valeur de consigne de base a été réalisé auparavant via les touches d'écran et
est encore affiché à l'écran. Si le décalage de la valeur de consigne a été réalisé via les
touches de fonction de la touche sensorielle ou si l'affichage de base est à nouveau actif, le
second niveau d'utilisation est appelé par l'actionnement simultané des deux touches
d'écran .

i En fonction du paramétrage ETS, un décalage de la valeur de consigne de base peut être
actif temporairement ou de manière définitive. Si l'activation est définitive, le décalage reste
valide même en cas de commutation du mode de fonctionnement ou après un nouveau
pré­réglage d'une valeur de consigne de base via l'objet de communication.

i La plage de température réglable lors du décalage de la valeur de consigne de base est
définie dans l'ETS. Il est ainsi possible de décaler la valeur de consigne actuelle de
+/­ 10 °C max. Il faut noter qu'un décalage de la température de consigne agit aussi direc­
tement sur la valeur de consigne de base (offset température de base) et décale ainsi
toutes les autres valeurs de consigne de température !
Un décalage positif est possible jusqu'à la température configurée de protection contre la
chaleur. Un décalage négatif peut être effectué jusqu'à la température configurée de pro­
tection contre le gel.
Les températures de consigne du mode de protection contre le gel ou la chaleur ne
peuvent pas être décalées !

i Le décalage de la valeur de consigne de base local sur l'appareil est impossible si ni le
thermostat d'ambiance intégré, ni le poste auxiliaire du régulateur ne sont activés dans
l'ETS.
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2.5.3 Second niveau d'utilisation
Le second niveau d'utilisation permet de réaliser différents réglages sur le thermostat d'am­
biance intégré et d'activer la fonction de nettoyage dédiée à la surface en verre.
Le second niveau d'utilisation se compose d'un menu principal et de plusieurs sous­menus.

La commande de menu a lieu via les deux touches d'écran. Deux concepts de commande des
touches doivent ainsi être distingués...
­ D'une part, les touches d'écran peuvent être actionnées individuellement, ce qui résulte en

un réglage de valeur ou un changement d'option de menu. Les symboles à l'écran, à côté
des touches, indiquent la fonction exécutée en cas de pression de touche. Un réglage de
valeur est signalé par les symboles - et + ; un changement d'option de menu par . et ,.

­ D'autre part, les deux touches d'écran peuvent être actionnées simultanément. Par consé­
quent, les réglages comme par ex. d'éventuels ajustements de la valeur de température,
sont confirmés et effectués dans la mémoire de l'appareil.

Si, dans le second niveau d'utilisation, aucune des deux touches d'écran n'est actionnée pen­
dant au moins 20 sec., le second niveau d'utilisation est entièrement terminé et l'affichage de
base est automatiquement rétabli. La fonction de nettoyage constitue ici une exception puisque
le retour à l'affichage de base ne se produit qu'après 60 sec.
Dans le cas où un réglage a été modifié mais n'a pas encore été confirmé, la modification est
rejetée lors du rétablissement automatique de l'affichage de base et n'est donc pas prise en
compte. Le même comportement se produit lorsqu'une touche quelconque de la partie fonction­
nelle de la touche sensorielle est actionnée.

Affichage du menu principal
Le menu principal du second niveau d'utilisation permet d'accéder à d'autres sous­menus (fi­
gure 9).

Page 19 de 260

 
Montage, raccordement électrique et utilisation



65750120 R3 Hager

Figure 9: Menu principal du second niveau d'utilisation

(27) Affichage du décalage de la valeur de consigne de base
(28) Option de menu « Fonction de nettoyage »
(29) Option de menu « Commutation du mode de fonctionnement »
(30) Option de menu « Modification de température Mode de chauffage »
(31) Option de menu « Modification de température Mode de refroidissement »
+/
,

Actionnement de la touche d'écran droite.

- Actionnement de la touche d'écran gauche.
-&
+

Actionnement simultané des touches d'écran droite et gauche.

20 s Retour automatiquement après 20 sec. sans aucun actionnement des touches d'écran.

L'affichage de base (26) est visible.
o Actionner simultanément les touches d'écran + et - pendant au moins 3 sec.

Le menu principal du second niveau d'utilisation est appelé. L'affichage indique la première
option de menu CL60.

o Actionner la touche d'écran , pour afficher les autres options de menu les unes après les
autres.
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i Actionner la touche d'écran gauche . dans le menu principal pour accéder aux sous­me­
nus, en fonction de l'option de menu sélectionnée.

i Dans l'ETS, il est possible de masquer les options de menu « Mode de fonctionnement »
(29) et « Modification de température » (30) & (31). Dans ce cas, les options de menu ne
sont pas visibles dans le menu principal. L'option de menu « Fonction de nettoyage » est
toujours visible et sélectionnable même si le thermostat d'ambiance ou le poste auxiliaire
du régulateur est désactivé dans l'ETS.

Nettoyer la surface en verre
Pour éviter d'effectuer une action non souhaitée lors du nettoyage de la surface en verre, la
fonction de nettoyage peut être activée et l'utilisation des surfaces de détection bloquée pen­
dant 60 sec.

Figure 10: Sous­menu de la fonction de nettoyage

(26) Affichage de base
(28) Option de menu « Fonction de nettoyage » dans le menu principal du second niveau d'utili­

sation
. Actionnement de la touche d'écran gauche

Le menu principal du second niveau d'utilisation est affiché.
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o La touche d'écran droite , permet de sélectionner l'option de menu CL60 (28) pour la fonc­
tion de nettoyage si ce n'est pas encore le cas (figure 10).

o Actionner la touche d'écran gauche ..
Toutes les surfaces de détection de l'appareil sont bloquées pendant 60 sec.
Toutes les LED d'état clignotent.
L'affichage indique le temps restant jusqu'à la fin de la fonction de nettoyage.
Après 60 sec., l'appareil passe automatiquement à l'affichage de base (26). Le blocage est
suspendu et la commande normale est possible.

i Nettoyer avec un chiffon non pelucheux légèrement humidifié, le cas échéant, avec un net­
toyant vitre non agressif. Ne pas utiliser d'objets tranchants ou de détergents abrasifs, par
ex. de la poudre à récurrer.

i La fonction de nettoyage peut également être exécutée si le thermostat d'ambiance ou le
poste auxiliaire du régulateur est désactivé dans l'ETS.

Régler le mode de fonctionnement
Dans le second niveau d'utilisation de l'appareil, le mode de fonctionnement du thermostat
d'ambiance intégré peut être commuté et, de ce fait, la température de consigne peut être in­
fluencée.
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Figure 11: Sous­menu dédié à la commutation du mode de fonctionnement

(26) Affichage de base
(29) Option de menu « Commutation du mode de fonctionnement » dans le menu principal du

second niveau d'utilisation
(32) Sous­menu « Commutation du mode de fonctionnement »
, Actionnement de la touche d'écran droite.
. Actionnement de la touche d'écran gauche.
-&
+

Actionnement simultané des touches d'écran droite et gauche.

20 s Retour automatiquement après 20 sec. sans aucun actionnement des touches d'écran.

Le menu principal du second niveau d'utilisation est affiché.
o La touche d'écran droite , permet de sélectionner l'option de menu pour la commutation

du mode de fonctionnement (29) (figure 11).
i Dans l'ETS, il est possible de masquer l'option de menu « Commutation du mode de fonc­

tionnement » (29). Dans ce cas, l'option de menu n'est pas visible dans le menu principal.
o Actionner la touche d'écran gauche ..
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Le sous­menu « Commutation du mode de fonctionnement » (32) apparaît et le mode de
fonctionnement activé est affiché avec la température de consigne correspondante (sans
prise en compte d'un décalage de la valeur de consigne de base). Le symbole correspon­
dant clignote à l'écran.

o La touche d'écran droite , permet de sélectionner le mode de fonctionnement souhaité.
o Actionner la touche d'écran gauche ..

Le réglage est enregistré.
L'affichage revient au menu principal du second niveau d'utilisation (29).
La température de consigne pour la pièce est réglée de manière à correspondre au nou­
veau mode de fonctionnement.

i Lorsque l'appareil fonctionne en tant que poste auxiliaire du régulateur, une commutation
du mode de fonctionnement dans le second niveau d'utilisation est impossible.

Activer la prolongation confort
Lors d'une commutation automatique des modes de fonctionnement, par ex. par une minuterie
externe, le mode Confort peut malgré tout rester actif pendant un certain temps. C'est à cela
que sert la prolongation de confort (voir chapitre 4.2.4.2.4. Commutation du mode de fonction­
nement). La prolongation confort est limitée dans le temps.
L'appareil se trouve en mode de fonctionnement Nuit Ê ou Protection contre le gel/la chaleur
ċ.
Une touche de présence est prévue dans l'ETS, sur l'appareil, ou des appareils de bus supplé­
mentaires disposant d'une touche de présence (par ex. postes auxiliaires du régulateur) et re­
liés à l'appareil local par le biais d'adresses de groupes, sont disponibles dans l'installation
KNX/EIB.
o Actionner la touche de présence.

L'affichage montre les symboles ąÊ ou ąċ.
La prolongation de confort est activée pour la durée réglée dans l'ETS.
Une fois la durée programmée écoulée, le mode de fonctionnement initial Nuit ou Protec­
tion contre le gel/la chaleur est rétabli.

Modification des températures de consigne
Le second niveau d'utilisation de l'appareil permet de modifier séparément les températures de
consigne pour les modes de fonctionnement Confort, stand­by et Nuit, pour les modes de
chauffage et de refroidissement.
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Figure 12: Sous­menu dédié à la modification des températures de consigne

(26) Affichage de base
(30) Option de menu « Modification de température Mode de chauffage »
(31) Option de menu « Modification de température Mode de refroidissement »
(33) Sous­menu « Modification de température »
+/
,

Actionnement de la touche d'écran droite.

-/
.

Actionnement de la touche d'écran gauche.

-&
+

Actionnement simultané des touches d'écran droite et gauche.
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20 s Retour automatiquement après 20 sec. sans aucun actionnement des touches d'écran.

Le menu principal du second niveau d'utilisation est affiché.
o La touche d'écran droite , permet de sélectionner l'option de menu pour la modification de

la température du mode de chauffage (30) ou du mode de refroidissement (31) (figure 12).
i Pour ce qui est de la commande, les menus « Modification de température Mode de chauf­

fage » et « Modification de température Mode de refroidissement » sont identiques. Dans
ce contexte, la commande de menu est expliquée ci­après uniquement à travers l'exemple
du menu « Modification de température Mode de chauffage ».

i Dans l'ETS, il est possible de masquer les options de menu « Modification de température
Mode de chauffage » et « Modification de température Mode de refroidissement ». Dans ce
cas, les deux options de menu ne sont pas visibles dans le menu principal.

o Actionner la touche d'écran gauche ..
Le sous­menu « Modification de température » (33) apparaît et la température de consigne
du mode de confort est affichée.

o La touche d'écran droite , permet de sélectionner le mode de fonctionnement souhaité.
o Actionner la touche d'écran gauche ..

La température de consigne clignote.
o Réduire la température de consigne : actionner la touche d'écran gauche -.

­ ou ­
o Augmenter la température de consigne : actionner la touche d'écran droite +.
i Le réglage des températures de consigne pour le mode stand­by et le mode Nuit se fait par

paliers de 0,5 °C. Le réglage de la température de consigne pour le mode Confort (valeur
de consigne de base) se fait par paliers de 1 °C. Le décalage des zones neutres (tempéra­
ture de confort de refroidissement dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroi­
dissement ») s'effectue par paliers de 0,5 °C.

o Valider la modification : actionner simultanément les touches sensorielles + et -.
La température de consigne définie pour le mode de fonctionnement sélectionné est enre­
gistrée.
L'affichage revient au menu principal du second niveau d'utilisation (30) ou (31). Le dernier
mode de fonctionnement activé avant le réglage est conservé, même après la modification
de la température de consigne d'un autre mode de fonctionnement.
­ ou ­

o Ne pas valider la modification : actionner une surface de détection quelconque de la fonc­
tion de touche sensorielle (3) ou (4).
La température de consigne définie pour le mode de fonctionnement sélectionné n'est pas
enregistrée.
L'affichage revient au menu principal du second niveau d'utilisation (30) ou (31). Le dernier
mode de fonctionnement activé avant le réglage est conservé.

i Si la température de consigne pour d'autres modes de fonctionnement doit être modifiée,
répéter les étapes décrites.

i Dans l'ETS, il est possible de bloquer le réglage des valeurs individuelles de température
pour les modes de chauffage et de refroidissement. Dans ce cas, les valeurs individuelles
de température sont certes visibles, mais ne peuvent être modifiées.
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i En cas de modification des valeurs de consigne dans le second niveau d'utilisation, il faut
veiller à ce que toutes les valeurs de température du régulateur dérivent de la valeur de
consigne de base (voir chapitre 4.2.4.2.5. Valeurs de consigne de température). En cas de
réglage de la valeur de consigne de base, toutes les autres valeurs de consigne de la tem­
pérature (stand­by, nuit) ­ également pour le mode de refroidissement ­ sont ajustées !
La valeur de consigne de base est ainsi réglée directement par la température de confort
correspondante dans les modes de fonctionnement individuels « Chauffage » ou « Refroi­
dissement ». Dans le mode de fonctionnement combiné « Chauffage et refroidissement »,
la valeur de consigne de base est réglée directement (zone neutre asymétrique) ou indirec­
tement (zone neutre symétrique) par la température de confort pour le chauffage, en fonc­
tion de la position des zones neutres configurée dans l'ETS.
Dans le mode de fonctionnement combiné « Chauffage et refroidissement », les tempéra­
tures de consigne pour le mode de refroidissement (en tenant compte de la zone neutre)
découlent de la température de consigne de confort du mode de chauffage. En cas de ré­
glage de la température de consigne de confort pour le mode de refroidissement dans le
second niveau d'utilisation, la taille de la zone neutre est influencée ! Dans le cas d'une po­
sition asymétrique des zones neutres, seules les valeurs de température pour le mode de
refroidissement sont décalées. Dans le cas d'une position symétrique des zones neutres,
les températures de consigne du mode de chauffage sont également modifiées !

i Les modifications de la température de confort pour le chauffage (= modification de la va­
leur de consigne de base) dans le second niveau d'utilisation sont exclusivement effec­
tuées à l'intérieur de l'appareil. L'envoi d'une nouvelle valeur de température via l'objet
« Valeur de consigne de base » n'a pas lieu suite à une modification locale sur l'appareil.
En cas de modification de la valeur de consigne de base, seule la nouvelle température de
consigne est envoyée au bus via l'objet de communication homonyme.
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3 Caractéristiques techniques
 

Généralités
Degré de protection IP 20
Classe de protection III
Marque de contrôle KNX / EIB
Température ambiante ­5 ... +45 °C
Température de stockage/transport ­25 ... +70 °C

Alimentation KNX/EIB
KNX Medium TP 1
Mode de mise en service Mode S
Tension nominale KNX DC 21 ... 32 V TBTS
Puissance absorbée KNX Type 150 mW
Type de raccordement KNX Borne de raccordement

Tension d'alimentation supplémentaire
Tension nominale CC 18 ... 32 V TBTS
Puissance absorbée max. 0,5 W

Horloge interne
Résolution de l'horloge 1 min
Différence vitesse max. 8 min/jour

Sonde de température interne
Plage de mesure 0°C ...+40°C ±1%
Résolution 0,1 K
Humidité relative 0 ... 95 % (aucune condensation)

Entrée Sonde de température de sol/à distance
Type Sonde de température de sol/à distance

(accessoire)
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4 Description logicielle
4.1 Spécification logicielle
Chemins de recherche ETS : ­ Capteur tactile / Capteur tactile, 4 postes / Capt. tactile/Capt.

en verre 4 post., av. thermost.

­ Capteur tactile / Capteur tactile, 6 postes / Capt. tactile/Capt.
en verre 6 post., av. thermost.

CONSTRUCTION utilisée : TP­UART + µC
Classe de type KNX/ETS : Appareil 3b avec PhL cert. + stack
Configuration : S­mode standard
Type AST : « 00 »Hex / « 0 » Dec

Raccord AST : pas de connecteur

Application pour le capteur en verre 4 postes :

N° Description brève Nom Version à partir de la
version de
masque

1 Application multifonctions du thermo­
stat d'ambiance et de la touche senso­
rielle :
Jusqu'à 4 surfaces de détection pour la
fonction de touche sensorielle. 2 sur­
faces de détection pour la commande
d'écran.

Capteur en verre
4 postes RTR
16B212

1.2
pour ETS3.0
à partir de la
version d,
ETS4 et
ETS5

705

Application pour le capteur en verre 6 postes :

N° Description brève Nom Version à partir de la
version de
masque

1 Application multifonctions du thermo­
stat d'ambiance et de la touche senso­
rielle :
Jusqu'à 6 surfaces de détection pour la
fonction de touche sensorielle. 2 sur­
faces de détection pour la commande
d'écran.

Capteur en verre
6 postes RTR
16B312

1.2
pour ETS3.0
à partir de la
version d,
ETS4 et
ETS5

705
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4.2 Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
4.2.1 Étendue des fonctions

Fonctions générales
­ La LED de fonctionnement peut être allumée ou éteinte en permanence ou être commutée

par un objet de communication.
­ Horloge interne pour l'affichage de l'heure et du jour à l'écran de l'appareil. L'information

temporelle est mise à disposition de l'appareil par le biais de l'objet de communication (par
ex. par une horloge de commutation KNX/EIB). Possibilité d'une demande automatique de
l'heure après un redémarrage de l'appareil.

­ Écran LED avec rétro­éclairage commutable À l'écran, des symboles permettent de signa­
ler les différents états de fonctionnement du thermostat d'ambiance intégré ou du poste
auxiliaire du régulateur. Par ailleurs, il est possible d'afficher à l'écran jusqu'à quatre fonc­
tions d'affichage (heure, température réelle, température de consigne, température exté­
rieure) en alternance temporelle ou de manière commandée par le biais d'un objet de com­
munication.

­ Commande de scène intégrée. Enregistrement interne de huit scènes max. avec huit ca­
naux de sortie, sélections des scènes internes par un numéro de scène réglable, choix des
types d'objet des canaux de sortie, pour chaque scène, l'enregistrement des différentes va­
leurs de sortie et l'envoi des valeurs de sortie peuvent être autorisés ou bloqués, les diffé­
rents canaux de sortie peuvent être retardés lors de la sélection de scènes, 64 scènes
peuvent être sélectionnées et enregistrées en tant qu'auxiliaires de scènes.

Fonctions de la touche sensorielle intégrée
­ Au choix, utilisation d'une surface de détection en tant que touche ou utilisation de deux

surfaces de détection en tant que manette.
­ Chaque manette peut être utilisée pour les fonctions de commutation, variation, store,

transmission de valeur 1 octet, transmission de valeur 2 octets, auxiliaire de scènes et
commande à 2 canaux.

­ Chaque touche peut être utilisée pour les fonctions de commutation, variation, store, trans­
mission de valeur 1 octet, transmission de valeur 2 octets, auxiliaire de scènes, commande
à 2 canaux, poste auxiliaire du régulateur, commande du ventilateur, mode de fonctionne­
ment du régulateur et décalage de la valeur de consigne. Les fonctions Commande du ven­
tilateur, mode de fonctionnement du régulateur et décalage de la valeur de consigne
servent à la commande du thermostat d'ambiance intégré.

­ Fonction Commande 2 canaux : pour chaque manette ou touche, la commande peut être
réglée par deux canaux indépendants. Jusqu'à deux télégrammes peuvent ainsi être en­
voyés sur le bus avec une pression de touche. Les canaux peuvent être paramétrés indé­
pendamment l'un de l'autre sur les fonctions commutation, transmission de valeur (1 octet)
ou transmission de valeur de température (2 octets).

­ Pour les fonctions bascule de variation, store (dans le concept de commande "long ­ court
ou court") et la commande à 2 canaux, il est également possible d'exploiter un actionne­
ment de bascule sur toute la surface. Dans ce cas, des télégrammes de commutation ou
des sélections de scènes peuvent également être déclenchés sur le bus et indépendam­
ment de la fonction bascule paramétrée.

­ Pour la commutation, les adaptations suivantes sont possibles : réaction au moment de la
pression et / ou relâchement, enclenchement, arrêt, commutation.

­ Pour la variation, les adaptations suivantes sont possibles : durées pour actionnement long
et court, variation sur plusieurs niveaux, répétition des télégrammes en cas d'actionnement
long, envoi d'un télégramme d'arrêt à la fin de l'actionnement.

­ Pour la commande de store, les adaptations suivantes sont possibles : quatre concepts de
commande différents avec durées pour actionnement court et long et réglage des lamelles.

­ Pour la fonction Transmission de valeur 1 et 2 octets, les adaptations suivantes sont pos­
sibles : sélection de la plage de valeur (0 … 100 %, 0 … 255, 0 … 65535, 0 … 1500 Lux,
0 … 40 °C), valeur à l'actionnement, réglage de valeur en cas de pression longue sur la
touche avec différents incréments, durées de dépassement en option en atteignant la fin de
la plage de valeurs.
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­ Pour l'utilisation en tant que poste auxiliaire du régulateur pour la commande d'un thermo­
stat d'ambiance externe, les adaptations suivantes sont possibles : commutation du mode
de fonctionnement avec priorité normale et haute, sélection définie d'un mode de fonction­
nement, changement entre les différents modes de fonctionnement, changement de l'état
de présence, décalage de la valeur de consigne.

­ Une LED d'état est disponible pour chaque surface de détection. Si un LED d'état est relié
en interne avec la manette ou la touche, elle peut représenter un actionnement ou l'état ac­
tuel d'un objet de communication. L'affichage d'état peut également être inversé. Si une
LED d'état est utilisée indépendamment de la manette ou de la touche, elle peut être allu­
mée ou éteinte en permanence, représenter l'état d'un objet de communication propre,
l'état de fonctionnement d'un thermostat d'ambiance ou le résultat d'une comparaison entre
des valeurs 1 octet avec et sans signe.

­ Les manettes ou les touches peuvent être bloquées par un objet 1 bit. Dans ce cas, les
adaptations suivantes sont possibles : polarité d'un objet de blocage, comportement au dé­
but et à la fin du blocage. Pendant un blocage actif, toutes ou une partie des manettes /
touches peuvent être sans fonction, exécuter la fonction d'une touche sélectionnée ou l'une
des deux fonctions de blocage réglables.

­ Possibilité de paramétrer la temporisation des objets de communication à envoi automa­
tique du poste auxiliaire du régulateur après un redémarrage de l'appareil. La durée de
temporisation résulte automatiquement de l'adresse de participant (adresse physique).

­ Toutes les LED de la touche sensorielle peuvent clignoter simultanément en cas de mes­
sage d'alarme. Dans ce cas, les adaptations suivantes sont possibles : valeur de l'objet du
signal d'alarme pour les états alarme / pas d'alarme, acquittement de l'alarme en action­
nant une touche, envoi de l'acquittement à d'autres appareils.

Fonctions du thermostat d'ambiance intégré
­ Différents modes de fonctionnement peuvent être activés : confort, stand­by, nuit et protec­

tion contre le gel/la chaleur.
­ Des valeurs de consigne propres de température (pour chauffage et/ou refroidissement)

peuvent être affectées à chaque mode de fonctionnement.
­ Prolongation de confort possible via la touche de présence en mode Nuit ou Protection

contre le gel/la chaleur. Durée paramétrable de la prolongation de confort.
­ Commutation des modes de fonctionnement via un objet 1 octet selon KONNEX ou via

4 objets 1 bit individuels max.
­ Commutation sur le mode Protection contre le gel/la chaleur via l'état des fenêtres.
­ Affichage des informations relatives au thermostat d'ambiance via l'écran de l'appareil
­ Touches d'écran pour la commande du régulateur (décalage de la valeur de consigne et

second niveau d'utilisation pour le changement de mode de fonctionnement ou la modifica­
tion des températures de consigne).

­ Modes de fonctionnement « Chauffage », « Refroidissement », « Chauffage et refroidisse­
ment », respectivement avec ou sans niveau supplémentaire.

­ Selon le niveau (chauffage ou refroidissement), différents types de régulations peuvent être
configurés : régulation PI (MLI constante ou commutante) ou régulation à 2 points (commu­
tante).

­ Les paramètres de régulation pour le régulateur PI (si souhaité : bande proportionnelle,
temps de réglage ultérieur) et le régulateur à 2 points (hystérésis) peuvent être réglés.

­ Les valeurs de consigne de la température pour le niveau supplémentaire découlent des
valeurs du niveau de base, via un écart entre les niveaux paramétrable.

­ Commutation automatique ou basée sur l'objet entre « Chauffage » et « Refroidissement ».
­ Possibilité d'un décalage de la valeur de consigne temporaire ou définitif par commande

des touches d'écran sur l'appareil ou via les objets de communication (par ex. par le biais
d'un poste auxiliaire du régulateur). Affichage absolu (valeur de température discrète) ou
relative (décalage de la température positif ou négatif) du décalage de la valeur de
consigne à l'écran de l'appareil.

­ Information d'état complète (1 octet) ou partielle (1 bit) paramétrable et pouvant être trans­
mise au bus via les objets.

­ Possibilité de désactiver la régulation ou le niveau supplémentaire par le biais d'objets 1 bit
séparés.

­ Possibilité d'une sonde de température interne et externe pour la mesure de la température
ambiante.
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­ Constitution de valeurs de mesure internes à externes et sonde externe autorisée pour la
mesure de la température ambiante paramétrables. Temps d'interrogation de la sonde de
température externe réglable.

­ Raccordement optionnel de la sonde de température/à distance câblée sur la face arrière
de l'appareil. Au choix, la sonde de température/à distance peut être utilisée pour la me­
sure de la température ambiante ou pour une limitation de la température de sol (unique­
ment en mode de chauffage).

­ La mesure de la température ambiante (valeur réelle) peut être alignée séparément par le
biais des paramètres pour les sondes interne et externe.

­ Les températures réelles et de consigne peuvent être transmises au bus après un retard
paramétrable.

­ Émission séparée ou commune des paramètres en mode de chauffage ou de refroidisse­
ment. Par conséquent, un ou deux objet(s) de paramètre par niveau.

­ Émission des paramètres normale ou inversée paramétrable
­ Envoi automatique et temps de cycle pour émission des paramètres paramétrables
­ Limitation de la température de sol possible en mode de chauffage. Par conséquent,

désactivation commandée par la température d'un chauffage au sol en tant que fonction de
protection.

­ Limitation de la température de consigne possible en mode de refroidissement Si besoin
est, le régulateur limite la température de consigne à des valeurs définies et évite ainsi un
réglage au­delà des limites légales.

Fonctions du poste auxiliaire du régulateur intégré
­ Le fonctionnement des postes auxiliaires peut être activé en alternative à celui du thermo­

stat d'ambiance. Par conséquent, commande d'un thermostat d'ambiance externe.
­ Commande complète du régulateur (modes de fonctionnement, fonction de présence et dé­

calage de la valeur de consigne).
­ Affichage complet de l'état du régulateur à l'écran du poste auxiliaire(message Chauffage /

Refroidissement, décalage de la valeur de consigne, température ambiante, température
de consigne et mode de fonctionnement actuel).

­ Mesure de la température ambiante possible également sur le poste auxiliaire.
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4.2.2 Remarques relatives au logiciel

Conception et mise en service ETS
L'ETS3.0d avec patch A au minimum est nécessaire pour la conception et la mise en service de
l'appareil. Seule l'utilisation de cette version de patch ETS ou de versions nouvelles permet de
profiter des avantages relatifs au téléchargement (durées nettement plus courtes) et à la
conception des paramètres via le plug­in de base de données intégré.
La base de données produit nécessaire est proposée en format *.VD4. Aucune banque de don­
nées produit n'est disponible pour l'ETS2 et les versions plus anciennes de l'ETS3.
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4.2.3 Tableau d'objets

4.2.3.1 Tableau d'objets Partie fonctionnelle de la touche sensorielle

Nombre d'objets de communication : 78 (variante 4 postes)
84 (variante 6 postes)
(Numéro d'objet max. 135 ­ entre vide s)

Nombre d'adresses (max) : 254

Nombre d'affectations (max) : 255

Gestion des tableaux dynamique : oui

Longueur maximale de tableau : 509

Objets pour la fonction de manette ou la fonction de touche (partie fonctionnelle de la
touche sensorielle)

Fonctionne­
ment:

Commutation

Objekt

h
2

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR­
RÊT)

Fonctionne­
ment:

Variation

Objekt

h
2

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR­
RÊT)

Fonctionne­
ment:

Variation

Objekt

h
20

Fonctionnement
Variation

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
4 bit

DPT
3.007

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet 4 bits pour l'envoi de télégrammes de variation relatifs.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Store

Objekt

h
2

Fonctionnement
Fonctionnement temps
courte

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.007

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes permettant d'arrêter un entraîne­
ment de store ou de volet roulant ou de changer brièvement le réglage des la­
melles de stores.

Fonctionne­
ment:

Store

Objekt

h
20

Fonctionnement
Fonctionnement temps
longue

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.008

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre
un entraînement de store ou de volet roulant.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 1 octets

Objekt

h
2

Fonctionnement
Valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 1 octet permettant l'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor­
respondant à une plage de 0 à 100 %). Lorsque le changement de la valeur
est autorisé, l'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télé­
grammes de manière cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la va­
leur d'une valeur programmable.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
2

Fonctionnement
Valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
2 oc­
tets

DPT
7.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 2 octet permettant l'envoi de valeurs comprises entre 0 et
65535.Lorsque le changement de la valeur est autorisé, l'objet peut envoyer
lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de manière cyclique, per­
mettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur programmable.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
2

Fonctionnement
Valeur de température

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 2 octets pour l'envoi d'une valeur de température de 0 °C à 40 °C.
Lorsque le changement de la valeur est autorisé, l'objet peut envoyer lors d'un
actionnement prolongé des télégrammes de manière cyclique, permettant de
diminuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
2

Fonctionnement
Valeur de luminosité

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.004

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet de 2 octets permettant l'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com­
prise entre 0 et 1500 Lux. Lorsque le changement de la valeur est autorisé,
l'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de ma­
nière cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur
de 50 Lux.

Fonctionne­
ment:

Auxiliaire de scènes

Objekt

h
2

Fonctionnement
Auxiliaire de scènes

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
18.001

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet de 1 octet pour l'appel ou l'enregistrement d'une scène parmi un maxi­
mum de 64 scènes sur une touche sensorielle de scène.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
2

Fonctionnement
Commutation canal 1

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation, si la commande à 2
canaux est activée.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
2

Fonctionnement
Canal 1 valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet 1 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
2

Fonctionnement
Canal 1 valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet 2 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
20

Fonctionnement
Commutation canal 2

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation, si la commande à 2
canaux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
20

Fonctionnement
Canal 2 valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet 1 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
20

Fonctionnement
Canal 2 valeur

Nom
T.Ma­
nette/T.Touche 11,2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet 2 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Objets pour commande sur toute la surface avec fonction de manette (pour la variation,
les stores et la commande 2 canaux)

Fonctionne­
ment:

Commande sur toute la surface

Objekt

h
3

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Manette 1 Com­
mande sur toute la
surface1,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 3

Description Objet 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRÊT)
en cas de commande sur toute la surface de détection.

Fonctionne­
ment:

Commande sur toute la surface

Objekt

h
3

Fonctionnement
Auxiliaire de scènes

Nom
T.Manette 1 Com­
mande sur toute la
surface1,2

Type
1 oc­
tets

DPT
18.001

Balise
K, ­, T, (L) 3

Description Objet 1 octet pour la sélection ou l'enregistrement d'une des 64 scènes maxi­
mum à une touche sensorielle de scène avec commande sur toute la surface
de détection.

Objets pour LED d'état

Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction bascule

Objekt

h
38

Fonctionnement
LED d'état gauche

Nom
T.Manette 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 bit pour la commande de la LED d'état.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction bascule

Objekt

h
38

Fonctionnement
LED d'état gauche

Nom
T.Manette 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx,
6.xxx,
20.102

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 octet pour la commande de la LED d'état.

Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction bascule

Objekt

h
39

Fonctionnement
LED d'état droite

Nom
T.Manette 11,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 bit pour la commande de la LED d'état.

Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction bascule

Objekt

h
39

Fonctionnement
LED d'état droite

Nom
T.Manette 11,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx,
6.xxx,
20.102

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 octet pour la commande de la LED d'état.

Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction touches

Objekt

h
38

Fonctionnement
LED d'état

Nom
T.Touche 1 1,2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 bit pour la commande de la LED d'état.

Fonctionne­
ment:

LED d'état pour fonction touches

Objekt

h
38

Fonctionnement
LED d'état

Nom
T.Touche 1 1,2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx,
6.xxx,
20.102

Balise
K, E, ­, (L) 3

Description Objet 1 octet pour la commande de la LED d'état.

1: Le nombre de manettes ou de touches dépend de la variante d'appareil prévue.

2: Les objets sont par exemple décrits pour la manette 1 la touche 1. Les objets pour les autres
manettes/touches et pour les manettes du module se définissent de la même manière, en déca­
lant le numéro d'objet et en modifiant le nom d'objet.

3: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objets pour les fonctions de blocage (partie fonctionnelle de la touche sensorielle)

Fonctionne­
ment:

Commutation

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR­
RÊT)

Fonctionne­
ment:

Variation

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR­
RÊT)

Fonctionne­
ment:

Variation

Objekt

h
34, 35

Fonctionnement
Variation

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
4 bit

DPT
1.007

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 4 bits pour l'envoi de télégrammes de variation relatifs.

Fonctionne­
ment:

Store

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Fonctionnement temps
courte

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.007

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes permettant d'arrêter un entraîne­
ment de store ou de volet roulant ou de changer brièvement le réglage des la­
melles de stores.

Fonctionne­
ment:

Store

Objekt

h
34, 35

Fonctionnement
Fonctionnement temps
longue

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.008

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 1 bit pour l'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre
un entraînement de store ou de volet roulant.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 1 octets

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 1 octet permettant l'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor­
respondant à une plage de 0 à 100 %). Lorsque le changement de la valeur
est autorisé, l'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télé­
grammes de manière cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la va­
leur d'une valeur programmable.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
2 oc­
tets

DPT
7.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 2 octet permettant l'envoi de valeurs comprises entre 0 et
65535.Lorsque le changement de la valeur est autorisé, l'objet peut envoyer
lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de manière cyclique, per­
mettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur programmable.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Valeur de température

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 2 octets pour l'envoi d'une valeur de température de 0 °C à 40 °C.
Lorsque le changement de la valeur est autorisé, l'objet peut envoyer lors d'un
actionnement prolongé des télégrammes de manière cyclique, permettant de
diminuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

Fonctionne­
ment:

Transmission de valeur 2 octets

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Valeur de luminosité

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.004

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet de 2 octets permettant l'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com­
prise entre 0 et 1500 Lux. Lorsque le changement de la valeur est autorisé,
l'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de ma­
nière cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur
de 50 Lux.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Auxiliaire de scènes

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Auxiliaire de scènes

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 oc­
tets

DPT
18.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet de 1 octet pour l'appel ou l'enregistrement d'une scène parmi un maxi­
mum de 64 scènes sur une touche sensorielle de scène.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Commutation canal 1

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation, si la commande à 2
canaux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Canal 1 valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
16, 17

Fonctionnement
Canal 1 valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 2 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
34, 35

Fonctionnement
Commutation canal 2

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'envoi de télégrammes de commutation, si la commande à 2
canaux est activée.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
34, 35

Fonctionnement
Canal 2 valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 oc­
tets

DPT
5.xxx

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Commande 2 canaux

Objekt

h
34, 35

Fonctionnement
Canal 2 valeur

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 2 octet pour l'envoi de télégrammes de valeur, si la commande à 2 ca­
naux est activée.

Fonctionne­
ment:

Fonction de blocage

Objekt

h
54

Fonctionnement
Blocage

Nom
T.Fonction de blo­
cage 1 / 2

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit permettant de bloquer et d'autoriser la touche sensorielle (polarité
paramétrable).

Objet pour LED de fonctionnement

Fonctionne­
ment:

LED de fonctionnement

Objekt

h
52

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.LED de fonction­
nement

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour allumer ou éteindre la LED de fonctionnement (polarité para­
métrable).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objets pour message d'alarme

Fonctionne­
ment:

Message d'alarme

Objekt

h
56

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Message
d'alarme

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la réception d'un message d'alarme (polarité paramétrable).

Fonctionne­
ment:

Message d'alarme

Objekt

h
57

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Acquittement
message d'alarme

Type
1 bit

DPT
1.xxx

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'envoi de l'acquittement d'un message d'alarme (polarité para­
métrable)

Objets pour l'auxiliaire du régulateur

Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
58

Fonctionnement
Commut. du mode de fonct.

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 oc­
tets

DPT
20.102

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 octet permettant de commuter un thermostat d'ambiance entre les
modes confort, stand­by, nuit, protection gel/surchauffe.

Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
59

Fonctionnement
Commut. forcée mode de
fonct.

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 oc­
tets

DPT
20.102

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 octet permettant la commutation forcée d'un thermostat d'ambiance
entre les modes automatique, confort, stand­by, nuit, protection gel/sur­
chauffe.

Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
60

Fonctionnement
Touche de présence

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit permettant de commuter l'état de présence d'un thermostat d'am­
biance (polarité paramétrable).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
61

Fonctionnement
Indic. décal. de val. de cons.

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 oc­
tets

DPT
6.010

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'indication d'un décalage de base de la valeur de consigne
pour un régulateur.
x ≤ 0 ≤ y (0 = pas de décalage actif) ; nombre entiers
Valeur objet 62 + 1 (augmentation de la valeur)
Valeur objet 62 – 1 (diminution de la valeur)
La plage de valeur possible (x à y) est définie par les possibilités de réglage
de la valeur de consigne 'vers le haut' ou 'vers le bas' (paramétrable) en liai­
son avec la valeur avec thermostat d'ambiance.

Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
62

Fonctionnement
Décal. de val. de cons. actuel

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 oc­
tets

DPT
6.010

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet permettant à l'auxiliaire de réceptionner le décalage actuel de la
valeur de consigne du thermostat d'ambiance.
x ≤ 0 ≤ y (0 = pas de décalage actif) ; nombre entiers
La plage de valeur possible (x à y) est définie par les possibilités de réglage
de la valeur de consigne 'vers le haut' ou 'vers le bas' (paramétrable) en liai­
son avec la valeur avec thermostat d'ambiance.

Fonctionne­
ment:

Poste auxiliaire de régulateur

Objekt

h
63

Fonctionnement
Régulateur état

Nom
T.Poste auxiliaire
de régulateur

Type
1 oc­
tets

DPT
­­­ 2

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet permettant à l'auxiliaire de réceptionner l'état de service actuel
du régulateur. Les LED d'état utilisées pour l'affichage d'état indépendamment
d'une touche de fonction, peuvent représenter l'une des diverses informations
rassemblées dans cet octet (analyse orientée bit).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.

2: Type DP non standardisé (selon KNX AN 097/07, rév. 3).
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Objets pour la fonction de scènes

Fonctionne­
ment:

Fonction de scènes

Objekt

h
66...73

Fonctionnement
Commutation

Nom
T.Sortie de
scène 11

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 2

Description Objets 1 bit pour la commande de huit groupes d'acteurs maximum
(MARCHE, ARRET).

Fonctionne­
ment:

Fonction de scènes

Objekt

h
66...73

Fonctionnement
Valeur

Nom
T.Sortie de
scène 11

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, E, T, (L) 2

Description Objets 1 octet pour la commande de huit groupes d'acteurs maximum
(0…255).

Fonctionne­
ment:

Fonction de scènes

Objekt

h
74

Fonctionnement
Entrée auxiliaire

Nom
T.Scènes

Type
1 oc­
tets

DPT
18.001

Balise
K, E, ­, (L) 2

Description Objet 1 octet permettant de sélectionner ou de réenregistrer l'une des huit
scènes enregistrées en interne.

1: Sorties scènes 2 … 8 voir sortie scènes 1 sous décalage du numéro d'objet (66 + numéro
sortie scènes ­ 1).

2: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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4.2.3.2 Tableau d'objets Partie fonctionnelle du régulateur

Objets pour la mesure de la température ambiante (partie 1)

Fonctionne­
ment:

Mesure de la température ambiante

Objekt

h
64

Fonctionnement
Température réelle

Nom
R.Sortie

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, T, L

Description Objet 2 octets pour l'émission de la température réelle (température ambiante)
déterminée par le régulateur ou le poste auxiliaire du régulateur. Plage de va­
leurs possible : ­99,9 °C à +99,9 °C / Plage de mesure de la sonde de tempé­
rature interne : 0 °C à +40 °C +/­1 %.

Fonctionne­
ment:

Mesure de la température ambiante

Objekt

h
65

Fonctionnement
Sonde de température
externe

Nom
R.Entrée

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 2 octets pour le couplage d'une sonde de température ambiante externe
ou d'un poste auxiliaire du régulateur. Par conséquent, montage en cascade
de plusieurs sondes de température pour la mesure de la température am­
biante. Plage de valeurs possible : ­99,9 °C à +99,9 °C. De cette manière, l'ob­
jet est disponible uniquement si la sonde de température/à distance câblée et
raccordée à l'appareil n'agit pas sur la mesure de la température ambiante (en
fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Mesure de la température ambiante / Saisie de la température par la sonde de
température de sol/à distance câblée

Objekt

h
65

Fonctionnement
Sonde de température/à
distance

Nom
R.Sortie

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, ­, L

Description Objet 2 octets pour le suivi de la valeur de température déterminée par la
sonde de température/à distance câblée, à des fins de mesure de la tempéra­
ture ambiante. Si besoin est, cet objet peut être lu. Il ne doit pas être décrit (ne
pas définir la balise « Écriture ») ! De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si la sonde de température/à distance câblée et raccordée à l'appa­
reil agit sur la mesure de la température ambiante (en fonction du paramètre).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour le réglage de la température de consigne

Fonctionne­
ment:

Réglage de la température de consigne

Objekt

h
80

Fonctionnement
Valeur de consigne de base

Nom
R.Entrée

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 2 octets pour le préréglage externe de la valeur de consigne de base. La
plage de valeurs possible est limitée par la température de protection contre le
gel et/ou la chaleur paramétrée, selon le mode de fonctionnement. Les valeurs
de température reçues sont arrondies mathématiquement de manière automa­
tique et sont ajustées à la valence du décalage de la valeur de consigne de
base (0,5 K).

Objets pour la commutation du mode de fonctionnement

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
82

Fonctionnement
Commutation du mode de
fonctionnement

Nom
R.Entrée

Type
1 oc­
tets

DPT
20.102

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour la commutation du mode de fonctionnement du régulateur
selon la spécification KNX. De cette manière, l'objet est disponible uniquement
si la commutation du mode de fonctionnement doit être effectuée via 1 octet
(en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
82

Fonctionnement
Mode de fonctionnement
Confort

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation sur le mode de fonctionnement « Confort ».
De cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commutation du
mode de fonctionnement doit être effectuée via 4 x 1 bit (en fonction du para­
mètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
83

Fonctionnement
Mode stand­by

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation sur le mode de fonctionnement « stand­by ».
De cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commutation du
mode de fonctionnement doit être effectuée via 4 x 1 bit (en fonction du para­
mètre).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
84

Fonctionnement
Mode Nuit

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation sur le mode de fonctionnement « Nuit ». De
cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commutation du mode de
fonctionnement doit être effectuée via 4 x 1 bit (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
85

Fonctionnement
Prot. ctre le gel/la chaleur

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation sur le mode de fonctionnement « Protection
contre le gel/la chaleur ». De cette manière, l'objet est disponible uniquement
si la commutation du mode de fonctionnement doit être effectuée via 4 x 1 bit
(en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement

Objekt

h
86

Fonctionnement
Mode de fonct. objet forcé

Nom
R.Entrée

Type
1 oc­
tets

DPT
20.102

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour la commutation forcée (priorité maximale) du mode de fonc­
tionnement du régulateur selon la spécification KNX. De cette manière, l'objet
est disponible uniquement si la commutation du mode de fonctionnement doit
être effectuée via 1 octet (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement Détection de présence

Objekt

h
87

Fonctionnement
Objet de présence

Nom
R.Entrée/sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit (bi­directionnel), qui envoie au bus l'état du bouton­poussoir de pré­
sence lors de l'actionnement (en cas de paramétrage d'une touche de pré­
sence) ou pouvant être relié au régulateur par le biais d'un détecteur de mou­
vement. Polarité : présence = « 1 », aucune présence = « 0 ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commutation du mode de fonctionnement État des fenêtres

Objekt

h
88

Fonctionnement
État des fenêtres

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.019

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour le couplage de contacts de fenêtres. Polarité : fenêtres ou­
vertes = « 1 », fenêtres fermées = « 0 ».

Objet pour la commutation des modes de fonctionnement

Fonctionne­
ment:

Commutation des modes de service

Objekt

h
89

Fonctionnement
Commutation
chauffer/refroidir

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.100

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la transmission du mode de fonctionnement automatiquement
réglé du régulateur (modes de fonctionnement « Chauffage » ou « Refroidis­
sement »).
Valeur d'objet « 1 » = chauffage ; valeur d'objet « 0 » = refroidissement. De
cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commutation du mode de
fonctionnement doit être effectuée automatiquement (en fonction du para­
mètre).

Fonctionne­
ment:

Commutation des modes de service

Objekt

h
89

Fonctionnement
Commutation
chauffer/refroidir

Nom
R.Entrée/sortie

Type
1 bit

DPT
1.100

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation du mode de fonctionnement du régulateur
(« Chauffage » ou « Refroidissement »).
Valeur d'objet « 1 » = chauffage ; valeur d'objet « 0 » = refroidissement. De
cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commutation du mode de
fonctionnement doit être effectuée manuellement (et non automatiquement via
le régulateur) (en fonction du paramètre).

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour l'état du régulateur (partie 1)

Fonctionne­
ment:

État du régulateur

Objekt

h
90

Fonctionnement
État du régulateur

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour le retour d'informations individuel des fonctions paramétrables
du régulateur. De cette manière, l'objet est disponible uniquement si une par­
tie de l'état du régulateur doit être envoyée individuellement en tant qu'infor­
mation 1 bit (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

État du régulateur

Objekt

h
90

Fonctionnement
État du régulateur

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
­­­ 2

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour le retour d'informations d'état global du régulateur. De cette
manière, l'objet est disponible uniquement si l'état du régulateur doit être en­
voyé en tant qu'information 1 octet (en fonction du paramètre).

Objets pour les fonctions de signalisation Chauffage / refroidissement

Fonctionne­
ment:

Message Énergie de chauffage

Objekt

h
91

Fonctionnement
Message Chauffer

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour le message en provenance du régulateur, indiquant si l'éner­
gie de chauffage est demandée. Valeur d'objet = « 1 » : demande d'énergie,
valeur d'objet = « 0 » : aucune demande d'énergie.

Fonctionne­
ment:

Message Énergie de refroidissement

Objekt

h
92

Fonctionnement
Message Refroidir

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour le message en provenance du régulateur, indiquant si l'éner­
gie de refroidissement est demandée. Valeur d'objet =
« 1 » : demande d'énergie, valeur d'objet = « 0 » : aucune demande d'énergie.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.

2: Type DP non standardisé (selon KNX AN 097/07, rév. 3).
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Objets pour les fonctions de blocage du régulateur

Fonctionne­
ment:

Blocage du régulateur

Objekt

h
94

Fonctionnement
Blocage du régulateur

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la désactivation du régulateur (activation du mode point de ro­
sée). Polarité : régulateur désactivé = « 1 », régulateur activé = « 0 ».

Fonctionne­
ment:

Blocage du régulateur

Objekt

h
95

Fonctionnement
Bloquer le niveau suppl.

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la désactivation du niveau supplémentaire du régulateur. Pola­
rité : niveau supplémentaire
désactivé = « 1 », niveau supplémentaire activé = « 0 ». De cette manière,
l'objet est disponible uniquement si le mode de chauffage ou de refroidisse­
ment à deux niveaux est paramétré.

Objet pour l'émission des paramètres Chauffage et Chauffage/refroidissement de valve
combinée

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre Chauffage /
Refroidissement Chauffage
de base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant du mode de chauffage.
En mode de chauffage à deux niveaux, émission du paramètre pour le chauf­
fage de base. De cette manière, l'objet est disponible uniquement si le type de
régulation est paramétré sur « Régulation PI constante ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre Chauffage (MLI) /
Paramètre Chauffage de
base (MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI du mode de chauffage. En mode
de chauffage à deux niveaux, émission du paramètre pour le chauffage de
base. De cette manière, l'objet est disponible uniquement si le type de régula­
tion est paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre Chauffage /
Refroidissement Chauffage
de base

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant du mode de chauffage.
En mode de chauffage à deux niveaux, émission du paramètre pour le chauf­
fage de base. De cette manière, l'objet est disponible uniquement si le type de
régulation est paramétré sur « Régulation 2 points commutante ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre
Chauffage/refroidissement /
Paramètre Niveau de base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant combiné du mode de
chauffage et de refroidissement. En mode de chauffage/refroidissement à
deux niveaux, émission du paramètre pour le niveau de base. De cette ma­
nière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le mode de
chauffage et de refroidissement doivent être transmis sur un objet commun
(en fonction du paramètre). Par ailleurs, le type de régulation doit être paramé­
tré sur « Régulation PI constante ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre
Chauffage/refroidissement
(MLI) / Paramètre Niveau de
base (MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI combiné du mode de chauffage
et de refroidissement. En mode de chauffage/refroidissement à deux niveaux,
émission du paramètre pour le niveau de base. De cette manière, l'objet est
disponible uniquement si les paramètres pour le mode de chauffage et de re­
froidissement doivent être transmis sur un objet commun (en fonction du para­
mètre). Par ailleurs, le type de régulation doit être paramétré sur « Régulation
PI commutante (MLI) ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
96

Fonctionnement
Paramètre
Chauffage/refroidissement /
Paramètre Niveau de base

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant combiné du mode de
chauffage et de refroidissement. En mode de chauffage/refroidissement à
deux niveaux, émission du paramètre pour le niveau de base. De cette ma­
nière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le mode de
chauffage et de refroidissement doivent être transmis sur un objet commun
(en fonction du paramètre). Par ailleurs, le type de régulation doit être paramé­
tré sur « Régulation 2 points commutante ».

Objet pour l'émission des paramètres Chauffage supplémentaire et Chauffage/refroidis­
sement supplémentaire de valve combinée

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Paramètre Chauf. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant pour le chauffage supplé­
mentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI
constante ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Param. chauf. addit. (MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI constant pour le chauffage sup­
plémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est disponible
uniquement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI commu­
tante (MLI) ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Paramètre Chauf. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant pour le chauffage supplé­
mentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation 2 points com­
mutante ݖ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Paramètre niveau suppl.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant combiné pour le niveau
supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si les paramètres pour le mode de chauffage et de refroidis­
sement doivent être transmis sur un objet commun (en fonction du paramètre).
Par ailleurs, le type de régulation doit être paramétré sur « Régulation PI
constante ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Paramètre niveau suppl.
(MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI commutant combiné pour le ni­
veau supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est
disponible uniquement si les paramètres pour le mode de chauffage et de re­
froidissement doivent être transmis sur un objet commun (en fonction du para­
mètre). Par ailleurs, le type de régulation doit être paramétré sur « Régulation
PI commutante (MLI) ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
97

Fonctionnement
Paramètre niveau suppl.

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant combiné pour le niveau
supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si les paramètres pour le mode de chauffage et de refroidis­
sement doivent être transmis sur un objet commun (en fonction du paramètre).
Par ailleurs, le type de régulation doit être paramétré sur « Régulation 2 points
commutante ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour l'émission du paramètre Refroidissement

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
98

Fonctionnement
Paramètre Refroidissement /
Paramètre Refroidissement
de base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant du mode de refroidisse­
ment. En mode de refroidissement à deux niveaux, émission du paramètre
pour le refroidissement de base. De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI
constante ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
98

Fonctionnement
Paramètre Refroidissement
(MLI) / Paramètre
Refroidissement de base
(MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI du mode de refroidissement. En
mode de refroidissement à deux niveaux, émission du paramètre pour le re­
froidissement de base. De cette manière, l'objet est disponible uniquement si
le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
98

Fonctionnement
Paramètre Refroidissement /
Paramètre Refroidissement
de base

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant du mode de refroidisse­
ment. En mode de refroidissement à deux niveaux, émission du paramètre
pour le refroidissement de base. De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation 2 points com­
mutante ݖ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour l'émission du paramètre Refroidissement supplémentaire

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
99

Fonctionnement
Paramètre refroi. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant pour le refroidissement
supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI
constante ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
99

Fonctionnement
Paramètre refroi. addit. (MLI)

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre MLI constant pour le refroidissement
supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI
commutante (MLI) ݖ».

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
99

Fonctionnement
Paramètre refroi. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'émission du paramètre commutant pour le refroidissement
supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation
2 points commutante ݖ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.

Page 57 de 260

Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
Tableau d'objets



65750120 R3 Hager

Objet pour l'émission supplémentaire des paramètres Chauffage MLI et Chauffage/refroi­
dissement MLI de valve combinée

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre MLI Chauffage /
Paramètre MLI Chauffage de
base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre interne constant d'une régulation
MLI du mode de chauffage. En mode de chauffage à deux niveaux, émission
du paramètre pour le chauffage de base. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si le type de régulation est paramétré sur « Régulation PI
commutante (MLI) ݖ». Par conséquent, outre le paramètre commutant 1 bit de
MLI, il est également possible d'envoyer au bus le paramètre constant déter­
miné du régulateur et, par ex., de l'envoyer dans une visualisation.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre MLI
Chauffage/refroidissement /
Paramètre MLI Niveau de
base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant combiné d'une régulation
MLI du mode de chauffage et de refroidissement. En mode de chauffage/re­
froidissement à deux niveaux, émission du paramètre pour le niveau de base.
De cette manière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le
mode de chauffage et de refroidissement doivent être transmis sur un objet
commun (en fonction du paramètre). Par ailleurs, le type de régulation doit
être paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ». Par conséquent,
outre le paramètre commutant 1 bit de MLI, il est également possible d'en­
voyer au bus le paramètre constant déterminé du régulateur et, par ex., de
l'envoyer dans une visualisation.

Objet pour l'émission supplémentaire des paramètres Chauffage supplémentaire MLI et
Chauffage/refroidissement supplémentaire MLI de valve combinée

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
101

Fonctionnement
Paramètre MLI Chauf. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre interne constant d'une régulation
MLI pour le chauffage supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette ma­
nière, l'objet est disponible uniquement si le type de régulation est paramétré
sur « Régulation PI constante ݖ». Par conséquent, outre le paramètre com­
mutant 1 bit de MLI, il est également possible d'envoyer au bus le paramètre
constant déterminé du régulateur et, par ex., de l'envoyer dans une visualisa­
tion.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
101

Fonctionnement
Paramètre MLI niveau suppl.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre constant combiné d'une régulation
MLI pour le niveau supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette ma­
nière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le mode de
chauffage et de refroidissement doivent être transmis sur un objet commun
(en fonction du paramètre). Par ailleurs, le type de régulation doit être paramé­
tré sur « Régulation PI commutante (MLI) ». Par conséquent, outre le para­
mètre commutant 1 bit de MLI, il est également possible d'envoyer au bus le
paramètre constant déterminé du régulateur et, par ex., de l'envoyer dans une
visualisation.

Objet pour l'émission supplémentaire du paramètre Chauffage MLI

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
102

Fonctionnement
Paramètre MLI
Refroidissement / Paramètre
MLI Refroidissement de base

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre interne constant d'une régulation
MLI du mode de refroidissement. En mode de refroidissement à deux niveaux,
émission du paramètre pour le refroidissement de base. De cette manière,
l'objet est disponible uniquement si le type de régulation est paramétré sur
« Régulation PI commutante (MLI) ݖ». Par conséquent, outre le paramètre
commutant 1 bit de MLI, il est également possible d'envoyer au bus le para­
mètre constant déterminé du régulateur et, par ex., de l'envoyer dans une vi­
sualisation.

Objet pour l'émission supplémentaire du paramètre Refroidissement supplémentaire MLI

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
103

Fonctionnement
Param. MLI refroi. addit.

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, ­, T, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'émission du paramètre interne constant d'une régulation
MLI pour le refroidissement supplémentaire en mode à deux niveaux. De cette
manière, l'objet est disponible uniquement si le type de régulation est paramé­
tré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ». Par conséquent, outre le para­
mètre commutant 1 bit de MLI, il est également possible d'envoyer au bus le
paramètre constant déterminé du régulateur et, par ex., de l'envoyer dans une
visualisation.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour l'émission de la température de consigne

Fonctionne­
ment:

Température de consigne

Objekt

h
104

Fonctionnement
Température de consigne

Nom
R.Sortie

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 2 octets pour l'émission de la température de consigne actuelle La plage
de valeurs possible est limitée par la température de protection contre le gel
et/ou la chaleur paramétrée, selon le mode de fonctionnement.

Objets pour le décalage de la valeur de consigne de base

Fonctionne­
ment:

Décalage de la valeur de consigne de base

Objekt

h
106

Fonctionnement
Décal. de val. de cons. actuel

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
6.010

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 octet pour le retour d'informations du décalage actuel de la valeur de
consigne de base. x ≤ 0 ≤ y (0 = pas de décalage activé) ; nombres entiers.
La plage de valeur possible (x à y) est définie par les possibilités de réglage
de la valeur de consigne 'vers le haut' ou 'vers le bas' (paramétrable) en liai­
son avec la valeur de palier (0,5 °C).

Fonctionne­
ment:

Décalage de la valeur de consigne de base

Objekt

h
107

Fonctionnement
Indic. décal. de val. de cons.

Nom
R.Entrée

Type
1 oc­
tets

DPT
6.010

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet pour le préréglage d'un décalage de la valeur de consigne de
base, par ex. par un poste auxiliaire du régulateur.
x ≤ 0 ≤ y (0 = pas de décalage activé) ; nombres entiers.
La plage de valeur possible (x à y) est définie par les possibilités de réglage
de la valeur de consigne 'vers le haut' ou 'vers le bas' (paramétrable) en liai­
son avec la valeur de palier (0,5 °C). Si les limites de la plage de valeurs sont
dépassées par le préréglage externe, le régulateur réinitialise automatique­
ment la valeur reçue aux limites minimale ou maximale.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour l'état du régulateur (partie 2)

Fonctionne­
ment:

État du régulateur

Objekt

h
108

Fonctionnement
Message d'état supplément

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
­­­ 1

Balise
K, ­, T, (L) 2

Description Objet 1 octet pour le retour d'informations d'état global avancé du régulateur.
Pour la connexion de postes auxiliaires de régulateur.

Objet pour la mesure de la température ambiante (partie 2)

Fonctionne­
ment:

Mesure de la température ambiante

Objekt

h
109

Fonctionnement
Non comparé à la temp.
réelle

Nom
R.Sortie

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 2 octets pour le suivi de la valeur de température ambiante déterminée
et non équilibrée.

Objets pour la commande du ventilateur (partie 1)

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
110

Fonctionnement
Ventilation, auto/manuelle

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, T, (L) 2

Description Objet 1 bit pour la commutation du mode de fonctionnement de la commande
du ventilateur (polarité paramétrable) En cas de commutation du mode de
fonctionnement par une fonction de touche, un télégramme conforme à l'état
actuel est envoyé au bus.

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
111

Fonctionnement
Ventilation, niveau du
ventilateur 1­3

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
5.010

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 octet pour la commande par valeur des niveaux du ventilateur. De
cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commande du ventilateur
doit être effectuée via 1 octet (en fonction du paramètre).

1: Type DP non standardisé.

2: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
111

Fonctionnement
Ventilation, niv. 1 du ventil

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 bit pour la commande commutante du premier niveau du ventilateur.
De cette manière, l'objet est disponible uniquement si la commande du venti­
lateur doit être effectuée via 3 x 1 bit et si un niveau de ventilateur au mini­
mum est autorisé (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
112

Fonctionnement
Ventilation, niv. 2 du ventil

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 bit pour la commande commutante du second niveau du ventilateur.
Ainsi, cet objet est disponible uniquement si la commande du ventilateur doit
être effectuée via 3 x 1 bit et si deux niveaux de ventilateur au minimum sont
autorisés (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
113

Fonctionnement
Ventilation, niv. 3 du ventil

Nom
R.Sortie

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 bit pour la commande commutante du troisième niveau du ventilateur.
Ainsi, cet objet est disponible uniquement si la commande du ventilateur doit
être effectuée via 3 x 1 bit et si trois niveaux de ventilateur au minimum sont
autorisés (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
119

Fonctionnement
Ventilation, position forcée

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'activation de la position forcée du ventilateur. Polarité : posi­
tion forcée MARCHE = « 1 » ; position forcée ARRÊT = « 0 ».

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
120

Fonctionnement
Ventilation, limit. par niv.

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'activation de la limitation des niveaux du ventilateur. Polari­
té :
limitation des niveaux du ventilateur MARCHE = « 1 » ; limitation des niveaux
du ventilateur ARRÊT = « 0 ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
121

Fonctionnement
Ventilation, prot. du ventil.

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'activation de la protection du ventilateur. Polarité : protection
du ventilateur verrouillée MARCHE :
« 1 » / protection du ventilateur ARRÊT = « 0 ».

Objet pour la détection de la température extérieure

Fonctionne­
ment:

Température extérieure

Objekt

h
122

Fonctionnement
Température extérieure

Nom
R.Entrée

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 2 octets pour la saisie de la température extérieure La valeur reçue est
utilisée uniquement à des fins d'affichage à l'écran. Plage de valeurs possible :
­99,9 °C à +99,9 °C.

Objet pour la limitation de la température de consigne

Fonctionne­
ment:

Limitation de la température de consigne

Objekt

h
123

Fonctionnement
Limitation de la température
de consigne de
refroidissement

Nom
R.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'activation de la limitation de la température de consigne. Po­
larité :
limitation de la température de consigne MARCHE = « 1 » ; limitation de la
température de consigne ARRÊT = « 0 ».

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objet pour la limitation de la température de sol

Fonctionne­
ment:

Limitation de la température de sol

Objekt

h
124

Fonctionnement
Température au sol

Nom
R.Entrée

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 2 octets pour l'accouplement d'une sonde de température externe pour
la limitation de la température de sol. De cette manière, l'objet est disponible
uniquement si la sonde de température/à distance câblée et raccordée à l'ap­
pareil n'agit pas sur la limitation de la température de sol (en fonction du para­
mètre).

Fonctionne­
ment:

Limitation de la température de sol / Saisie de la température par la sonde de
température de sol/à distance câblée

Objekt

h
124

Fonctionnement
Sonde de température/à
distance

Nom
R.Sortie

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, ­, ­, L

Description Objet 2 octets pour le suivi de la valeur de température déterminée par la
sonde de température/à distance câblée, à des fins de limitation de la tempé­
rature de sol. Si besoin est, cet objet peut être lu. Il ne doit pas être décrit (ne
pas définir la balise « Écriture ») ! De cette manière, l'objet est disponible uni­
quement si la sonde de température/à distance câblée et raccordée à l'appa­
reil agit sur la limitation de la température de sol (en fonction du paramètre).

Objets pour la commande du ventilateur (partie 2)

Fonctionne­
ment:

Commande du ventilateur

Objekt

h
129

Fonctionnement
Visualisation Ventilation

Nom
R.Sortie

Type
1 oc­
tets

DPT
5.010

Balise
K, ­, T, L

Description Objet 1 octet pour le retour d'informations supplémentaire par valeur du ni­
veau du ventilateur activé. Signification de la valeur :
« 0 » = ventilateur ARRÊT, « 1 » = niveau 1 activé, « 2 » = niveau 2 activé,
« 3 » = niveau 3 activé.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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4.2.3.3 Tableau d'objets Écran

Objet pour la commande d'écran

Fonctionne­
ment:

Heure

Objekt

h
130

Fonctionnement
Heure

Nom
A.Entrée

Type
3 oc­
tets

DPT
10.001

Balise
K, E, T, (L) 1

Description Objet 3 octets pour la réception de l'heure actuelle par le bus. L'heure peut
être affichée à l'écran (en fonction du paramètre).

Fonctionne­
ment:

Rétro­éclairage

Objekt

h
133

Fonctionnement
Rétro­éclairage Marche/arrêt

Nom
A.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour la commutation du rétro­éclairage de l'écran LED (polarité pa­
ramétrable).

Fonctionne­
ment:

Appel Messages d'affichage

Objekt

h
135

Fonctionnement
Appel Messages d'affichage

Nom
A.Entrée

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'appel ciblé d'un message d'affichage (en fonction du para­
mètre). De cette manière, l'objet est accessible uniquement si l'appel d'un
message d'affichage doit être effectué via un objet de commutation.

Fonctionne­
ment:

Appel Messages d'affichage

Objekt

h
135

Fonctionnement
Appel Messages d'affichage

Nom
A.Entrée

Type
1 oc­
tets

DPT
5.010

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'appel par valeur des messages d'affichage. De cette ma­
nière, l'objet est accessible uniquement si l'appel des messages d'affichage
doit être effectué via un objet de valeur.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Objets supplémentaires pour la commande d'écran dans le cas d'un poste auxiliaire du
régulateur

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre Chauffer

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'évaluation du paramètre constant du mode de chauffage
sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est disponible
uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire du ré­
gulateur est paramétré sur « Régulation PI constante ݖ». Cet objet doit être
relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre Chauffer/Refroidir

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'évaluation du paramètre constant combiné du mode de
chauffage et de refroidissement sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette
manière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le mode de
chauffage et de refroidissement sont transmis sur un objet commun par le ré­
gulateur et si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire du ré­
gulateur est paramétré sur « Régulation PI constante ݖ». Cet objet doit être
relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre Chauffer (MLI)

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre MLI commutant du mode de chauf­
fage sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire
du régulateur est paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ». Cet
objet doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du
régulateur.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Param. Chauf./Refroi. (MLI)

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre MLI commutant combiné du mode
de chauffage et de refroidissement sur le poste auxiliaire du régulateur. De
cette manière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le
mode de chauffage et de refroidissement sont transmis sur un objet commun
par le régulateur et si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxi­
liaire du régulateur est paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ».
Cet objet doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal
du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre Chauffer

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre commutant du mode de chauffage
sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est disponible
uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire du ré­
gulateur est paramétré sur « Régulation 2 points commutante ݖ». Cet objet
doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du régu­
lateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
100

Fonctionnement
Paramètre Chauffer/Refroidir

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre commutant combiné du mode de
chauffage et de refroidissement sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette
manière, l'objet est disponible uniquement si les paramètres pour le mode de
chauffage et de refroidissement sont transmis sur un objet commun par le ré­
gulateur et si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire du ré­
gulateur est paramétré sur « Régulation 2 points commutante ݖ». Cet objet
doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du régu­
lateur.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
102

Fonctionnement
Paramètre Refroidir

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 oc­
tets

DPT
5.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 octet pour l'évaluation du paramètre constant du mode de refroidisse­
ment sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire
du régulateur est paramétré sur « Régulation PI constante ݖ». Cet objet doit
être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
102

Fonctionnement
Paramètre Refroidir (MLI)

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre MLI commutant du mode de refroi­
dissement sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est
disponible uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxi­
liaire du régulateur est paramétré sur « Régulation PI commutante (MLI) ݖ».
Cet objet doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal
du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Paramètre

Objekt

h
102

Fonctionnement
Paramètre Refroidir

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 bit

DPT
1.001

Balise
K, E, ­, (L) 1

Description Objet 1 bit pour l'évaluation du paramètre commutant du mode de refroidisse­
ment sur le poste auxiliaire du régulateur. De cette manière, l'objet est dispo­
nible uniquement si l'adaptation du type de régulation dans le poste auxiliaire
du régulateur est paramétré sur « Régulation 2 points commutante ݖ». Cet
objet doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal du
régulateur.

Fonctionne­
ment:

Affichage de la température de consigne

Objekt

h
104

Fonctionnement
Température de consigne

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
2 oc­
tets

DPT
9.001

Balise
K, S, ­, ­ 1

Description Objet 2 octets pour l'affichage de la température de consigne actuelle Cet ob­
jet doit être relié à l'objet homonyme du poste principal du régulateur.

1: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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Fonctionne­
ment:

Indicateur état régulateur

Objekt

h
108

Fonctionnement
Message d'état supplément

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 oc­
tets

DPT
­­­ 1

Balise
K, E, T, (L) 2

Description Objet 1 octet pour l'affichage de différents états du régulateur sur le poste
auxiliaire du régulateur. Cet objet doit être relié à l'objet homonyme du poste
principal du régulateur.

Fonctionne­
ment:

Affichage du ventilateur

Objekt

h
129

Fonctionnement
Visualisation Ventilation

Nom
A.Entrée com­
mande des régula­
teurs

Type
1 oc­
tets

DPT
5.010

Balise
K, E, T, L

Description Objet 1 octet pour l'affichage des niveaux du ventilateur activés sur le poste
auxiliaire du régulateur. Cet objet doit être relié à l'objet homonyme du poste
principal du régulateur. Signification de la valeur : « 0 » = ventilateur ARRÊT,
« 1 » = niveau 1 activé, « 2 » = niveau 2 activé, « 3 » = niveau 3 activé.

1: Type DP non standardisé.

2: Pour la lecture, la balise L doit être marquée. La dernière valeur écrite dans l'objet via le bus
lue.
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4.2.4 Description fonction

4.2.4.1 Touche sensorielle

4.2.4.1.1 Concept de commande et évaluation des touches

Initiation
L'appareil se compose de plusieurs surfaces de détection pouvant être commandées par effleu­
rement. Le nombre de surfaces de détection est déterminé par la variante d'appareil utilisée.

(1)

(3)

(5)

OK

Figure 13: Disposition des touches (sur l'exemple de la variante d'appareil à 3 postes)

Dans le cas des surfaces de détection, il convient de distinguer les touches d'écran (1) et les
touches affectées à la fonction de touche sensorielle (3). Les touches d'écran se trouvent direc­
tement à gauche et à droite de l'écran, et sont dédiées à la commande des fonctions prédéfi­
nies du thermostat d'ambiance intégré ou du poste auxiliaire du régulateur. Ces touches per­
mettent également d'activer la fonction de nettoyage de la surface en verre.
Les touches sous­jacentes sont affectées à la fonction de touche sensorielle. Le nombre de
touches dépend des variantes d'appareil. La fonction de touche sensorielle est une partie fonc­
tionnelle autarcique de l'appareil avec des blocs de paramètres propres dans l'ETS.

Le concept de commande des touches pour la fonction de touche sensorielle peut être configu­
ré dans l'ETS, dans le nœud de paramètres « Touche sensorielle ­> Sélection des ma­
nettes/touches » en tant que fonction de manette ou fonction de touche.  Pour la fonction de
manette, deux surfaces de détection adjacentes (3) sont attribuées à une même fonction. Dans
le cas de la fonction de touche, chaque surface de détection est exploitée séparément : diffé­
rentes fonctions peuvent ainsi être exécutées. Lorsque deux surfaces de détection sont regrou­
pées en une manette, il est également possible de déclencher des fonctions spéciales par com­
mande sur toute la surface. Celle­ci désigne une commande simultanée des deux surfaces de
détection (gauche / droite) de la manette.

À côté de chaque surface de détection se trouve une LED d'état, qui peut être reliée en interne
avec une fonction de commande selon qu'elle ait une fonction de manette ou de touche. Mais
elle peut également signaler des messages d'affichage complètement indépendants, en cligno­
tant ou en étant allumée ou éteinte en permanence. La LED de fonctionnement (5) peut repré­
senter l'état de commutation d'un objet propre, clignoter ou être allumée ou éteinte en perma­
nence. Outre les fonctions pouvant être réglées via l'ETS, la LED de fonctionnement signale
également que la touche sensorielle se trouve en mode de programmation pour la mise en ser­
vice ou le diagnostic.

i Les deux touches d'écran ne possèdent aucune LED d'état.
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i Une commande simultanée de plusieurs manettes ou touches est évaluée comme erreur
de commande. Est exceptée la fonction de manette spéciale « Commande sur toute la sur­
face » ou la commande des touches d'écran (décalage de la valeur de consigne de base et
le second niveau d'utilisation).

Paire de touches en tant que fonction bascule
Pour le concept de commande par manettes, deux surfaces de détection adjacentes sont utili­
sées en tant que manette. Les deux surfaces de détection sont alors désignées en tant que
touche gauche et droite de la manette. L'actionnement des touches agit sur les objets de com­
munication attribués à la manette. Généralement, l'actionnement des deux côtés d'une manette
entraîne des réactions directement contraires
(par ex. commutation : gauche MARCHE ­ droite ARRÊT / Store : gauche HAUT ­ droite BAS).

(3a) (3b)

(34)

Figure 14: Commande de manette à gauche
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(3a) (3b)

(34)

Figure 15: Commande de manette à droite

(3a) Touche gauche de la manette
(3b) Touche droite de la manette
(34) Manette

Commande sur toute la surface avec fonction bascule
En fonction du réglage de la fonction d'une manette, la commande sur toute la surface peut
également être configurée en option. De cette manière, il est possible d'exécuter des fonctions
supplémentaires déclenchées par la fonction de base de la manette. La commande sur toute la
surface s'effectue par une commande simultanée des deux surfaces de détection (gauche /
droite) d'une manette.

(3a) (3b)

(34)

Figure 16: Commande de manette sur toute la surface

(3a) Touche gauche de la manette
(3b) Touche droite de la manette
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(34) Manette

i La commande sur toute la surface peut uniquement être configurée avec la fonction de ma­
nette.

Paire de touches comme fonction touches
Pour le concept de commande par touches, deux surfaces de détection adjacentes sont divi­
sées en deux touches séparées. Les touches peuvent être paramétrées indépendamment l'une
de l'autre et peuvent remplir des fonctions tout à fait différentes
(par ex. commutation : COM – mode de fonctionnement du régulateur : confort).

(3a) (3b)

Figure 17: Commande de touches

(3a) Touche gauche (indépendante de la touche droite)
(3b) Touche droite (indépendante de la touche gauche)
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4.2.4.1.2 Fonction des touches d'écran
Les touches d'écran se trouvent à gauche et à droite de l'écran, et sont dédiées à la commande
des fonctions prédéfinies du thermostat d'ambiance intégré ou du poste auxiliaire du thermo­
stat. Ces touches permettent également d'activer la fonction de nettoyage de la surface en
verre.

La fonction des touches d'écran dépend du paramétrage du thermostat d'ambiance. Il convient
de différencier les réglages du paramètre « Fonction du thermostat d'ambiance » dans le nœud
de paramètres « Régulation de la température d'ambiance » en tant qu'effet supplémentaire sur
l'étendue des fonctions des touches d'écran comme suit...

­ Réglage « activé » :
Les touches d'écran permettent de modifier la valeur de consigne de base du régulateur in­
terne ainsi que d'accéder et de commander les options de menu relatives au régulateur, du
second niveau d'utilisation. Si besoin est, la fonction de nettoyage peut également être acti­
vée.
Les options de menu accessibles via par touches d'écran dans le second niveau d'utilisa­
tion dépendent essentiellement des réglages de paramètres du second niveau d'utilisation
et du mode de fonctionnement du régulateur.

­ Réglage « Poste auxiliaire du régulateur » :
Les touches d'écran permettent de modifier la valeur de consigne de base du régulateur
externe. Le décalage de la valeur de consigne est ainsi affiché à l'écran en tant que valeur
relative. Il est également possible de passer au second niveau d'utilisation afin d'activer la
fonction de nettoyage si nécessaire. Le réglage d'autres paramètres dans le second niveau
d'utilisation est impossible dans la fonction en tant que poste auxiliaire du régulateur par le
biais des touches d'écran.

­ Réglage « désactivé » :
Les touches d'écran permettent uniquement de passer au second niveau d'utilisation afin
d'activer la fonction de nettoyage, si nécessaire. La commande du régulateur est impos­
sible.

i La commande des touches d'écran et le guidage par menu dans le second niveau d'utilisa­
tion sont détaillés au chapitre « Utilisation » (voir chapitre 2.5. Utilisation). Des informations
complémentaires, concernant notamment le décalage de la valeur de consigne de base et
le réglage des valeurs de température du régulateur, figurent aux chapitres « Thermostat
d'ambiance »  et « Poste auxiliaire du thermostat d'ambiance » .
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4.2.4.1.3 Fonction « Commutation »
Pour chaque manette ou chaque touche dont la fonction est réglée sur « Commutation », l'ETS
indique un objet de communication 1 bit. Il est possible de déterminer, par les paramètres de la
manette ou de la touche, la valeur que cet objet reçoit pour la pression et /ou pour le relâche­
ment (MARCHE, ARRÊT, COM­ commutation de la valeur de l'objet). Aucune différence n'est
faite entre un actionnement long et court.

Les LED d'état peuvent être paramétrées indépendamment (voir chapitre 4.2.4.1.13. LED
d'état).
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4.2.4.1.4 Fonction « Variation »
Pour chaque manette ou chaque touche dont la fonction est réglée sur « Variation », l'ETS in­
dique un objet 1 bit et un objet 4 bits. Généralement, la touche sensorielle envoie un télé­
gramme de commutation avec un actionnement court et un télégramme de variation avec un
actionnement long. Dans le paramétrage standard, la touche sensorielle envoie un télégramme
d'arrêt de la procédure de variation lors du relâchement après un actionnement prolongé. Il est
possible de régler la durée d'actionnement au niveau des paramètres jusqu'à ce que la touche
sensorielle le reconnaisse comme actionnement long.

Les LED d'état peuvent être paramétrées indépendamment (voir chapitre 4.2.4.1.13. LED
d'état).

Commande 1 zone et commande 2 zones pour la fonction variation
Avec une manette, la commande à 2 touches est préréglée pour la fonction de variation. C'est­
à­dire que la touche sensorielle par ex. envoie un télégramme pour l'activation par actionne­
ment court de la touche gauche, et un télégramme pour la variation vers le haut (« plus clair »)
par actionnement long. En conséquence, la touche sensorielle envoie, par actionnement court
de la touche droite, un télégramme pour la désactivation et par actionnement long, un télé­
gramme pour la variation vers le bas (« plus sombre »).
Avec une touche, la commande à 1 touche est préréglée pour la fonction de variation. La
touche sensorielle envoie pour chaque actionnement court de la touche concernée, alternative­
ment des télégrammes d'enclenchement et d'arrêt ("UM"). Avec les actionnements longs, la
touche sensorielle envoie alternativement des télégrammes "plus clair" et "plus sombre".
Le paramètre "Commande par pression de touche" ou "Commande par pression sur la manette"
sur les pages de paramètres des touches ou manettes détermine le principe de commande 1 ou
2 zones de la fonction variateur.
En principe, pour la fonction bascule ou touche, la commande peut être réglée au choix lors de
la pression de la manette ou de la touche.

Extension de paramètres
La touche sensorielle dispose, pour la fonction variateur, d'une extension de paramètres qui
n'apparaissent pas dans l'aperçu standard pour assurer une disposition plus claire. Si néces­
saire, ces paramètres supplémentaires peuvent être activés et affichés.
L'extension de paramètres détermine si la touche sensorielle peut couvrir en continu la totalité
de la plage de réglage de l'actionneur avec un télégramme de variation
(« Variation plus claire de 100 % », « Variation plus foncée de 100 % »), ou si le processus de
variation peut être divisé en plusieurs petites niveaux (50 %, 25 %, 12,5 %, 6 %, 3 %, 1,5 %).
En cas de variation en continu (100 %), la touche sensorielle envoie un télégramme uniquement
pour démarrer un actionnement prolongé, pour démarrer une procédure de variation, et après la
fin de l'actionnement en général un télégramme d'arrêt. Pour la variation en petites niveaux il
peut s'avérer judicieux que la touche sensorielle, en cas d'actionnement permanent, renouvelle
automatiquement le télégramme de variation avec un temps réglable (paramètre "Répétition té­
légramme"). A la fin de l'actionnement, il est alors possible de s'abstenir du télégramme d'arrêt.
Si les paramètres ne sont pas affichés ("Extension paramètres = désactivé") la zone de varia­
tion est à 100 %, le télégramme d'arrêt est activé et la répétition du télégramme désactivée.

Commande sur toute la surface
Si une manette est utilisée pour la variation, la touche sensorielle, au début de chaque com­
mande, a besoin d'un peu de temps pour faire la différence entre une commande courte et une
commande longue. Si la commande sur toute la surface est autorisée dans l'ETS, la touche
sensorielle peut utiliser ce temps pour évaluer l'actionnement simultané des deux points de
pression qui, sinon, ne serait pas valable.
Une commande de manette sur toute la surface est reconnue par la touche sensorielle lors­
qu'une grande surface de commande est enfoncée de manière à ce que les deux touches de la
manette soient actionnées.
Dès que la touche sensorielle a reconnu une commande valable sur toute la surface, la LED de
fonctionnement clignote rapidement avec une fréquence d'environ 8 Hz pour la durée de la
commande. Cette commande doit avoir été reconnue avant l'envoi du premier télégramme par
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la fonction de variateur (commutation ou variation). Dans le cas contraire, même une com­
mande sur toute la surface est interprétée comme commande erronée et n'est pas exécutée.
Une commande sur toute la surface fonctionne de manière indépendante, dispose d'un objet de
communication propre et peut être utilisée au choix pour la commutation (MARCHE, ARRET,
UM ­ commutation de la valeur de l'objet) ou pour la sélection de scène sans ou avec fonction
d'enregistrement. Dans le dernier cas, l'actionnement sur toute la surface pendant moins d'une
seconde entraîne la sélection d'une scène. Pour que la touche sensorielle envoie le télégramme
pour l'enregistrement de la scène, la commande sur toute la surface doit être maintenue pen­
dant plus de cinq secondes. Si la commande sur toute la surface se termine entre la première et
la cinquième seconde, la touche sensorielle n'envoie aucun télégramme. Dans la mesure où les
LED d'état de la manette sont utilisées pour l'"indicateur de commande", elles s'allument pen­
dant trois secondes au moment de l'envoi du télégramme d'enregistrement.

i Une commande sur toute la surface n'est pas paramétrable avec les fonctions de touches.
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4.2.4.1.5 Fonction « Store »
Pour chaque manette ou chaque touche dont la fonction est réglée sur « Store », l'ETS indique
les deux objets 1 bit « Fonctionnement courte durée » et « Fonctionnement longue durée ».

Les LED d'état peuvent être paramétrées indépendamment (voir chapitre 4.2.4.1.13. LED
d'état).

Concepts de commande pour fonction store
Pour la commande des entraînements de stores, volets roulants, marquises ou autres entraîne­
ments, la touche sensorielle assiste quatre concepts de commande où les télégrammes sont
envoyés avec des horaires différents. De cette manière, les concepts d'entraînement les plus di­
vers peuvent être utilisés avec la touche sensorielle.
Les différents concepts de commande sont décrits en détails dans les chapitres suivants.

Figure 18: Concept de commande "court­long­court"

Concept de commande "court ­ long ­ court" :
Pour la sélection du concept de commande "Court – Long – Court", la touche sensorielle in­
dique le comportement suivant :
­ Au moment même où la touche est appuyée, la touche sensorielle envoie un télégramme

de courte durée. Un entraînement en cours est ainsi arrêté et le temps T1 ("Temps entre la
commande courte et longue") démarre. Si dans le temps T1 la touche est relâchée, aucun
autre télégramme n'est envoyé. Cette étape sert à arrêter un fonctionnement continu en
cours.
Le réglage du "Temps entre la commande courte et longue" sur la touche sensorielle doit
être plus court que le fonctionnement court de l'acteur pour que le store ne fonctionne pas
par à­coups.

­ Si la touche reste appuyée plus longtemps que le temps T1, le poussoir envoie un télé­
gramme de temps long pour la marche de l'entraînement après écoulement du temps T1
puis le temps T2 démarre ("temps de réglage des lamelles") .

­ Si la touche est relâchée pendant la durée de réglage des lamelles, la touche sensorielle
envoie un autre télégramme de temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des
lamelles d'un store. Les lamelles peuvent ainsi être stoppées dans n'importe quelle position
pendant leur rotation.
Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire à l'entraîne­
ment pour la rotation complète des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su­
périeur à la durée de fonctionnement complète de l'entraînement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, l'entraînement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

­ Si la touche est maintenue appuyée plus longtemps que T2, la touche sensorielle n'envoie
aucun autre télégramme. L'entraînement continue de fonctionner jusqu'à atteindre la posi­
tion finale.
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Figure 19: Concept de commande "Long – Court"

Concept de commande "Long – Court" :
Pour la sélection du concept de commande "Long – Court", la touche sensorielle indique le
comportement suivant :
­ Au moment même où la touche est appuyée, la touche sensorielle envoie un télégramme

de longue durée. L'entraînement commence ainsi à fonctionner et le temps T1 ("temps de
réglage des lamelles") démarre.

­ Si la touche est relâchée pendant la durée de réglage des lamelles, la touche sensorielle
envoie un télégramme de temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des la­
melles d'un store. Les lamelles peuvent ainsi être stoppées dans n'importe quelle position
pendant leur rotation.
Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire à l'entraîne­
ment pour la rotation complète des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su­
périeur à la durée de fonctionnement complète de l'entraînement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, l'entraînement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

­ Si la touche est maintenue appuyée plus longtemps que T1, la touche sensorielle n'envoie
aucun autre télégramme. L'entraînement continue de fonctionner jusqu'à atteindre la posi­
tion finale.

Figure 20: Concept de commande « Courte/Longue durée »

Concept de commande "Court ­ Long"
Pour la sélection du concept de commande "Court ­ Long", la touche sensorielle indique le com­
portement suivant :
­ Au moment même où la touche est appuyée, la touche sensorielle envoie un télégramme

de courte durée. Un entraînement en cours est ainsi arrêté et le temps T1 ("Temps entre la
commande courte et longue") démarre. Si dans le temps T1 la touche est relâchée, aucun
autre télégramme n'est envoyé. Cette étape sert à arrêter un fonctionnement continu en
cours.
Le réglage du "Temps entre la commande courte et longue" sur la touche sensorielle doit
être plus court que le fonctionnement court de l'acteur pour que le store ne fonctionne pas
par à­coups.
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­ Si la touche reste appuyée plus longtemps que le temps T1, le poussoir envoie un télé­
gramme de temps long pour la marche de l'entraînement après écoulement du temps T1 .

­ En relâchant la touche, le poussoir n'envoie aucun autre télégramme. L'entraînement conti­
nue de fonctionner jusqu'à atteindre la position finale.

Figure 21: Concept de commande "Long – Court ou Court"

Concept de commande "Long – Court ou Court" :
Pour la sélection du concept de commande "Long – Court ou Court", la touche sensorielle in­
dique le comportement suivant :
­ Au moment d'appuyer sur la touche, la touche sensorielle démarre le temps T1 ("Temps

entre la commande courte et longue") et attend. Si, avant écoulement de T1, la touche est
relâchée, la touche sensorielle envoie un télégramme de temps court. Un entraînement en
marche peut ainsi être stoppé. Un entraînement à l'arrêt tourne les lamelles d'un pas.

­ Si la touche reste appuyée après écoulement de T1, la touche sensorielle envoie un télé­
gramme de temps long et démarre le temps T2 ("temps de réglage des lamelles").

­ Si la touche est relâchée pendant la durée T2, la touche sensorielle envoie un autre télé­
gramme de temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles d'un store.
Les lamelles peuvent ainsi être stoppées dans n'importe quelle position pendant leur rota­
tion.
Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire à l'entraîne­
ment pour la rotation complète des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su­
périeur à la durée de fonctionnement complète de l'entraînement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, l'entraînement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

­ Si la touche est maintenue appuyée plus longtemps que T2, la touche sensorielle n'envoie
aucun autre télégramme. L'entraînement continue de fonctionner jusqu'à atteindre la posi­
tion finale.

i Avec ce concept de commande, la touche sensorielle envoie un télégramme pas exacte­
ment au moment d'appuyer sur la touche d'une manette. Il est ainsi possible, avec la confi­
guration de bascule, de reconnaître également une commande sur toute la surface.

Commande 1 et 2 zones pour la fonction store
Avec une manette, la commande à 2 touches est préréglée pour la fonction de store. C'est­à­
dire que la touche sensorielle par ex. envoie un télégramme pour le déplacement vers le haut
par actionnement de la touche gauche, et un télégramme pour le déplacement vers le bas par
actionnement de la touche droite.
Avec une touche, la commande à 1 touche est préréglée pour la fonction de store. Dans ce cas,
la touche sensorielle change la direction du télégramme de temps long (UM) à chaque action­
nement long.  Plusieurs télégrammes de temps court qui se suivent ont chacun la même direc­
tion.
Le paramètre "Commande par pression de touche" ou "Commande par pression sur la manette"
sur les pages de paramètres des touches ou des manettes détermine le principe de commande
1 ou 2 zones de la fonction de store.
En principe, pour la fonction touche, la commande peut être réglée au choix lors de la pression
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de la touche.

Commande sur toute la surface pour la fonction de store
Si une manette est paramétrée sur store et le concept de commande "Long – Court ou Court"
est utilisé, la touche sensorielle a besoin d'un peu de temps au début de chaque commande
pour faire la différence entre une commande courte et longue. Si la commande sur toute la sur­
face est autorisée, la touche sensorielle peut utiliser ce temps pour évaluer l'actionnement si­
multané des deux points de pression qui, sinon, ne serait pas valable.
Une commande de manette sur toute la surface est reconnue par la touche sensorielle lors­
qu'une grande surface de commande est enfoncée de manière à ce que les deux touches de la
manette soient actionnées.
Dès que la touche sensorielle a reconnu une commande valable sur toute la surface, la LED de
fonctionnement clignote rapidement avec une fréquence d'environ 8 Hz pour la durée de la
commande. La commande sur toute la surface doit avoir été reconnue par la fonction de store
(STEP ou MOVE) avant l'envoi du premier télégramme. Dans le cas contraire, même une com­
mande sur toute la surface est interprétée comme commande erronée et n'est pas exécutée.
Une commande sur toute la surface fonctionne de manière indépendante, dispose d'un objet de
communication propre et peut être utilisée au choix pour la commutation (MARCHE, ARRET,
UM ­ commutation de la valeur de l'objet) ou pour la sélection de scène sans ou avec fonction
d'enregistrement. Dans le dernier cas, l'actionnement sur toute la surface pendant moins d'une
seconde entraîne la sélection d'une scène. Pour que la touche sensorielle envoie le télégramme
pour l'enregistrement de la scène, la commande sur toute la surface doit être maintenue pen­
dant plus de cinq secondes. Si la commande sur toute la surface se termine entre la première et
la cinquième seconde, la touche sensorielle n'envoie aucun télégramme. Dans la mesure où les
LED d'état de la manette sont utilisées pour l'"indicateur de commande", elles s'allument pen­
dant trois secondes au moment de l'envoi du télégramme d'enregistrement.

i Une commande sur toute la surface n'est pas paramétrable avec les fonctions de touches.
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4.2.4.1.6 Fonction « Transmission de valeur »
Pour chaque manette ou touche dont la fonction est réglée sur « Transmission de valeur 1 oc­
tet » ou « Transmission de valeur 2 octets », l'ETS indique un objet correspondant. Avec une
pression de la touche, la valeur paramétrée ou enregistrée en dernier en interne par un réglage
de valeur (voir ci­dessous) est envoyée au bus. Avec une fonction de manette, différentes va­
leurs peuvent être paramétrées ou réglées pour les deux touches.

Les LED d'état peuvent être paramétrées indépendamment (voir chapitre 4.2.4.1.13. LED
d'état).

Plages de valeur
Le paramètre "mode de fonctionnement" détermine la plage de valeur utilisée par le poussoir.
En tant que transmetteur de valeur à 1 octet, la touche sensorielle peut envoyer au choix des
nombres entiers dans une plage comprise entre 0 et 255 ou des valeurs relatives dans une
plage comprise entre 0 et 100 % (par ex. en tant que transmetteur de valeur de variation).

En tant que transmetteur de valeur à 2 octets, la touche sensorielle peut envoyer au choix des
nombres entiers dans une plage comprise entre 0 et 65535, des valeurs de température dans
une plage comprise entre 0 et 40 °C ou des valeurs de luminosité dans une plage comprise
entre 0 et 1500 lux.
Il est également possible de paramétrer, en accord avec ces plages de valeurs, la valeur pou­
vant être envoyée au bus à chaque actionnement de manette ou de touche.

Réglage par pression de touche longue
Dans la mesure où le réglage de la valeur est autorisé au niveau de l'ETS, la touche doit être
maintenue appuyée pendant plus de cinq secondes pour régler la valeur actuelle du transmet­
teur de valeur. La fonction de réglage de la valeur dure jusqu'à ce que la touche soit relâché. En
cas de réglage de valeur, la touche sensorielle distingue les options suivantes...
­ Le paramètre "valeur de démarrage en cas de réglage de valeur" détermine la valeur sur

laquelle se base le réglage. Il peut commencer à partir de la valeur paramétrée par l'ETS,
la dernière valeur finale du dernier réglage ou la valeur actuelle de l'objet de communica­
tion, la dernière option n'étant pas disponible en cas de transmission de valeur de tempéra­
ture et de luminosité.

­ Le paramètre "direction du réglage de valeur" détermine si, en cas de réglage de valeur,
les valeur doivent être toujours augmentées ("haut"), toujours diminuées ("bas") ou aug­
mentées et diminuées en alternance ("commutation").

­ Avec les transmetteurs de valeur 0 … 255, 0 … 100 % et 0 … 65535, il est possible d'en­
trer l'incrément permettant de modifier la valeur actuelle pendant le réglage de valeur. Pour
les transmissions de valeur de température et de luminosité, les incréments (1 °C et 50
Lux) sont déterminés de manière fixe.

­ Avec le paramètre "Intervalle de temps entre deux télégrammes", il est possible de définir,
en liaison avec l'incrément, la rapidité à laquelle seront parcourues les différentes plages
de valeur. Le temps détermine la durée entre deux transmissions de valeur.

­ Si, lors du réglage de valeur, la touche sensorielle reconnaît qu'elle devrait, lors du pro­
chain télégramme et avec l'incrément réglé, quitter les limites de la plage de valeur, elle
adapte l'incrément de manière unique afin d'envoyer la valeur limite concernée avec le der­
nier télégramme. En fonction du réglage du paramètre "réglage de valeur avec dépasse­
ment", la touche sensorielle interrompt le réglage à ce niveau ou il introduit une pause de
deux pas puis continue le réglage en commençant avec l'autre valeur limite.
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Mode de fonc­
tionnement

Extrémité inférieure de la
zone de chiffres

Extrémité supérieure de la
zone de chiffres

Transmission de
valeur 1 octets

0...255 0 255

Transmission de
valeur 1 octets

0...100 % 0 % (valeur = 0) 100 % (valeur = 255)

Transmission de
valeur 2 octets

0...65535 0 65535

Transmission de
valeur 2 octets

Valeur de tem­
pérature

0 °C 40 °C

Transmission de
valeur 2 octets

Valeur de lumi­
nosité

0 Lux 1 500 Lux

Tableau 1 : limites des plages de valeurs des différents transmetteurs de valeur

i En cas de réglage de valeur, les valeurs nouvellement réglées ne sont enregistrées dans le
RAM de la touche sensorielle que de manière passagère. Les valeurs enregistrées sont
remplacées par les valeurs préréglées et programmées par l'ETS, lors d'un reset de la
touche sensorielle (panne tension bus ou processus de programmation ETS).

i Pendant un réglage de valeur, la LED d'état de la touche concernée est arrêtée indépen­
damment de son paramétrage. La LED d'état s'allume pendant env. 250 ms chaque fois
qu'une nouvelle valeur est envoyée.

i Pour le transmetteur de valeur à 1 octet avec le mode de fonctionnement « Transmetteur
de valeur 0 à 100 % », l'incrément du changement de valeur est également indiqué en %.
En utilisant la valeur de démarrage de l'objet de communication, il se peut dans ce cas que
la valeur reçue en dernier par cet objet doive être arrondie et adaptée avant qu'une nou­
velle valeur soit calculée et envoyée à l'aide de l'incrément. Dans ce cas, de légères in­
exactitudes peuvent survenir lors du nouveau calcul en raison de la méthode de calcul.

Exemples de réglages de valeur

Exemple de paramétrage :

­ Transmetteur de valeur 1 octet (tous les autres transmetteurs de valeur sont conformément
identiques) 

­ Mode de fonctionnement = transmission de valeur 0…255
­ Valeur projetée au niveau de l'ETS (0...255) = 227
­ Incrément (1 à 10) = 5
­ Démarrage en cas de réglage de valeur = comme valeur paramétrée
­ Direction du réglage de valeur = commutation (en alternance)
­ Intervalle de temps entre deux télégrammes = 0,5 s

Exemple 1 : réglage de valeur avec dépassement ? = non
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Figure 22: Exemple de réglage de valeur sans dépassement de la plage de valeur

Exemple 2 : réglage de valeur avec dépassement ? = oui

Figure 23: Exemple de réglage de valeur avec dépassement de la plage de valeur
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4.2.4.1.7 Fonction « Auxiliaire de scènes »

Pour chaque manette ou touche dont la fonction est réglée sur « Auxiliaire de scènes », l'ETS
indique le paramètre « Mode de fonctionnement » qui différencie les réglages suivants…
­ "auxiliaire de scène sans fonction d'enregistrement"
­ "auxiliaire de scène avec fonction d'enregistrement"
­ "sélection scène interne sans fonction d'enregistrement"
­ "sélection scène interne avec fonction d'enregistrement"
.

Dans la fonction en tant qu'auxiliaire de scène, la touche sensorielle envoie en cas de pression
de la touche par un objet de communication séparé un numéro de scène préréglé (1…64) vers
le bus. Ceci permet de sélectionner ou ­ en cas d'utilisation de la fonction enregistrement ­ éga­
lement d'enregistrer des scènes enregistrées dans d'autres appareils.
Avec la sélection d'une scène interne, aucun télégramme n'est envoyé sur le bus. C'est pour­
quoi l'objet de communication correspondant manque également. Cette fonction permet d'appe­
ler plus fréquemment les jusqu'à 8 scènes internes de l'appareil ou, en cas d'utilisation de la
fonction d'enregistrement, d'enregistrer plus fréquemment.

Avec le réglage "… sans fonction d'enregistrement", une pression de touche génère une simple
sélection de scène. Si la LED d'état est paramétrée sur indicateur de commande, elle s'allume
pour la durée d'éclairement paramétrée. Une pression de touche longue ne produit aucun effet
supplémentaire.
Avec le réglage "… avec fonction d'enregistrement", la touche sensorielle vérifie la durée de la
commande. Un actionnement de touche dont la durée est inférieure à une seconde entraîne,
comme décrit ci­dessus, une sélection simple de scène. Si la LED d'état est paramétrée sur in­
dicateur de commande, elle s'allume pour la durée d'éclairement paramétrée.
Si la durée d'actionnement de la touche est supérieure à cinq secondes, la touche sensorielle
génère une commande d'enregistrement. Dans ce cas, un télégramme d'enregistrement est en­
voyé vers le bus dans la fonction en tant qu'auxiliaire de scène. En cas de configuration de sé­
lection d'une scène interne, la scène interne est enregistrée.
Un actionnement entre une et cinq secondes est rejeté comme non valable.

Le paramètre "numéro de scène" permet de déterminer laquelle des 8 scènes internes maxi­
mum ou 64 scènes externes maximum doivent être utilisées pour une pression de touche. Avec
la fonction bascule, deux numéros de scène différents peuvent être indiqués.

Les LED d'état peuvent être paramétrées indépendamment (voir chapitre 4.2.4.1.13. LED
d'état).
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4.2.4.1.8 Fonction « Commande à 2 canaux »

Dans certaines situations il est souhaité de pouvoir exécuter deux fonctions différentes avec
une seule pression de touche et d'envoyer des télégrammes de types différents, c'est­à­dire de
commander deux canaux. Ceci est possible grâce à la fonction "commande 2 canaux".

Pour les deux canaux il est possible de déterminer avec les paramètres "fonction canal 1" et
"fonction canal 2" les types d'objets de communication pouvant être utilisés. Sélection pos­
sible...
­ Commutation (1 bit)
­ Transmission de valeur 0 … 255 (1 octet)
­ Transmission de valeur 0 … 100 % (1 octet)
­ Transmission de valeur de température (2 octets)

En fonction du type d'objet réglé, il est possible de sélectionner la valeur de l'objet que la touche
sensorielle doit envoyer avec une commande de touche. "Commutation (1 bit)" permet de sélec­
tionner si un télégramme MARCHE ou ARRET doit être envoyé avec pression de la touche ou
si la valeur de l'objet est commutée (UM) et envoyée.
Le paramétrage "transmission de valeur 0 … 255 (1 octet)" ou "transmission de valeur 0 … 100
% (1 octet)" permet d'entrer la valeur de l'objet librement dans la plage comprise entre 0 et 255
ou entre 0 % et 100 %.
En tant que "transmission de valeur de température (2 octets)", une valeur de température peut
être sélectionnée dans la plage comprise entre 0°C et 40°C.

Un réglage de la valeur de l'objet avec une pression de touche longue n'est pas possible ici, le
calcul de la durée d'actionnement étant utilisée pour les concepts de commande réglables.

Le logiciel d'application pour la LED d'état met à disposition la fonction « Acquittement de télé­
gramme » au lieu de la fonction « Indicateur de commande », contrairement aux autres fonc­
tions de manettes ou de touches. Dans ce cas, la LED d'état s'allume pendant env. 250 ms à
chaque télégramme envoyé. Alternativement, les LED d'état peuvent être paramétrées de ma­
nière indépendante(voir chapitre 4.2.4.1.13. LED d'état).

Concept de commande canal 1 ou canal 2

Avec ce concept de commande, exactement un télégramme est envoyé à chaque actionne­
ment.
­ Avec un actionnement court, la touche sensorielle envoie le télégramme pour le canal 1.
­ Avec un actionnement long, la touche sensorielle envoie le télégramme pour le canal 2.

Figure 24: Exemple de concept de commande "canal 1 ou canal 2"

Page 86 de 260

Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
Description fonction



65750120 R3 Hager

La durée pour la distinction entre un actionnement court et long est déterminée par le paramètre
"durée entre canal 1 et canal 2". Si la touche est actionnée pendant une durée plus courte que
la durée paramétrée, le télégramme n'est envoyé que vers le canal 1. Si la durée entre canal 1
et canal 2 est dépassée par la durée d'actionnement, le télégramme n'est envoyé que vers le
canal 2.  Ce concept ne prévoit donc que l'envoi vers un canal. Pour signaler qu'un télégramme
a été envoyé, la LED d'état s'allume pendant env. 250 ms en cas de réglage "acquittement télé­
gramme".

Avec ce concept de commande, la touche sensorielle envoie un télégramme pas exactement au
moment de la pression sur la manette. Il est ainsi possible de reconnaître également une com­
mande sur toute la surface. Les possibilités de réglage de la commande sur toute la surface
sont décrites ci­dessous.

Concept de commande canal 1 et canal 2

Ce concept de commande permet d'envoyer un ou deux télégrammes à chaque actionnement.
­ Avec un actionnement court, la touche sensorielle envoie le télégramme pour le canal 1.
­ Avec un actionnement long, la touche sensorielle envoie d'abord le télégramme au canal 1

puis au canal 2.

Figure 25: Exemple pour le concept de commande « Canal 1 et canal 2 »

La durée pour la distinction entre un actionnement court et long est déterminée par le paramètre
"durée entre canal 1 et canal 2". Avec ce concept, le télégramme est immédiatement envoyé
vers le canal 1 en appuyant sur la touche. Si la touche restes appuyée pendant la durée para­
métrée, le télégramme est également envoyé au deuxième canal. Si la touche est relâchée
avant écoulement de cette durée, aucun autre télégramme n'est envoyé. Avec ce concept de
commande il existe également la possibilité paramétrable de faire signaler l'envoi d'un télé­
gramme par la LED d'état (réglage "acquittement télégramme").

Commande sur toute la surface pour la commande 2 canaux
Si une manette est paramétrée sur commande 2 canaux et que le concept de commande "canal
1 ou canal 2" est utilisé, la touche sensorielle a besoin d'un peu de temps au début de chaque
commande pour faire la différence entre une commande courte et longue. Si la commande sur
toute la surface est autorisée, la touche sensorielle peut utiliser ce temps pour évaluer l'action­
nement simultané des deux points de pression qui, sinon, ne serait pas valable.
Une commande de manette sur toute la surface est reconnue par la touche sensorielle lors­
qu'une grande surface de commande est enfoncée de manière à ce que les deux touches de la
manette soient actionnées.
Dès que la touche sensorielle a reconnu une commande valable sur toute la surface, la LED de
fonctionnement clignote rapidement avec une fréquence d'environ 8 Hz pour la durée de la
commande. La commande sur toute la surface doit avoir été reconnue par la fonction 2 canaux
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avant l'envoi du premier télégramme. Dans le cas contraire, même une commande sur toute la
surface est interprétée comme commande erronée et n'est pas exécutée.
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4.2.4.1.9 Fonction « Poste auxiliaire du régulateur »
Pour la commande d'un thermostat d'ambiance KNX/EIB, il est possible d'activer le régulateur
auxiliaire. La fonction du poste auxiliaire du régulateur est autorisée par le paramètre « fonction
du thermostat d'ambiance » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température am­
biante », avec le réglage « Poste auxiliaire du régulateur ».
Le poste auxiliaire du régulateur est commandé via les fonctions de touches de l'appareil. De
cette manière, la commande complète d'un thermostat d'ambiance par la modification du mode
de fonctionnement, par l'indication de la situation de présence ou par le réglage du décalage de
la valeur de consigne, est possible. Les touches de la touche sensorielle sélectionnées comme
commande d'auxiliaire doivent pour cela être paramétrées sur la fonction "auxiliaire de régula­
teur".

La fonction de commande du poste auxiliaire du régulateur est détaillée au chapitre « Poste
auxiliaire du thermostat d'ambiance » .
i Noter que la commande du poste auxiliaire est possible uniquement en cas de configura­

tion des touches. La fonction du poste auxiliaire du régulateur doit être autorisée dans le
nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ». Dans le cas contraire, la
commande du poste auxiliaire du régulateur dans la partie fonctionnelle « Touche senso­
rielle » est hors fonction.
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4.2.4.1.10 Fonction « Commande du ventilateur »
La régulation de la température ambiante peut être complétée par la commande du ventilateur.
De cette manière, il est possible de commander manuellement ou en fonction du paramètre dé­
terminé dans le régulateur, le ventilateur des systèmes de chauffage ou de refroidissement
fonctionnant par circulation d'air, comme par ex. les ventilo­convecteurs (FanCoil Units).
La commande du ventilateur peut fonctionner de manière automatique ou manuelle. La commu­
tation des modes de fonctionnement du ventilateur et la commande manuelle du ventilateur
sont possible à l'aide d'une touche sur l'appareil, configurée sur la fonction « Commande du
ventilateur ».

La fonction de commande du ventilateur est détaillée au chapitre « Thermostat d'ambiance »
(voir page 154).
i Noter que la commande du ventilateur est possible uniquement en cas de configuration

des touches. La commande du ventilateur doit être autorisée dans le nœud de paramètres
« Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ». Dans le cas contraire, la
commande du ventilateur dans la partie fonctionnelle « Touche sensorielle » est hors fonc­
tion.
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4.2.4.1.11 Fonction « Mode de fonctionnement du régulateur »
La touche de fonction « Mode de fonctionnement du régulateur » peut être utilisée pour la com­
mande du thermostat d'ambiance interne Lorsque cette fonction de touche est utilisée, le mode
de fonctionnement peut être commuté par simple pression de touche. On distingue deux modes
de fonctionnement définis par le paramètre « Fonction de la touche ».au sein même du mode
de fonctionnement du régulateur. D'une part, le mode de fonctionnement (confort, veille, nuit,
protection contre le gel/la chaleur) peut être commuté et influencé (réglage « Commutation du
mode de fonctionnement »). D'autre part, l'activation de la fonction de présence (réglage
« Touche de présence ») est également possible. La fonction de présence permet d'activer le
mode de confort ou une prolongation de confort pour le régulateur interne.

La commutation du mode de fonctionnement ainsi que la fonction de présence sont détaillées
au chapitre « Commutation du mode de fonctionnement » (voir chapitre 4.2.4.2.4. Commutation
du mode de fonctionnement).
i Noter que la fonction « Mode de fonctionnement du régulateur » est possible uniquement

en cas de configuration des touches. La fonction de thermostat d'ambiance doit être autori­
sée par le paramètre homonyme dans le nœud de paramètres « Régulation de la tempéra­
ture ambiante ». Dans le cas contraire, aucune fonction n'est attribuée à la commande du
mode de fonctionnement du régulateur dans la partie fonctionnelle « Touche sensorielle ».
En mode de poste auxiliaire du régulateur, la fonction de touche « Mode de fonctionnement
du régulateur » est inactive. La fonction de touche « Poste auxiliaire du régulateur » peut
ainsi être utilisée puisqu'elle permet le réglage du mode de fonctionnement.
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4.2.4.1.12 Fonction « Décalage de la valeur de consigne »
La fonction de touche « Décalage de la valeur de consigne » peut être utilisée pour la com­
mande du thermostat d'ambiance interne. Lorsque cette fonction de touche est utilisée, la valeur
de consigne de base de la température du régulateur peut être décalée dans la direction posi­
tive ou négative par simple pression de touche.

Le décalage de la valeur de consigne de base est détaillé dans les chapitres « Valeurs de
consigne de la température »  et « Utilisation » .
i Noter que la fonction « Décalage de la valeur de consigne » est possible uniquement en

cas de configuration des touches. La fonction de thermostat d'ambiance doit être autorisée
par le paramètre homonyme dans le nœud de paramètres « Régulation de la température
ambiante ». Dans le cas contraire, aucune fonction n'est attribuée à la commande du déca­
lage de la valeur de consigne dans la partie fonctionnelle « Touche sensorielle ». En mode
de poste auxiliaire du régulateur, la fonction de touche « Décalage de la valeur de
consigne » est inactive. La fonction de touche « Poste auxiliaire du régulateur » peut ainsi
être utilisée, puisqu'elle permet également un décalage de la valeur de consigne.

i En cas d'actionnement d'une touche de fonction dédiée au décalage de la valeur de
consigne, le décalage actuel est affiché à l'écran de l'appareil, comme lors d'une com­
mande via les touches d'écran. En cas de décalage actif, le symbole de main › est égale­
ment allumé à l'écran. La valeur de température réglée est immédiatement reprise en tant
que nouvelle valeur lors de la commande d'une touche de fonction.
L'affichage reste alors actif pendant 20 sec. après le dernier actionnement de touche.
Contrairement au décalage de la valeur de consigne via les touches, l'affichage du déca­
lage de la valeur de consigne ne revient pas à l'affichage de base lorsqu'une autre touche
de fonction est actionnée. De plus, l'affichage du décalage de la valeur de consigne n'est
pas interrompu prématurément en cas de commutation du message d'affichage via l'objet
de communication homonyme. L'actionnement d'autres touches de fonction pendant la du­
rée d'affichage (20 sec.) du décalage de la valeur de consigne entraîne l'exécution des
fonctions correspondantes (par ex. commutation, variation, store, etc.) !
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4.2.4.1.13 LED d'état
Chaque touche de l'appareil possède une LED d'état (exception : touches d'écran). Selon les
réglages des manettes ou des touches, les fonctions des LED possibles diffèrent très légère­
ment les unes des autres.

Chaque LED d'état distingue les options suivantes…
­ ARRÊT permanent,
­ MARCHE permanente,
­ Commande par un objet LED séparé,
­ Comparateur sans signe (1 octet),
­ Comparateur avec signe (1 octet),
...sont généralement disponibles, même si les touches n'ont aucune fonction.

Si une fonction est attribuée à la manette ou à la touche, l'ETS indique également l'option…
­ indicateur de commande,
...remplacée pour la fonction "commande 2 canaux" par…
­ Acquittement du télégramme
.

Si la manette ou la touche est utilisée pour la commutation, la variation, la commande du venti­
lateur ou le décalage de la valeur de consigne, il est également possible de régler…
­ l'affichage d'état,
­ indicateur d'état inversé
.

Par ailleurs, les LED d'état peuvent disposer de l'option suivante, si un poste auxiliaire du régu­
lateur, une commande de ventilateur, une commutation du mode de fonctionnement du régula­
teur ou un décalage de valeur de consigne n'est pas configuré …
­ Indicateur du mode de fonctionnement (régulateur KNX).

Si une touche est utilisée pour la commande du poste auxiliaire du régulateur et le mode de
fonctionnement « Touche de présence », il est également possible de régler…
­ Affichage fonction touche active / inactive
.

i Outre les fonctions pouvant être réglées séparément pour chaque LED d'état, toutes les
LED d'état sont utilisées en même temps que la LED de fonctionnement également pour le
message d'alarme. Lorsque celui­ci est actif, toutes les LED de la touche sensorielle cli­
gnotent simultanément. Dès que le message d'alarme est désactivé, toutes les LED re­
viennent immédiatement à l'état correspondant à leurs paramètres et objets de communi­
cation.

Fonction de la LED d'état "ARRÊT permanent" ou "MARCHE permanente"
Si une LED d'état est utilisée pour l'indicateur de commande, la touche sensorielle l'enclenche
chaque fois que la manette ou la touche correspondante est appuyée. Pour l'ensemble des LED
d'état, le paramètre « Durée d'éclairage de la LED d'état avec indicateur de commande » dans
le nœud de paramètres « Généralités » détermine la durée pendant laquelle la LED d'état est
allumée. Et même si la touche sensorielle n'envoie un télégramme qu'une fois la touche relâ­
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chée, la LED d'état est allumée indépendamment de cela lorsque la manette ou la touche sont
appuyées.

Avec la fonction "Commande 2 canaux", l'option "indicateur de commande" est remplacée par
"acquittement télégramme". Dans ce cas, la LED d'état est allumée pendant environ 250 ms au
moment de l'envoi des télégrammes des deux canaux.

Fonction des LED d'état "commande par objet LED séparé", "affichage d'état" et "indicateur
d'état inversé"
Chaque LED d'état peut afficher l'état d'un objet de communication LED séparé indépendam­
ment des configuration bascule et touches. Dans ce cas, la LED peut être enclenchée ou arrê­
tée de manière statique par la valeur d'objet 1 bit reçue, ou pilotée avec clignotement.Chaque
LED d'état peut afficher l'état d'un objet de communication LED séparé indépendamment des
configurations bascule ou touches. Dans ce cas, la LED peut être enclenchée ou arrêtée de
manière statique par la valeur d'objet 1 bit reçue, ou pilotée avec clignotement
Les LED d'état pour les fonctions de manettes ou de touches « Commutation » ou « Variation »
peuvent également être reliées avec l'objet pour la commutation et signaler ainsi l'état de com­
mutation actuel du groupe d'actionneurs. Les fonctions « Commande du ventilateur » ou « Dé­
calage de la valeur de consigne » permettent de signaler une fonction active avec ce réglage de
LED. Dans le cas d'une commande du ventilateur, la LED d'état est ensuite pilotée en mode au­
tomatique ou manuel, selon la fonction de touche. Dans le cas d'un décalage de la valeur de
consigne, la LED d'état signale un décalage actif dans la direction positive ou négative.

Pour les indicateurs d'état, il est également possible d'afficher l'état actif de manière inversée.
Après une réinitialisation de l'appareil, la valeur d'un objet de LED est toujours configurée sur
« ARRÊT ».

Fonction de la LED d'état "affichage mode de fonctionnement (régulateur KNX)"
Les thermostats d'ambiance plus récents peuvent utiliser deux objets de communication avec le
type de données 20.102 "HVAC­Mode" pour la commutation des différents modes de fonction­
nement. L'un de ces objets peut commuter, avec une priorité normale, entre les modes
"confort", "stand­by", "nuit", "protection contre le gel/la chaleur". Le deuxième objet a une priori­
té plus haute. Il permet de commuter entre "automatique", "confort", "stand­by", "nuit", "protec­
tion contre le gel/la chaleur". Automatique signifie dans ce cas que l'objet ayant la priorité la
moins élevée est actif.
Si une LED d'état doit afficher le mode de fonctionnement, l'objet de communication de la LED
d'état doit être relié à l'objet approprié du thermostat d'ambiance. On peut ensuite sélectionner
avec le paramètre "LED d'état marche avec" le mode souhaité que la LED doit afficher. La LED
est alors allumée si le mode de fonctionnement correspondant est activé sur le régulateur.

Après une réinitialisation de l'appareil, la valeur de l'objet de LED est toujours configurée sur
« 0 » (automatique).

Fonction de la LED d'état "comparateur"
La LED d'état peut afficher si une valeur de comparaison paramétrée est supérieure, égale ou
inférieure à la valeur 1 octet de l'objet d'état. Ce comparateur peut être utilisé pour des chiffres
sans signes (0 … 255) ou pour des chiffres précédés d'un signe (­128 … 127). Ce format de
données de l'opération de comparaison est déterminé par la fonction de la LED d'état.
La LED d'état ne s'allume que si l'opération de comparaison est "vraie".
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i Après une réinitialisation de l'appareil, la valeur de l'objet de LED est toujours configurée
sur « 0 ».
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4.2.4.1.14 Fonction de blocage

Configuration fonction de blocage
Les surfaces de détection de la touche sensorielle peuvent être bloquées entièrement ou en
partie par l'objet de communication 1 octet « Blocage de T.Touches ». Au cours d'un blocage,
les manettes ou les touches peuvent exécuter provisoirement une autre fonction.
Un blocage actif ne concerne que les fonctions des manettes ou de touches. Les fonctions des
LED d'état, la régulation de la température ambiante, la fonction de scène et le message
d'alarme sont indépendants de la fonction de blocage.
La fonction de blocage et les paramètres correspondants ainsi que les objets de communication
sont autorisés lorsque le paramètre "Fonction blocage ?" dans le bloc de paramètres « Blo­
quer », régler « Oui ».

La polarité de l'objet de blocage est paramétrable. En cas d'inversion de polarité (bloquer = 0 /
débloquer = 1), la fonction de blocage n'est pas activée immédiatement après une réinitialisa­
tion de l'appareil (valeur de l'objet = « 0 »). Il faut d'abord effectuer une actualisation d'objet "0"
jusqu'à ce que la fonction de blocage soit activée.

i Lorsqu'un blocage est actif, le symbole de blocage Ĉ est allumé à l'écran.
i Les actualisations de télégrammes de "0" vers "0" ou de "1" vers "1" sur l'objet "Blocage

des touches" ne montrent aucune réaction.

Configuration du comportement au début et à la fin d'un blocage
Si la fonction de blocage est utilisée, la réaction de la touche sensorielle peut être réglée sépa­
rément dans le paramétrage de la touche sensorielle lors de l'activation et la désactivation du
blocage (paramètre "réaction de la touche sensorielle au début / à la fin du blocage"). Pour cela,
il n'est pas important de savoir quelles surfaces de détection sont influencées et, le cas
échéant, verrouillées par le blocage. La touche sensorielle indique toujours le comportement
paramétré.
La fonction de blocage doit d'abord être autorisée.
o Régler le paramètre "réaction de la touche sensorielle au début / à la fin du blocage" sur

"pas de réaction".
La touche sensorielle n'indique aucune réaction au début et à la fin du blocage. Seul le
"comportement pendant le blocage actif" est exécuté.

o Régler le paramètre "réaction de la touche sensorielle au début / à la fin du blocage" sur
"sélection interne de scènes 1 …8".
La touche sensorielle sélectionne l'une des 8 scènes internes. Une fonction d'enregistre­
ment de scène n'est pas possible.

o Régler le paramètre "réaction de la touche sensorielle au début / à la fin du blocage" sur
"réaction comme touche >> X << / >> Y << à la pression / au relâchement".
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La touche sensorielle exécute la fonction dotée d'une "touche cible" non bloquée. Les
touches cibles sont des touches de commande quelconques de la touche sensorielle pou­
vant être réglées sur commande de manette ou de touche. Les touches cibles sont para­
métrées séparément pour le début (X) ou la fin (Y) du blocage. Les deux touches d'une
manette sont ainsi toujours traitées comme deux touches séparées.
Le paramétrage correspondant à la touche cible est exécuté. Si le paramétrage de la
touche cible ne présente aucune fonction ou aucun télégramme lors de la pression ou du
relâchement de la touche, il n'y a pas non plus de réaction au blocage ou au déblocage. Si,
pour la touche cible sélectionnée, il s'agit d'une partie d'une manette paramétrée, le com­
portement réglé du côté de la manette est utilisé (manette gauche ou droite). Les télé­
grammes sont envoyés par l'objet de communication nécessaire de la touche cible vers le
bus.
Le tableau suivant indique toutes les réactions de télégrammes possibles de la touche sen­
sorielle selon la fonction de la touche cible.

Fonction de la
>>touche cible<<

Réaction "comme >>touche
cible<< à la pression"

Réaction "comme >>touche
cible<< au relâchement"

Connecter / Commuter Télégramme d'enclenchement Télégramme d'enclenchement

Variation Télégramme d'enclenchement aucun télégramme

Store Télégramme longue durée aucun télégramme

Auxiliaire de scènes Télégramme sélection de scène aucun télégramme

Transmission de valeur 1
octets

Télégramme de valeur aucun télégramme

Transmission de valeur 2
octets

Télégramme de valeur aucun télégramme

Transmission de valeur
de température

Télégramme valeur de tempéra­
ture

aucun télégramme

Transmission de valeur
de luminosité

Télégramme valeur de luminosi­
té

aucun télégramme

Commande 2 canaux
Canal 1 : type d'objet 1
bit 

Télégramme d'enclenchement aucun télégramme

Commande 2 canaux
Canal 1 : type d'objet 1
octet 

Télégramme de valeur aucun télégramme

Commande 2 canaux
Canal 1 : type d'objet 2
octet 

Télégramme valeur de tempéra­
ture

aucun télégramme

Poste auxiliaire de régu­
lateur
Commutation du mode
de fonctionnement 

Télégramme mode de fonction­
nement

aucun télégramme

Poste auxiliaire de régu­
lateur
Message de présence 

Télégramme de présence aucun télégramme
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Poste auxiliaire de régu­
lateur
Décalage de la valeur de
consigne 

Télégramme valeur de palier aucun télégramme

sans fonction aucun télégramme aucun télégramme

Tableau 2 : Réactions télégrammes de la touche sensorielle selon la fonction touche cible
i Les touches d'écran ne peuvent être configurées comme des touches cibles au début ou à

la fin d'un blocage.
o Régler le paramètre "réaction de la touche sensorielle au début / à la fin du blocage" sur

"réaction comme fonction blocage 1 / 2 à la pression / au relâchement".
La touche sensorielle exécute la fonction possédant l'une des deux fonctions de blocage
'virtuelles'. Les fonctions de blocage sont des fonctions de touche internes avec des objets
de communication et des paramètres propres. Pour la fonction de blocage 1 et la fonction
de blocage 2, les mêmes possibilités de réglage sont disponibles que pour les touches.
Le paramétrage correspondant à la fonction de blocage indiquée est exécuté. Si le para­
métrage des fonctions de blocage ne présente aucune fonction ou aucun télégramme en
appuyant sur ou en relâchant la touche, il n'y a aucune réaction au blocage ou au déver­
rouillage.
Le tableau 2 indique également pour ce réglage toutes les réactions de télégramme pos­
sibles de la touche sensorielle en fonction du projet de la fonction de blocage.
Les télégrammes sont envoyés par l'objet de communication nécessaire de la fonction de
blocage sur le bus.

Configuration du comportement au cours d'un blocage
Indépendamment du comportement de la touche sensorielle au début et à la fin du blocage, les
touches de commande peuvent être influencées séparément pendant le blocage.
La fonction de blocage doit d'abord être autorisée.
o Régler le paramètre "comportement pendant stockage actif" sur "toutes les touches sans

fonction".
La touche sensorielle, y compris les touches d'écran, est alors entièrement bloquée au
cours d'un blocage. Une commande de touche ne présente aucune réaction. La LED d'état
des touches bloquées sont hors fonction (pas même d'indicateur de commande). Seul l'état
"MARCHE permanente" ou "ARRÊT permanent" reste hors de la zone d'influence de la
fonction de blocage.

o Régler le paramètre "comportement pendant stockage actif" sur "toutes les touches se
comportent comme". Puis configurer les paramètres « Toutes les touches gauches / droites
se comportent pendant un blocage comme » sur le numéro de touche souhaité ou la fonc­
tion de blocage.
Toutes les touches se comportent comme défini par le paramétrage des deux touches de
référence indiquées de la touche sensorielle. Dans ce cas, des touches de référence iden­
tiques ou différentes peuvent être paramétrées séparément pour toutes les touches de
commande gauches et droites. Dans ce cas, les deux fonctions de blocage 'virtuelles' de la
touche sensorielle sont également paramétrables en tant que touches de référence.
Les télégrammes sont envoyés vers le bus par les objets de communication des touches
de référence indiquées. Les LED d'état des touches de référence sont pilotées selon la
fonction. La LED d'état des touches bloquées sont hors fonction (pas même d'indicateur de
commande). Seul l'état "MARCHE permanente" ou "ARRÊT permanent" reste hors de la
zone d'influence de la fonction de blocage.

o Régler le paramètre "comportement pendant stockage actif" sur "certaines touches sans
fonction". Dans le nœud de paramètres « Blocage ­ sélection de touches », indiquer les
touches affectées par le blocage.
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Seules les touches indiquées individuellement sont verrouillées pendant une fonction de
blocage. Les autres touches de commande ne sont pas influencées par la fonction de blo­
cage. La LED d'état des touches bloquées sont hors fonction (pas même d'indicateur de
commande). Seul l'état "MARCHE permanente" ou "ARRÊT permanent" reste hors de la
zone d'influence de la fonction de blocage. Dans ce réglage, les touches d'écran ne
peuvent être bloquées que communément.

o Régler le paramètre "comportement pendant stockage actif" sur "certaines touches se com­
portent comme". Dans le nœud de paramètres « Blocage ­ sélection de touches », indiquer
les touches affectées par le blocage. Puis configurer les paramètres « Toutes les touches
gauches / droites se comportent pendant un blocage comme » sur le numéro de touche
souhaité ou la fonction de blocage.
Seules les touches indiquées individuellement se comportent comme défini par le paramé­
trage des deux touches de référence indiquées de la touche sensorielle. Dans ce cas, des
touches de référence identiques ou différentes peuvent être paramétrées séparément pour
toutes les touches de commande gauches et droites. Dans ce cas, les deux fonctions de
blocage 'virtuelles' de la touche sensorielle sont également paramétrables en tant que
touches de référence. Les paramètres dans le nœud de paramètres « Blocage ­ sélection
de touches » définissent les touches qui sont verrouillées.
Les télégrammes sont envoyés vers le bus par les objets de communication des touches
de référence indiquées. Les LED d'état des touches de référence sont pilotées selon la
fonction. La LED d'état des touches bloquées sont hors fonction (pas même d'indicateur de
commande). Seul l'état "MARCHE permanente" ou "ARRÊT permanent" reste hors de la
zone d'influence de la fonction de blocage. Dans cette configuration, les touches d'écran
peuvent être affectées indépendamment les unes des autres à la fonction de blocage. Par
conséquent, les touches d'écran peuvent par ex. exécuter une toute autre fonction de la
touche sensorielle. Si un décalage de la valeur de consigne se produit via une touche
d'écran non bloquée ou en cas d'activation du second niveau d'utilisation par une pression
de touche double, la touche d'écran initialement bloquée est autorisée pour la durée d'affi­
chage du décalage de la valeur de consigne ou du second niveau d'utilisation, et ré­affec­
tée temporairement à la fonction d'écran.

i Si une évaluation de touche a lieu au moment de l'activation ou de la désactivation d'un
blocage, celle­ci est immédiatement stoppée ainsi que la fonction de touche correspon­
dante. Il faut d'abord que toutes les touches soient relâchées avant de pouvoir exécuter
une nouvelle fonction de touche dans la mesure où l'état de blocage le permet.
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4.2.4.1.15 Temporisation d'envoi
Après une réinitialisation (par ex. après le chargement d'un programme d'application ou de
l'adresse physique ou après l'activation de la tension de bus), l'appareil peut envoyer des télé­
grammes automatiquement pour la fonction « poste auxiliaire du régulateur ». Le poste auxi­
liaire du régulateur tente alors de demander des valeurs du régulateur de température par le
biais de télégrammes afin d'actualiser les états des objets (voir chapitre 4.2.4.3.5. Comporte­
ment après le redémarrage des appareils). Cette actualisation est effectuée pour tous les objets
qui envoient, avec les noms « T.poste auxiliaire du régulateur » et, en plus, pour les objets
« A.Entrée poste auxiliaire du régulateur Message d'état supplément » et
« A.Entrée poste auxiliaire du régulateur Visualisation Ventilation ».
Les télégrammes de mesure de la température ambiante sont également envoyés automatique­
ment au bus après une réinitialisation de l'appareil.

Si d'autres appareils, qui envoient des télégrammes immédiatement après une réinitialisation,
sont également installés dans le bus en plus de la touche sensorielle, il peut s'avérer judicieux
d'activer dans le nœud de paramètres « Généralités » la temporisation d'envoi pour les objets
du poste auxiliaire du régulateur et de la mesure de la température ambiante qui envoient auto­
matiquement afin de réduire la charge du bus.
Si la temporisation d'envoi est activée, la touche sensorielle détecte à partir du numéro de parti­
cipant de son adresse physique (adresse phys.: zone.ligne.numéro participant) la valeur de sa
temporisation individuelle. Cette valeur ne peut pas dépasser environ 30 secondes. Il est ainsi
possible de garantir, sans réglage d'une temporisation spéciale, que plusieurs touches senso­
rielles n'essaient pas d'envoyer des télégrammes au bus au même moment.

i La temporisation d'envoi n'influe pas sur les fonctions bascule ou touches de la touche sen­
sorielle. En outre, les objets du régulateur ne sont pas influencés par la temporisation d'en­
voi.
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4.2.4.1.16 Message d'alarme
La touche sensorielle permet la signalisation d'une alarme, par exemple pour cause d'effraction
ou d'incendie d'une centrale d'alarme KNX/EIB. L'alarme est signalée par le clignotement syn­
chrone de toutes les LED d'état et de toutes les LED de fonctionnement de la touche senso­
rielle. Cet affichage d'alarme peut être autorisé séparément par le paramètre « Affichage mes­
sage d'alarme » dans le nœud de paramètres « Messages d'alarmes » de manière à pouvoir
être utilisé.

En cas d'autorisation de message d'alarme, l'ETS indique l'objet de communication « T.Mes­
sage d'alarme » et d'autres paramètres pour la fonction d'alarme.
L'objet du message d'alarme sert d'entrée pour l'activation ou la désactivation de l'affichage
d'alarme. La polarité de cet objet est réglable. Si la valeur de l'objet correspond à l'état "alarme",
toutes les LED d'état et LED de fonctionnement clignotent simultanément avec une fréquence
d'env. 2 Hz. Les paramétrages de base des LED n'ont aucune importance en cas d'alarme. Les
LED n'indiquent le comportement initial paramétré qu'en cas de désactivation de l'affichage
d'alarme. Les modifications d'état des LED pendant une alarme, lorsqu'elles sont par exemple
pilotées par des objets LED séparés ou lorsqu'elles signalent des fonctions de touches, sont en­
registrées en interne et réglées en fin d'alarme.

Outre sa désactivation par l'objet d'alarme, un affichage d'alarme peut également être désactivé
sur site au niveau de la touche sensorielle par n'importe quelle pression de touche. Le para­
mètre « Annulation du message d'alarme par actionnement de touche ? » définit le comporte­
ment des touches pendant une alarme…
­ Si ce paramètre est réglé sur « Oui », un affichage d'alarme actif peut être désactivé au ni­

veau de la touche sensorielle par n'importe quelle commande de touche (également via les
touches d'écran). Dans ce cas, la fonction de touche paramétrée de la touche appuyée
n'est pas réalisée. Le paramétrage de la touche n'est évaluée qu'à la prochaine pression
de touche et, le cas échéant, un télégramme est envoyé au bus.

­ Le "non" ne peut désactiver un affichage d'alarme que par l'objet du signal d'alarme. Une
pression de touche déclenche toujours immédiatement la fonction de touche paramétrée.

Si un affichage d'alarme peut être désactivé par n'importe quelle commande de touche, le para­
mètre "acquittement du message d'alarme par" détermine si un télégramme doit également être
envoyé au bus pour l'acquittement de l'alarme par la pression de touche par l'objet séparé "ac­
quittement message d'alarme".
Ce télégramme d'acquittement peut par exemple être envoyé par un groupe d'adresse 'à
l'écoute' aux objets "message d'alarme" d'autres touches sensorielles afin d'annuler l'état
d'alarme là­bas également. Dans ce cas, il faut veiller à la polarité réglable de l'objet d'acquitte­
ment pour l'annulation de l'alarme.

i En ce qui concerne la polarité de l'objet d'alarme : avec le réglage « Alarme sur ARRÊT et
annulation de l'alarme sur MARCHE », l'objet d'alarme après une réinitialisation doit être
d'abord décrit comme actif par le bus avec « 0 » afin d'activer l'alarme.

i Un message d'alarme actif n'est pas enregistré si bien que, après une réinitialisation de
l'appareil, l'affichage d'alarme est toujours désactivé.

i Le rétro­éclairage de l'écran ne clignote pas en cas d'affichage d'alarme.
i Un nouveau message d'alarme n'est pas signalé si, à ce moment­là, un décalage de la va­

leur de consigne ou le second niveau d'utilisation est affiché à l'écran. L'alarme est n'affi­
chée que lorsque la commande du décalage de la valeur de consigne ou du second niveau
d'utilisation a pris fin manuellement o à échéance de temps.
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4.2.4.2 Thermostat d'ambiance
Le capteur en verre peut être utilisé pour la régulation individuelle de la température par pièce.
En fonction du mode de fonctionnement, de la valeur de consigne de température actuelle et de
la température ambiante, des paramètres pour la commande du chauffage ou du refroidisse­
ment ou pour la commande du ventilateur peuvent être envoyé au KNX/EIB. En principe, ces
paramètres sont ensuite évalués par un système d'actionneurs KNX/EIB approprié, par ex. des
actionneurs de chauffage ou de commutation, ou directement par des servomoteurs compa­
tibles bus, avant d'être converties en grandeurs physiques pour la commande du climat am­
biant.

La régulation de la température ambiante constitue une partie fonctionnelle autarcique du cap­
teur en verre. Elle possède une plage d'objets et de paramètres propre dans la configuration
ETS. Par conséquent, le thermostat d'ambiance peut être activé ou désactivé indépendamment
de la fonction de touche sensorielle.
La partie fonctionnelle du régulateur du capteur en verre peut fonctionner en tant que poste
principal ou poste auxiliaire du régulateur. Dans le premier cas de figure, la fonction de thermo­
stat d'ambiance est entièrement activée et l'algorithme de régulation est activé. Seul le poste
principal envoie des télégrammes de paramètres. Un poste auxiliaire du régulateur ne participe
pas à la régulation de la température en tant que telle. Il permet à l'utilisateur de piloter la régu­
lation de chaque pièce, c'est­à­dire le poste principal de régulateur ­ à partir de différents en­
droits de la pièce. De cette manière, il est possible de configurer un nombre illimité de postes
auxiliaires de commande.

Les fonctions du thermostat d'ambiance en tant que poste principal sont décrites dans ce cha­
pitre.

4.2.4.2.1 Modes de fonctionnement et commutation des modes de fonctionnement

Initiation
Le thermostat d'ambiance propose essentiellement deux modes de fonctionnement. Les modes
de fonctionnement définissent si le régulateur doit commander via le paramètre Systèmes de
chauffage (mode de fonctionnement individuel « Chauffage ») ou Systèmes de refroidissement
(mode de fonctionnement individuel « Refroidissement »). Il est également possible d'activer un
mode mixte : le régulateur peut alors commuter entre « Chauffage » et « Refroidissement » de
manière automatique ou commandée via un objet de communication.
De plus, le mode de régulation peut être exécuté avec deux niveaux pour la commande d'un
appareil de chauffage ou de refroidissement supplémentaire. Dans le cas d'une régulation à
deux niveaux, des paramètres séparés sont calculés pour le niveau de base et le niveau sup­
plémentaire, en fonction de l'écart de température réelle/de consigne, avant d'être transmis au
bus. Le paramètre « Mode de fonctionnement du régulateur » dans le nœud de paramètres
« Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général » définit le mode de fonctionne­
ment et active, le cas échéant, le ou les niveau(x) supplémentaire(s).

Modes de fonctionnement individuels « Chauffage » ou « Refroidissement »
Dans les modes de fonctionnement individuels « Chauffage » ou « Refroidissement », sans ni­
veau supplémentaire, le régulateur fonctionne toujours avec un seul paramètre ; avec deux pa­
ramètres si le niveau supplémentaire est autorisé dans le mode de fonctionnement paramétré.
En fonction de la température ambiante calculée et des températures de consigne prédéfinies
des modes de fonctionnement (voir chapitre 4.2.4.2.4. Commutation du mode de fonctionne­
ment), le thermostat d'ambiance décide de manière autonome si l'énergie de chauffage ou de
refroidissement est nécessaire, et calcule les paramètres pour le système de chauffage ou de
refroidissement.
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Mode de fonctionnement mixte « Chauffage et refroidissement »

Dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidissement », le régulateur est en mesure
de commander les systèmes de chauffage et de refroidissement. De cette manière, le compor­
tement de commutation des modes de fonctionnement peut être préréglé...

­ Paramètre « Commutation entre chauffage et refroidissement » dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général » réglé sur « auto­
matique ».
Dans ce cas, un mode de chauffage ou de refroidissement est automatiquement activé, en
fonction de la température ambiante déterminée et de la valeur de consigne de base de
température préréglée ou de la zone neutre. Si la température ambiante se situe dans la
zone neutre réglée, ni le chauffage, ni le refroidissement ne sont activés (les deux para­
mètres = « 0 »). Ainsi, lors de l'actionnement des touches d'écran, la dernière valeur de
consigne de température activée pour le chauffage ou le refroidissement est affichée. Si la
température ambiante est supérieure à la valeur de consigne de température pour le refroi­
dissement, le refroidissement est activé. Si la température ambiante est inférieure à la va­
leur de consigne de température pour le chauffage, le chauffage est activé.
Lors d'une commutation automatique du mode de fonctionnement, l'information indiquant si
le régulateur fonctionne en mode de chauffage (télégramme « 1 ») ou en mode de refroi­
dissement (télégramme « 0 »), peut être transmise au bus de manière active via l'objet
« Commutation chauffage/refroidissement ». Le paramètre « Envoi automatique Commuta­
tion chauffage/refroidissement » définit ainsi à quel moment une commutation du mode de
fonctionnement est transmise...
­ Réglage « en cas de changement du mode de fonctionnement » : dans ce cas, un télé­
gramme est transmis uniquement lors de la commutation du mode de chauffage en mode
de refroidissement (valeur d'objet = « 0 ») ou inversement (valeur d'objet = « 1 »).
­ Réglage « en cas de modification de la grandeur de sortie » : ici, le mode de fonctionne­
ment actuel est toujours transmis en cas de modification de paramètre de sortie. Si le para­
mètre = « 0 », le dernier mode de fonctionnement activé est transmis. Si la température
ambiante déterminée se situe dans la zone neutre, le dernier mode de fonctionnement acti­
vé est conservé dans la valeur d'objet, jusqu'à ce que la commutation sur un autre mode
de fonctionnement ait lieu. De plus, la valeur d'objet peut être transmise de manière cy­
clique en cas de commutation automatique.
La paramètre « Envoi cyclique Commutation chauffage/refroidissement » autorise l'envoi
cyclique (réglage du facteur > « 0 ») et définit le temps de cycle.
En cas de commutation automatique des modes de fonctionnement, il faut noter que, sous
certaines conditions, une commutation constante entre Chauffage et Refroidissement peut
se produire, en cas de sélection d'une zone neutre trop petite ! Pour cette raison, la zone
neutre (écart de température entre les températures de consigne pour le mode Confort
chauffage et refroidissement) réglée ne doit pas être plus petite que la valeur standard
(2 K), si possible.
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­ Paramètre « Commutation entre chauffage et refroidissement » dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général » réglé sur « via
l'objet ».
Dans ce cas, le mode de fonctionnement est commandé via l'objet « Commutation chauf­
fage/refroidissement », indépendamment de la zone neutre. Ce type de commutation peut,
par ex. s'avérer nécessaire si un système monotube (système de chauffage et de refroidis­
sement combiné) impose simultanément les modes de chauffage et de refroidissement.
Pour ce faire, la température du fluide dans le système monotube doit d'abord être modi­
fiée par la commande de l'installation. Le mode de fonctionnement est ensuite réglée via
l'objet (souvent, l'eau froide est utilisée dans le système monotube pour le refroidissement
en été ; l'eau chaude est utilisée pour le chauffage en hiver).
L'objet « Commutation chauffage/refroidissement » possède la polarité suivante : « 1 » :
chauffage ; « 0 » : refroidissement. Après une réinitialisation, la valeur d'objet « 0 » et le
« Mode de fonctionnement chauffage / refroidissement après réinitialisation » réglé dans
l'ETS sont activés. Le paramètre « Mode de fonctionnement chauffage / refroidissement
après réinitialisation » permet de définir le mode de fonctionnement devant être activé
après une réinitialisation. Avec les réglages « Chauffage » ou « Refroidissement », le régu­
lateur active immédiatement le mode de fonctionnement paramétré après la phase d'initiali­
sation. Avec le paramétrage « Mode de fonctionnement avant réinitialisation », le mode de
fonctionnement réglé avant la réinitialisation est activé.
En cas de commutation via l'objet Modes de fonctionnement, le mode de fonctionnement
préréglé après la réinitialisation est d'abord activé. L'appareil doit d'abord recevoir une ac­
tualisation d'objet pour pouvoir commuter le mode de fonctionnement.
Remarque relative au réglage « Mode de fonctionnement avant réinitialisation » : un
nombre important de commutations du mode de fonctionnement en cours de fonctionne­
ment (par ex. plusieurs fois par jour) peut porter atteinte à la durée de vie de l'appareil,
étant donné que, dans ce cas, la mémoire permanente utilisée (EEPROM) n'est conçue
que pour un nombre limité d'accès en écriture

Le chauffage et le refroidissement simultané (les deux paramètres internes > « 0 ») est impos­
sible. Dans le cas d'une régulation MLI uniquement, l'ajustement du paramètre au terme d'un
cycle de temps peur entraîner un 'chevauchement des paramètres' de courte durée lors de la
commutation entre le mode de chauffage et le mode de refroidissement. Ce chevauchement est
néanmoins corrigé au terme d'un cycle de temps MLI. Les symboles ¢ ou £ sont allumés à
l'écran uniquement si le mode de fonctionnement requiert de l'énergie de chauffage ou de re­
froidissement et si le paramètre est > « 0 ».

Message Chauffage / refroidissement
En fonction du mode de fonctionnement réglé, il est possible de signaler par le biais d'objets sé­
parés, si l'énergie de chauffage ou de refroidissement est actuellement demandée par le régula­
teur et si, par conséquent, le chauffage ¢ ou le refroidissement £ est activé. Tant que le para­
mètre pour le chauffage est > « 0 », un télégramme « 1 » est transmis via l'objet de signalisation
« Chauffage ». Dès que le paramètre est = « 0 », le télégramme de signalisation est réinitialisé
(le télégramme « 0 » est transmis). Il en va de même pour l'objet de signalisation dédié au re­
froidissement.

i Avec une régulation à 2 points, il faut noter que les symboles ¢ ou £ sont allumés à
l'écran et que les objets de signalisation pour le chauffage et le refroidissement sont acti­
vés dès que la valeur de consigne de température du mode de fonctionnement activé n'a
pas été atteinte en cas de chauffage ou a été dépassé en cas de refroidissement. Ici, l'hys­
térésis paramétrée n'est pas prise en compte !

Les objets de signalisation peuvent être autorisés via les paramètres « Message Chauffage » et
« Message Refroidissement » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température am­
biante ­> Émission de paramètres et d'état ». L'algorithme de régulation commande les objets
de signalisation. Il faut tenir compte du fait que le nouveau calcul ­ et, par conséquent, l'actuali­
sation des objets de signalisation ­ a lieu uniquement toutes les 30 sec.
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4.2.4.2.2 Algorithmes de régulation et calcul des paramètres

Initiation
Pour une régulation de la température confortable dans un local d'habitation ou commercial, un
algorithme de régulation particulier, permettant de commander les systèmes de chauffage ou de
refroidissement installés, est nécessaire. Le régulateur détermine ainsi les paramètres servant à
commander le système de chauffage ou de refroidissement, en tenant compte des préréglages
de la température de consigne et de la température ambiante effective. Le système de régula­
tion (circuit de régulation) se compose du thermostat d'ambiance, du servomoteur ou de l'ac­
tionneur de commutation (en cas d'utilisation d'entraînements électro­thermiques ETA), de l'élé­
ment de chauffage ou de refroidissement (par ex. radiateur ou plafond refroidissant) et de la
pièce. Il en résulte un circuit de régulation (figure 26).

Figure 26: Circuit de régulation d'une régulation individuelle de la température par pièce

(35) Préréglage de la température de consigne
(36) Thermostat d'ambiance
(37) Algorithme de régulation
(38) Paramètre
(39) Commande de valve (servomoteur, ETA, actionneur de chauffage, etc.)
(40) Échangeur de chaleur / de froid (radiateur, plafond refroidissant, FanCoil, etc.)
(41) Perturbation (rayonnement solaire, température extérieure, systèmes d'éclairage, etc.)
(42) Local
(43) Température réelle (température ambiante)

Le régulateur mesure la température réelle (43) et la compare avec la température de consigne
préréglée (35). La différence entre la température réelle et la température de consigne permet
de calculer le paramètre (38) à l'aide de l'algorithme de régulation réglé (37). Le paramètre per­
met de piloter des valves ou des ventilateurs pour les systèmes de chauffage ou de refroidisse­
ment (39), par lesquels l'énergie de chauffage ou de refroidissement dans les échangeurs de
chaleur ou de froid (40) est diffusée dans la pièce (42).
Grâce à un réajustement régulier des paramètres, le régulateur est en mesure de compenser
les différences entre les températures réelles / de consigne, générées par les influences exté­
rieures (41), dans le circuit de régulation. De plus ka température de départ du circuit de chauf­
fage ou de refroidissement agit sur le circuit de régulation, ce qui entraîne la nécessité d'ajuste­
ments des paramètres.

Le thermostat d'ambiance autorise une régulation proportionnelle / intégrale (PI) en version
constante ou commutante, ou une régulation à 2 points commutante. Dans certains cas pra­
tiques, il peut s'avérer nécessaire d'employer au minimum deux algorithmes de régulation. Dans
les systèmes plus importants avec chauffage au sol, un circuit de régulation commandant uni­
quement le chauffage au sol, peut par ex. être utilisé pour le maintien en température constant.
Les radiateurs installés au mur, éventuellement dans une annexe de la pièce, sont ainsi sollici­
tés indépendamment par le biais d'un niveau supplémentaire, avec un algorithme de régulation
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propre. Dans ces cas précis, une différenciation des régulations est nécessaire car, le plus sou­
vent, les chauffages au sol requièrent d'autres paramètres de régulation que ceux des radia­
teurs installés au mur, par exemple. En mode de chauffage ou de refroidissement à deux ni­
veaux, il est possible de configurer jusqu'à quatre algorithmes de régulation autonomes.

Les paramètres calculés par l'algorithme de régulation sont transmis via les objets de communi­
cation « Paramètre Chauffage » ou « Paramètre Refroidissement ». Le format des objets de pa­
ramètres, entre autres, est défini en fonction de l'algorithme de régulation sélectionné pour le
mode de chauffage et / ou de refroidissement. Des objets de paramètres volumineux 1 bit ou
1 octet peuvent ainsi être enregistrés (voir chapitre 4.2.4.2.7. Émission des paramètres et du
statut). L'algorithme de régulation est défini par les paramètres « Type de régulation de chauf­
fage » ou « Type de régulation de refroidissement » dans le nœud de paramètres « Régulation
de la température ambiante ­> Régulateur général », en établissant ­ le cas échéant ­ une dis­
tinction entre les niveaux de base et supplémentaire.

Régulation PI en continu
Une régulation PI désigne un algorithme se composant d'une partie proportionnelle et d'une
partie intégrale. La combinaison de ces caractéristiques de régulation permet un réglage rapide
et précis de la température ambiante, exempt ou avec un minimum d'écarts de régulation.
Avec cet algorithme, le thermostat d'ambiance calcule un nouveau paramètre de manière cy­
clique toutes les 30 secondes et le transmet au bus par le biais d'un objet de valeur 1 octet, si la
valeur du paramètre calculée a été modifiée d'un pourcentage défini. Le paramètre « Envoi au­
tomatique pour modification de... » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température
ambiante –> Émission des paramètres et de l'état » définit l'intervalle de modification en pour­
centage.

Figure 27: Régulation PI en continu

Un niveau de refroidissement ou de chauffage supplémentaire en tant que régulation PI fonc­
tionne de la même façon qu'une régulation PI du niveau de base, à la différence près que la va­
leur de consigne est décalée en tenant compte de l'écart entre les niveaux paramétré.

Particularité de la régulation PI :
Si l'écart entre la valeur de consigne et la valeur réelle de la température ambiante est tel que le
paramètre est de 100 %, le thermostat d'ambiance fonctionne avec le paramètre maximal jus­
qu'à ce que la température ambiante déterminée ait atteint la valeur de consigne. Ce comporte­
ment de régulation particulier est désigné par le terme « écrêtage ». De cette manière, un
chauffage et un refroidissement rapides, respectivement dans des pièces fortement refroidies et
dans des environnements surchauffés, sont possibles. Dans les systèmes de chauffage ou de
refroidissement à deux niveaux, ce comportement de régulation concerne également les para­
mètres des niveaux supplémentaires.
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Régulation PI commutante
Avec ce type de régulation, la température ambiante est maintenue à un niveau constant par
l'algorithme de régulation PI. Moyenné dans le temps, le comportement du système de régula­
tion est identique à celui d'un régulateur constant. L'unique différence avec la régulation
constante porte sur l'émission des paramètres. La paramètre calculé par l'algorithme de ma­
nière cyclique, toutes les 30 secondes, est converti en interne en un signal de paramètre à mo­
dulation de largeur d'impulsion (MLI) équivalent et est transmis au bus par le biais d'un
objet de commutation 1 bit, après écoulement du temps de cycle. La valeur moyenne du signal
de paramètre, obtenue à partie de cette modulation (en tenant compte du temps de cycle ré­
glable via le paramètre « Temps de cycle du paramètre commutant... » dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ­> Émission des paramètre et de l'état ») sert
de mesure pour la position de valve moyenne de la valve réglable et constitue ainsi une réfé­
rence pour la température ambiante réglée.
Un décalage de la valeur moyenne et donc une modification de la puissance de chauffage est
atteinte par la modification du comportement d'actionnement des impulsions d'activation et de
désactivation du signal de paramètres. Le rapport cyclique est ajusté par le régulateur, en fonc­
tion du paramètre calculé, au terme d'une certaine période ! Chaque modification de paramètre
est ainsi mise en œuvre, quelque soit le rapport appliqué lors de la modification (les paramètres
« Envoi automatique pour modification de... » et « Temps de cycle pour envoi automatique »
sont ici sans fonction).
La dernière valeur de paramètre calculée dans une période active est mise en œuvre. En cas
de modification de la température de consigne, par exemple, via une commutation du mode de
fonctionnement, le paramètre n'est ajusté qu'au terme d'un temps de cycle actif. La figure sui­
vante illustre le signal de commutation de paramètre émis en fonction de la valeur de paramètre
calculée en interne (d'abord paramètre 30 %, puis 50 % ; émission des paramètres non inver­
sée).

Figure 28: Régulation PI commutante

Avec un paramètre de 0 % (éteint en continu) ou 100 % (allumé en continu), un télégramme de
paramètres correspondant à la valeur du paramètre (« 0 » ou « 1 ») est toujours transmis après
écoulement du temps de cycle. L'écrêtage  (voir page 106­107) est également activé avec ce
type de régulation.
Dans le cas d'une régulation PI commutante, le régulateur calcule toujours en interne avec des
valeurs de paramètres constantes. Ces valeurs constantes peuvent aussi, par exemple à des
fins de visualisation, être transmises au bus en tant qu'information d'état par le biais d'un
objet de valeur 1 octet séparé (le cas échéant, séparément pour les niveaux supplémentaires).
L'actualisation des objets de valeur d'état a lieu exclusivement après écoulement de temps de
cycle paramétré, simultanément à l'émission des paramètres. Les paramètres « Envoi automa­
tique pour modification de... » et « Temps de cycle pour envoi automatique » sont ici sans fonc­
tion. Un niveau de refroidissement ou de chauffage supplémentaire en tant que régulation PI
commutante fonctionne de la même façon qu'une régulation PI commutante du niveau de base,
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à la différence près que la valeur de consigne est décalée en tenant compte de l'écart entre les
niveaux paramétré. Toutes les régulations MLI appliquent le même temps de cycle.

Temps de cycle :

Le plus souvent, les paramètres à modulation de largeur d'impulsion sont utilisés pour la com­
mande d'entraînements électrothermiques (ETA). Le thermostat d'ambiance envoie alors les té­
légrammes de paramètres commutants à un actionneur de commutation dotés d'éléments de
commutation semi­conducteurs et auquel sont raccordés les entraînements (par ex. actionneur
de chauffage ou actionneur de la pièce). Le réglage du temps de cycle du signal MLI sur le ré­
gulateur permet d'ajuster la régulation aux entraînements utilisés. Le temps de cycle définit la
fréquence de commutation du signal à modulation de largeur d'impulsion et permet une adapta­
tion aux temps de cycle réglables des servomoteurs utilisés (durée de déplacement requise par
l'entraînement pour faire passer la valve de la position entièrement fermée à la position entière­
ment ouverte). Outre le temps de cycle réglable, le temps mort (temps pendant lequel les servo­
moteurs n'indiquent aucune réaction lors de l'activation et de la désactivation) doit également
être pris en compte. Si différents entraînements avec des temps de cycle réglables différentes
sont utilisés, tenir compte de la durée la plus importante. En principe, les indications du fabri­
cant des entraînements doivent être respectées.

Lors de la configuration de la durée de cycle, il est possible en principe de distinguer deux cas...

Cas 1 : durée de cycle > 2 x la durée de cycle réglable des entraînements électrothermiques
utilisés

Dans ce cas, les durées d'activation ou de désactivation du signal MLI sont suffisamment
longues pour que les entraînements disposent d'assez de temps pour ouvrir ou fermer entière­
ment au cours d'une période.

Avantages :
La valeur moyenne souhaitée pour le paramètre et donc la température ambiante requise est
réglée de manière relativement précise par plusieurs entraînements commandés simultané­
ment.

Inconvénients :
Il convient de prendre en considération que la course de valve totale à parcourir de manière
constante peut réduire la durée de vie des entraînements. Dans certains cas, avec des durées
de cycle très longues (> 15 minutes) et une faible inertie du système, la dissipation de chaleur
dans la pièce à proximité des radiateurs peut être irrégulière et ressentie comme gênante.
i Ce réglage de la durée de cycle est recommandé pour les systèmes de chauffage à inertie

(par ex. chauffage au sol).
i Même si le de nombre d'entraînements différents éventuellement commandés est plus im­

portant, ce réglage est recommandé afin que la moyenne des courses de déplacement des
valves puisse être réalisée plus facilement.

Cas 2 : durée de cycle < la durée de cycle réglable des entraînements électrothermiques utili­
sés

Dans ce cas, les durées d'activation ou de désactivation du signal MLI sont tellement courtes
que les entraînements ne disposent pas d'un temps suffisant pour ouvrir ou fermer entièrement
au cours d'une période.

Avantages :
Ce réglage permet de garantir un débit d'eau constant dans les radiateurs et permet ainsi une
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dissipation de chaleur homogène dans la pièce.
En cas de commande d'un seul moteur électrothermique, l'adaptation continue de la valeur per­
met une compensation du décalage de la valeur moyenne provoquée par une durée de cycle
courte et donc un réglage de la température ambiante souhaitée.

Inconvénients :
Si plusieurs entraînements sont commandés simultanément, la valeur moyenne souhaitée pour
le paramètre et donc la température ambiante requise sont réglées très difficilement et avec des
écarts importants.
Le débit d'eau régulier à travers la valve et donc l'échauffement constant de l'entraînement mo­
difient les temps morts des entraînements lors des phases d'ouverture et de fermeture. En rai­
son de la durée de cycle réduite en tenant compte des temps morts, le paramètre requis (valeur
moyenne) est uniquement réglé avec un écart important dans certaines conditions. Dans la me­
sure où la température ambiante peut être réglée de manière constante après un certain temps,
le régulateur doit réaliser une compensation du décalage de la valeur moyenne provoquée par
une durée de cycle courte grâce à une adaptation en continu du paramètre. En général, l'algo­
rithme de régulation (régulation à action proportionnelle et intégrale) implémenté dans le régula­
teur assure la compensation des écarts de régulation.
i Ce réglage du temps de cycle est recommandé pour les systèmes de chauffage à réaction

rapide (par ex. radiateur panneau).

Régulation à 2 points
La régulation à 2 points constitue un mode de régulation de la température très simple. Pour
cette régulation, deux valeurs de température d'hystérésis sont préréglées. Les actionneurs
sont pilotés par le régulateur via des commandes d'activation et de désactivation des para­
mètres (1 bit). Ce type de régulation ne permet pas de calculer un paramètre constant.
Ici, l'évaluation de la température ambiante a lieu de manière cyclique, toutes les 30 secondes.
Les paramètres, si nécessaire, sont ainsi modifiés uniquement à ces échéances. L'avantage de
la régulation à 2 points de la température ambiante constitue sa simplicité. Son inconvénient ré­
side dans les variations constantes de la température. Il faut donc éviter le pilotage de systèmes
de chauffage ou de refroidissement à réaction rapide au moyen d'une régulation à 2 points, en
raison du risque de dépassements trop importants de la température et, par conséquent, d'une
perte de confort. Lors de la définition des valeurs limites d'hystérésis, il convient de distinguer
les différents modes de fonctionnement.

Modes de fonctionnement individuels « Chauffage » ou « Refroidissement » :

Le régulateur active le chauffage en mode de chauffage lorsque la température ambiante est
passée sous la limite définie. La régulation désactive à nouveau le chauffage en mode de
chauffage dès qu'une limite de température réglée a été dépassée.
En mode de refroidissement, le régulateur active le refroidissement lorsque la température am­
biante a dépassé la limite définie. Le refroidissement est à nouveau désactivé dès que la limite
de température réglée n'est pas atteinte. En fonction de l'état de commutation, le paramètre
« 1 » ou « 0 » est émis si les valeurs limites d'hystérésis ne sont pas atteintes ou sont dépas­
sées.
Les valeurs limites d'hystérésis pour les deux modes de fonctionnement peuvent être configu­
rées dans l'ETS.

i Il faut noter que les symboles ¢ ou £ sont allumés à l'écran et que les objets de signali­
sation pour le chauffage ou le refroidissement sont activés dès que la valeur de consigne
de température du mode de fonctionnement activé n'a pas été atteinte en cas de chauffage
ou a été dépassé en cas de refroidissement. Ici, l'hystérésis n'est pas prise en compte !
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Les deux figures suivantes illustrent respectivement une régulation à 2 points pour les modes
de fonctionnement individuels « Chauffage » (figure 29) ou « Refroidissement » (figure 30). Les
images tiennent compte des deux valeurs de consigne de la température, d'un chauffage ou
d'un refroidissement à un niveau et d'une émission des paramètres non inversée.

Figure 29: Régulation à 2 points pour le mode de fonctionnement individuel « Chauffage »

Figure 30: Régulation à 2 points pour le mode de fonctionnement individuel « Refroidissement »

Un niveau de refroidissement ou de chauffage supplémentaire en tant que régulation à 2 points
fonctionne de la même façon qu'une régulation à 2 points du niveau de base, à la différence
près que la valeur de consigne et les valeurs d'hystérésis sont décalées en tenant compte de
l'écart entre les niveaux paramétré.

Mode de fonctionnement mixte « Chauffage et refroidissement » :
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En mode mixte, on distingue la commutation des modes de fonctionnement pour le chauffage
ou le refroidissement automatique ou commandée via l'objet...

­ Dans le cas d'une commutation automatique des modes de fonctionnement, le régulateur
active le chauffage en mode de chauffage lorsque la température ambiante est passée
sous la limite d'hystérésis définie. Dans ce cas, la régulation désactive le chauffage en
mode de chauffage, dès que la température ambiante dépasse la valeur de consigne de
température du mode de fonctionnement activé. De la même manière, le régulateur active
le refroidissement en mode de refroidissement lorsque la température ambiante a dépassé
la limite d'hystérésis définie. La régulation désactive le refroidissement en mode de refroi­
dissement, dès que la température ambiante reste inférieure à la valeur de consigne de
température du mode de fonctionnement activé. En mode mixte, il n'existe ainsi plus de va­
leur limite d'hystérésis supérieure pour le chauffage ou de valeur limite d'hystérésis infé­
rieure pour le refroidissement, puisqu'elles se situent toutes deux dans la zone neutre. Ni le
chauffage, ni le refroidissement ne sont activés dans la zone neutre.

­ Dans le cas d'une commutation des modes de fonctionnement via l'objet, le régulateur ac­
tive le chauffage en mode de chauffage lorsque la température ambiante est passée sous
la limite d'hystérésis définie. La régulation désactive à nouveau le chauffage en mode de
chauffage dès que la limite d'hystérésis supérieure réglée a été dépassée. De la même
manière, le régulateur active le refroidissement en mode de refroidissement lorsque la tem­
pérature ambiante a dépassé la limite d'hystérésis définie. La régulation désactive à nou­
veau le refroidissement en mode de refroidissement dès que la limite d'hystérésis infé­
rieure réglée n'est pas atteinte. Comme pour les modes de fonctionnement individuels
Chauffage ou Refroidissement, il existe deux valeurs limites d'hystérésis par mode de fonc­
tionnement. La zone neutre existe pour le calcul des valeurs de consigne de la température
pour le refroidissement mais elle n'influe aucunement sur le calcul du paramètre 2 points,
la commutation du mode de fonctionnement ayant lieu manuellement via l'objet correspon­
dant. Dans les hystérésis, l'énergie de chauffage ou de refroidissement peut être deman­
dée, même pour des valeurs de température situées dans la zone neutre.

i Dans le cas d'une commutation automatique des modes de fonctionnement, il est possible
de paramétrer dans l'ETS (avec une régulation à 2 points), une valeur limite d'hystérésis
pour le chauffage et une valeur limite d'hystérésis inférieure pour le refroidissement, toutes
deux exemptes de fonction.

Les deux figures suivantes illustrent une régulation à 2 points pour le mode de fonctionnement
« Chauffage et refroidissement », avec une distinction entre le mode de chauffage (figure 31) et
le mode de refroidissement (figure 32). Les images tiennent compte des deux valeurs de
consigne de la température, d'une émission des paramètres non inversée et d'une commutation
automatique des modes de fonctionnement. En cas de commutation du mode de fonctionne­
ment via l'objet, une hystérésis supérieure pour le chauffage et une hystérésis inférieure pour le
refroidissement peuvent également être paramétrées.
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Figure 31: Régulation à 2 points pour le mode de fonctionnement mixte « Chauffage et refroidis­
sement » en cas d'activation du mode de chauffage

Figure 32: Régulation à 2 points pour le mode de fonctionnement mixte « Chauffage et refroidis­
sement » en cas d'activation du mode de refroidissement

En fonction de l'état de commutation, le paramètre « 1 » ou « 0 » est émis si les valeurs limites
d'hystérésis ou les valeurs de consigne ne sont pas atteintes ou sont dépassées.

i Il faut noter que les symboles ¢ ou £ sont allumés à l'écran et que les objets de signali­
sation pour le chauffage ou le refroidissement sont activés dès que la valeur de consigne
de température du mode de fonctionnement activé n'a pas été atteinte en cas de chauffage
ou a été dépassé en cas de refroidissement. Ici, l'hystérésis n'est pas prise en compte !

Un niveau de refroidissement ou de chauffage supplémentaire en tant que régulation à 2 points
fonctionne de la même façon qu'une régulation à 2 points du niveau de base, à la différence
près que la valeur de consigne et les valeurs d'hystérésis sont décalées en tenant compte de
l'écart entre les niveaux paramétré.
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4.2.4.2.3 Adaptation des algorithmes de régulation

Ajustement de la régulation PI
Il existe différents systèmes permettant de chauffer ou de refroidir une pièce. Il est ainsi pos­
sible de chauffer ou de refroidir uniformément une pièce au moyen d'agent caloporteur (de pré­
férence, de l'eau ou du fioul), en association avec une convection de l'air ambiant. De tels sys­
tèmes sont par exemple utilisés avec des radiateurs muraux, des chauffages au sol ou des pla­
fonds refroidissants.
En alternative ou en complément, des systèmes de soufflerie peuvent également être utilisés
chauffer ou refroidir une pièce. Le plus souvent, des installations de ce type représentent des
chauffages électriques soufflants, des systèmes de refroidissement soufflants ou des compres­
seurs de réfrigération avec ventilateurs. De tels systèmes de chauffage permettent le chauffage
direct de l'air ambiant.

Pour que l'algorithme de régulation PI soit en mesure de commander efficacement tous les sys­
tèmes de chauffage ou de refroidissement courants et pour que la régulation de la température
ambiante puisse fonctionner le plus vite possible et sans écart de régulation, un alignement des
paramètres de régulation est nécessaire. Dans le cas d'une régulation PI, il est possible de ré­
gler à cet effet, des facteurs définis qui influencent considérablement le comportement de régu­
lation. Par conséquent, le thermostat d'ambiance peut être réglé sur des « valeurs empiriques »
prédéfinies pour les systèmes de chauffage ou de refroidissement les plus courants. Si la sélec­
tion d'un système de chauffage ou de refroidissement n'a pas permis d'atteindre un résultat de
régulation satisfaisant avec les valeurs préréglées, il est possible d'optimiser l'ajustement via les
paramètres de régulation.
Les paramètres « Type de chauffage » ou « Type de refroidissement » permettent de régler des
paramètres de régulation prédéfinis pour le niveau de chauffage ou de refroidissement et, le cas
échéant, également pour les niveaux supplémentaires. Ces valeurs fixes correspondent aux va­
leurs pratiques d'un système de climatisation conçu et réalisé de manière conforme, et en­
gendrent un comportement optimal de la régulation de la température. Les types de chauffage
ou de refroidissement illustrés dans les tableaux suivants peuvent être définis pour le mode de
chauffage ou de refroidissement.

Type de chauf­
fage

Bande propor­
tionnelle
(préréglée)

Temps de ré­
glage ultérieur
(préréglé)

Type de
régulation PI re­
commandé

Temps de
cycle MLI re­
commandé

Chauffage
d'eau chaude sa­
nitaire

5 Kelvin 150 minutes constant / MLI 15 min.

Chauffage au sol 5 Kelvin 240 minutes MLI 15­20 min.

Chauffage élec­
trique

4 Kelvin 100 minutes MLI 10­15 min.

Ventilo­convec­
teur

4 Kelvin 90 minutes constant ­­­

Split­Unit (climati­
seur en deux par­
ties)

4 Kelvin 90 minutes MLI 10­15 min.

Tableau 3 : paramètres de régulation prédéfinis et types de régulation recommandés pour les
systèmes de chauffage
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Type de refroi­
dissement

Bande propor­
tionnelle
(préréglée)

Temps de ré­
glage ultérieur
(préréglé)

Type de
régulation PI re­
commandé

Temps de
cycle MLI re­
commandé

Plafond refroidis­
sant

5 Kelvin 240 minutes MLI 15­20 min.

Ventilo­convec­
teur

4 Kelvin 90 minutes constant ­­­

Split­Unit (climati­
seur en deux par­
ties)

4 Kelvin 90 minutes MLI 10­15 min.

Tableau 4 : paramètres de régulation prédéfinis et types de régulation recommandés pour les
systèmes de refroidissement

Si les paramètres « Type de chauffage » ou « Type de refroidissement » sont réglés sur « via
les paramètres de régulation », l'ajustement des paramètres de régulation est possible. Le pré­
réglage de la bande proportionnelle pour le chauffage ou le refroidissement (partie P) et le
temps de réglage ultérieur pour le chauffage ou le refroidissement (partie I) permet d'influencer
considérablement la régulation.

i La modification d'un paramètre de régulation ­ aussi infime soit­elle ­ entraîne un comporte­
ment de régulation significativement différent !

i Le point de départ pour l'ajustement doit représenter le réglage des paramètres de régula­
tion du système de chauffage ou de refroidissement selon les valeurs fixes indiquées dans
les tableaux 3 et 4.

Figure 33: Fonction du paramètre d'une régulation PI

y : paramètre
xd : différence de régulation (xd = xcons. ­ xréel)
P = 1/K : bande proportionnelle paramétrable
K = 1/P : facteur de renforcement
TN : temps de réglage ultérieur paramétrable

Algorithme de régulation PI : paramètre y = K xd [1 + (t / TN)]

Avec la désactivation du temps de réglage ultérieur (réglage = « 0 ») ­>
Algorithme de régulation P : paramètre y = K xd
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Réglage des
paramètres

Effet

P : petite bande
proportionnelle

Dépassement important en cas de modifications de la valeur de consigne
(dans certaines conditions, également oscillation permanente), réglage ra­
pide à la valeur de consigne

P : grande
bande propor­
tionnelle

Pas de dépassement (ou dépassement faible) mais réglage lent

TN : temps de ré­
glage ultérieur
restreint

Réglage rapide des écarts de régulation (conditions environnantes), danger
lié aux oscillations permanentes

TN : temps de ré­
glage ultérieur
important

Réglage lent des écarts de régulation

Tableau 5 : conséquences des réglages pour les paramètres de régulation

Ajustement de la régulation à 2 points

La régulation à 2 points constitue un mode de régulation de la température très simple. Pour
cette régulation, deux valeurs de température d'hystérésis sont préréglées. Les limites d'hysté­
résis de température supérieure et inférieur peuvent être réglées via les paramètres. Il faut ici
tenir compte du fait que... 
­ une petite hystérésis entraîne de faibles variations de températures mais un charge de bus

plus élevée,
­ une grande hystérésis commute moins souvent mais génère des variations de température

incommodantes.

Figure 34: Impacts de l'hystérésis sur le comportement de commutation du paramètre
d'une régulation à 2 points
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4.2.4.2.4 Commutation du mode de fonctionnement

Introduction ­ Modes de fonctionnement

On distingue différents modes de fonctionnement du thermostat d'ambiance. L'activation de ces
modes permet, par ex., d'activer différentes valeurs de consigne de la température en fonction
de la présence d'une personne, de l'état du système de chauffage ou de refroidissement ou en­
core, du moment de la journée ou du jour. On distingue les modes de fonctionnement sui­
vants...

­ Mode de fonctionnement Confort
En règle générale, le mode Confort est activé lorsque la pièce est occupée par des per­
sonnes. La température ambiante doit alors être réglée à une valeur confortable et adap­
tée. La commutation sur ce mode de fonctionnement s'effectue par pression de touche ou
en fonction de la présence, par ex. par un détecteur de mouvement PIR installé au mur ou
un détecteur de mouvement au plafond.
Le mode Confort activé est signalé à l'écran avec le symbole ą.

­ Mode stand­by
Le mode stand­by peut être activé en cas de non­utilisation d'une pièce pendant la journée
(en raison de l'absence de personnes). La température ambiante peut être réglée à une va­
leur de stand­by, ce qui permet d'économiser de l'énergie de chauffage ou de refroidisse­
ment.
Le mode stand­by activé est signalé à l'écran avec le symbole Ć.

­ Mode Nuit
Pendant la nuit ou en cas d'absence prolongée, il est souvent préférable de régler la tem­
pérature à des valeurs plus basses sur les systèmes de chauffage (par ex. dans les
chambres à coucher). Dans ce cas, les systèmes de refroidissement peuvent être réglés à
des valeurs de température plus élevées si aucune climatisation n'est requise (par ex. dans
les bureaux). Le mode Nuit peut être activé à cet effet.
Le mode Nuit activé est signalé à l'écran avec le symbole Ê.

­ Mode de protection contre le gel/la chaleur
Une protection contre le gel est requise lorsque par ex., la température ambiante ne doit
pas passer sous des valeurs critiques en cas d'ouverture de la fenêtre. Une protection
contre la chaleur est requise lorsque la température atteint une valeur trop élevée dans un
environnement toujours chaud, principalement en raison d'influences extérieures. Grâce à
la définition d'une valeur de consigne propre de la température dans ces cas précis, l'acti­
vation de la protection contre le gel/la chaleur permet d'éviter le gel ou la surchauffe de la
pièce, selon le mode de fonctionnement réglé (« Chauffage » ou « Refroidissement »).
La protection contre le gel/la chaleur activée est représentée à l'écran par le symbole ċ.

­ Prolongation de confort (mode Confort temporaire)
La prolongation de confort peut être activée à partir du mode Nuit ou du mode de protec­
tion contre le gel/la chaleur (non déclenché par l'objet « État des fenêtres » !) et peut être
utilisée pour régler la température de confort pendant une durée définie dans la pièce,
lorsque par ex. la pièce est également « utilisée » durant la nuit. L'activation s'effectue ex­
clusivement par la touche de présence ou l'objet de présence. La prolongation de confort
est automatiquement désactivée après écoulement d'une durée à définir ou par un nouvel
actionnement de la touche de présence ou via la réception d'une valeur d'objet de pré­
sence = « 0 ». La prolongation ne peut être réenclenchée.
Une éventuelle prolongation de confort activée est signalée à l'écran par les symboles
ą˜ ou ąċ.
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i Dans chaque mode de fonctionnement, une valeur de consigne propre de la température
peut être prédéfinie pour les modes « Chauffage » ou « Refroidissement ».

Commutation du mode de fonctionnement

Les modes de fonctionnement peuvent être activés ou commutés de différentes manières. Une
activation ou une commutation des modes ­ interdépendants par ordre de priorité ­ est possible
au moyen 
­ d'une commande locale sur la touche sensorielle via les touches d'écran (si autorisées),
­ d'une commande locale sur la touche sensorielle par fonction de touche (mode de fonction­

nement du régulateur) ou commutation du mode de fonctionnement paramétrée,
­ des objets de communication KNX/EIB disponibles séparément pour chaque mode de

fonctionnement ou par les objets KONNEX. Dans ce dernier cas, également par un poste
auxiliaire du régulateur.

Les possibilités individuelles de commutation du mode de fonctionnement sont décrits plus en
détails ci­après.

Commutation du mode de fonctionnement par touches d'écran
Les touches d'écran permettent d'activer le second niveau d'utilisation . Dans le menu « Com­
mutation du mode de fonctionnement », il est possible d'activer à cet endroit les modes Confort,
stand­by, Nuit ou Protection contre le gel/la chaleur (absence).
Une commutation sur le mode Prolongation de Confort est impossible dans le second niveau
d'utilisation !
i Le message de présence, l'état des fenêtres et l'objet forcé pour la commutation du mode

de fonctionnement (voir paragraphes suivants) sont prioritaires par rapport à la commuta­
tion via le second niveau d'utilisation. La priorité est ainsi accordée aux commutations via
l'évaluation des objets correspondants.

Commutation du mode de fonctionnement par fonction de touche
Dès qu'une touche de la touche sensorielle est configurée sur « Mode de fonctionnement du ré­
gulateur », la fonction « Commutation du mode de fonctionnement » peut être paramétrée pour
les paramètres de touches. Dans ce cas, il convient de définir dans la configuration ETS, le
mode de fonctionnement devant être activé lors d'une pression de touche. Sont disponibles les
modes Confort, stand­by, Nuit et Protection contre le gel/la chaleur.
Pour pouvoir activer la prolongation de confort, une touche de présence supplémentaire, dispo­
nible en option, peut également être utilisée. À l'instar de la commutation du mode de fonction­
nement, la touche de présence est une fonction de la touche sensorielle dédiée au mode de
fonctionnement du régulateur. Une touche de présence permet de basculer dans la prolonga­
tion de confort ou de la désactiver à nouveau prématurément si le mode Nuit ou la protection
contre le gel/la chaleur est activé(e) (non activé par l'objet « État des fenêtres » !). En mode
stand­by, l'actionnement de la touche de présence permet également de basculer dans le mode
Confort.
La fonction de la LED d'état d'une touche peut toujours être paramétrée indépendamment de la
fonction de touche. Ainsi, la LED d'état peut par ex., indiquer le mode de fonctionnement du ré­
gulateur ou être commandée par un objet de communication séparé. Pour la fonction de touche
« Touche de présence », les réglages « Affichage du mode de fonctionnement actif » et « Affi­
chage du mode de fonctionnement inactif » peuvent être sélectionnés. La LED d'état indique
alors immédiatement l'état de présence du régulateur.

Commutation du mode de fonctionnement par les objets de communication KNX/EIB
Il faut alors distinguer deux types de commutation du mode de fonctionnement : via les objets
1 bit séparés ou par le biais des objets KONNEX 1 octet.
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Le paramètre « Commutation du mode de fonctionnement » dans le nœud de paramètres « Ré­
gulation de la température ambiante ­> Régulateur général » définit le type de commutation
comme suit...

­ La commutation du mode de fonctionnement « via la commutation (4 x 1 bit) »

Il existe un objet de commutation 1 bit séparé pour chaque mode de fonctionnement. Cha­
cun de ces objets permet de commuter ou de définir le mode de fonctionnement selon la
priorité. En tenant compte de la priorité, une certaine hiérarchie de commutation résulte de
la commutation des modes de fonctionnement par les objets. De fait, il convient de distin­
guer une détection de présence par touche de présence  ou une détection par détecteur de
mouvement . De plus, l'état des fenêtres dans la pièce peut être évalué par le biais de l'ob­
jet « État des fenêtres ». Si la fenêtre est ouverte, le régulateur peut ainsi basculer en
mode de protection contre le gel/la chaleur, indépendant du mode de fonctionnement initia­
lement réglé, afin de réaliser des économies d'énergie .
En complément, le tableau 6 indique les états des objets de communication et du mode de
fonctionnement résultant.

Figure 35: Commutation du mode de fonctionnement par les 4 objets 1 bit avec touche de pré­
sence
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Figure 36: Commutation du mode de fonctionnement par les 4 objets 1 bit avec détecteur de
mouvement

Ob­
jet
ċ

Ob­
jet
ą

Ob­
jet
Ć

Ob­
jet
2

Objet
« État
des
fe­
nêtres »

Touche
de
pré­
sence

Détecteur
de
mouve­
ment

Mode de fonctionnement résul­
tant

1 X X X 0 0 ­ Protection contre le gel/la chaleur

0 1 X X 0 0 ­ Mode de fonctionnement Confort

0 0 1 X 0 0 ­ Mode stand­by

0 0 0 1 0 0 ­ Mode Nuit

0 0 0 0 0 0 ­ comme paramètre *

X X X X 1 X ­ Protection contre le gel/la chaleur

1 X X X 0 1 ­  Prolongation confort

0 1 X X 0 1 ­ Mode de fonctionnement Confort

0 0 1 X 0 1 ­ Mode de fonctionnement Confort

0 0 0 1 0 1 ­  Prolongation confort

0 0 0 0 0 1 ­ Mode Confort / Prolongation de
confort **

1 X X X 0 ­ 0 Protection contre le gel/la chaleur

0 1 X X 0 ­ 0 Mode de fonctionnement Confort

0 0 1 X 0 ­ 0 Mode stand­by

0 0 0 1 0 ­ 0 Mode Nuit

0 0 0 0 0 ­ 0 comme paramètre *

X X X X 1 ­ X Protection contre le gel/la chaleur

X X X X 0 ­ 1 Mode de fonctionnement Confort

Tableau 6 : états des objets de communication et du mode de fonctionnement résultant
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X : état insignifiant
­ : impossible
* : mode de fonctionnement comme paramètre « Mode de fonctionnement, si tous les objets à
bit = 0 (situation préférentielle) ».
** : dépend du dernier mode de fonctionnement activé.

i Lors de la commutation d'un mode de fonctionnement, par ex. par une commande locale,
les objets « Mode Confort », « Mode stand­by », « Mode Nuit » et « Protection contre le
gel/la chaleur » sont actualisés par le régulateur et peuvent être lus si les balises de lecture
correspondantes sont marquées. Si la balise « Transmission » est marquée pour ces ob­
jets, les valeurs actuelles sont envoyées automatiquement au bus en cas de modification.
Après le retour de la tension de bus ou après l'initialisation du régulateur, l'objet correspon­
dant au mode de fonctionnement réglé est actualisé et sa valeur est envoyée au bus si la
balise « Transmission » est marquée comme active.

i Une commutation par les objets équivaut à une commutation locale avec la touche senso­
rielle (second niveau d'utilisation, touche en tant que commande du régulateur). Un mode
de fonctionnement prédéfini par un objet peut ainsi être modifié au moyen d'une commuta­
tion du mode de fonctionnement sur l'appareil, dans le cas où aucun mode de niveau supé­
rieur n'est prioritaire (par ex. contact fenêtre / détecteur de mouvement).

i En cas de paramétrage d'une touche de présence : l'objet de présence (« 1 ») est activé
pour la durée d'activation d'une prolongation de confort. L'objet de présence est automati­
quement supprimé (« 0 »), lorsque la prolongation de confort est terminée après écoule­
ment de la durée de prolongation ou si le mode de fonctionnement a été modifié par une
commande via les objets de commutation ou une commande locale. Le régulateur réinitia­
lise alors automatiquement l'état de la touche de présence en cas de réception de la valeur
d'objet via les objets du mode de fonctionnement.

­ La commutation du mode de fonctionnement « via la valeur (2 x 1 octet) »

Il existe un objet de commutation 1 octet commun pour tous les modes de fonctionnement.
Cet objet de valeur permet d'exécuter la commutation du mode de fonctionnement pendant
la durée de fonctionnement, juste après la réception d'un télégramme seulement. La valeur
reçue définit ainsi le mode de fonctionnement. Un second objet 1 octet est également dis­
ponible. Grâce à une commande forcée et supérieur hiérarchiquement, celui­ci est capable
de régler un mode de fonctionnement, indépendamment de toutes les possibilités de com­
mutation restantes. Les deux objets 1 octet sont mis en œuvre conformément à la spécifi­
cation KONNEX.
En tenant compte de la priorité, une certaine hiérarchie de commutation résulte de la com­
mutation des modes de fonctionnement par les objets. De fait, il convient de distinguer une
détection de présence par touche de présence  ou une détection par détecteur de mouve­
ment . De plus, l'état des fenêtres dans la pièce peut être évalué par le biais de l'objet
« État des fenêtres ». Si la fenêtre est ouverte, le régulateur peut ainsi basculer en mode
de protection contre le gel/la chaleur, indépendant du mode de fonctionnement initialement
réglé, afin de réaliser des économies d'énergie .
En complément, le tableau 7 indique les états des objets de communication et du mode de
fonctionnement résultant.
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Figure 37: Commutation du mode de fonctionnement par l'objet KONNEX avec touche de pré­
sence

Figure 38: Commutation du mode de fonctionnement par l'objet KONNEX avec détecteur de
mouvement

Valeur d'objet
« Commutation du
mode de fonction­
nement »

Valeur d'objet
Mode de fonc­
tionnement
objet forcé »

Objet
« État
des
fe­
nêtre­
s »

Touc­
he
de
pré­
sence

Détec­
teur
de
mouve­
ment

Mode de fonctionne­
ment résultant

00 00 0 X 0 État non défini, pas de
modification

01 00 0 0 ­ Mode de fonctionnement
Confort

02 00 0 0 ­ Mode stand­by

03 00 0 0 ­ Mode Nuit
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04 00 0 0 ­ Protection contre le gel/la
chaleur

01 00 0 1 ­ Mode de fonctionnement
Confort

02 00 0 1 ­ Mode de fonctionnement
Confort

03 00 0 1 ­  Prolongation confort

04 00 0 1 ­  Prolongation confort

01 00 0 ­ 0 Mode de fonctionnement
Confort

02 00 0 ­ 0 Mode stand­by

03 00 0 ­ 0 Mode Nuit

04 00 0 ­ 0 Protection contre le gel/la
chaleur

X 00 0 ­ 1 Mode de fonctionnement
Confort

X 00 1 ­ X Protection contre le gel/la
chaleur

X 00 1 X ­ Protection contre le gel/la
chaleur

X 01 X X X Mode de fonctionnement
Confort

X 02 X X X Mode stand­by

X 03 X X X Mode Nuit

X 04 X X X Protection contre le gel/la
chaleur

Tableau 7 : états des objets de communication et du mode de fonctionnement résultant

X : état insignifiant
­ : impossible

i Lors de la commutation d'un mode de fonctionnement, par ex. par une commande locale,
l'objet de commutation KONNEX est actualisé par le régulateur et peut être lu si la balise
« Lecture » est marquée. Si la balise « Transmission » est marquée pour cet objet, la va­
leur actuelle est envoyée automatiquement au bus en cas de modification.
Après le retour de la tension de bus ou après l'initialisation du régulateur, la valeur corres­
pondante au mode de fonctionnement réglé est envoyée au bus si la balise « Transmis­
sion » est marquée comme active. En cas d'utilisation des postes auxiliaires du régulateur,
la balise « Transmission » doit toujours être marquée !

i Une commutation par l'objet KONNEX « Commutation du mode de fonctionnement » équi­
vaut à une commutation locale avec la touche sensorielle. Un mode de fonctionnement
prédéfini par l'objet (par ex. par un poste auxiliaire du régulateur) peut ainsi être modifié au
moyen d'une commutation du mode de fonctionnement sur l'appareil, dans le cas où aucun
mode de niveau supérieur n'est prioritaire (par ex. contact fenêtre / détecteur de mouve­
ment) et si l'objet forcé KONNEX n'est pas activé.
La priorité absolue est toujours accordée à l'objet forcé KONNEX.
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i En cas de paramétrage d'une touche de présence : l'objet de présence (« 1 ») est activé
pour la durée d'activation d'une prolongation de confort. L'objet de présence est automati­
quement supprimé (« 0 »), lorsque la prolongation de confort est terminée après écoule­
ment de la durée de prolongation, si le mode de fonctionnement a été modifié par une com­
mande via les objets de commutation ou une commande locale, ou en cas de désactivation
d'un mode de fonctionnement imposé par l'objet forcé KONNEX (objet forcé ­> « 00 »). Le
régulateur est alors automatiquement réinitialisé à l'état de la touche de présence en cas
de réception de la valeur d'objet via l'objet de mode de fonctionnement ou de réinitialisation
de l'objet forcé.
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Informations supplémentaires sur la fonction de présence / prolongation de confort

Grâce à la saisie de la présence, le thermostat d'ambiance peut basculer brièvement dans la
prolongation de confort par pression de touche ou en mode Confort en cas de mouvements dé­
tectés dans la pièce (présence de personnes). Le paramètre « Saisie de la présence » dans le
nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Fonctionnalité du régulateur »
définit ici, si la saisie de la présence doit être effectuée par commande de mouvement au
moyen d'un détecteur de mouvement ou manuellement par actionnement de la touche de pré­
sence...

­ Saisie de la présence via la touche de présence
Si la touche de présence est configurée pour la saisie de la présence, il est possible de sé­
lectionner le réglage « Touche de présence » pour la fonction de touche sensorielle
« Mode de fonctionnement du régulateur ». En outre, l'« Objet de présence » est activé. De
cette manière, un actionnement de la touche de présence ou une valeur d'objet de pré­
sence = « 1 » permet de basculer dans la prolongation de confort si le mode Nuit ou Pro­
tection contre le gel/la chaleur est activé (non activé par l'objet « État des fenêtres » !). La
prolongation est automatiquement désactivée après écoulement de la « Durée de la pro­
longation de confort » paramétrée. Une prolongation de confort peut être désactivée pré­
maturément si la touche de présence est actionnée une nouvelle fois ou en cas de récep­
tion d'une valeur = « 0 » via l'objet de présence. Un redéclenchement de la durée de pro­
longation est impossible.
Si la « Durée de la prolongation de confort » est réglée sur « 0 » dans l'ETS, aucune pro­
longation de confort ne peut être activée à partir du mode Nuit ou Protection contre le gel/la
chaleur. Dans ce cas, le mode de fonctionnement n'est pas modifié, même si la fonction de
présence est activée.
Si le mode stand­by est activé, l'actionnement de la touche de présence ou une valeur de
l'objet de présence = « 1 » permet de basculer dans le mode Confort. Le basculement se
produit également si la durée de la prolongation de confort est paramétrée sur « 0 ». Le
mode Confort reste activé tant que la fonction de présence est activée ou jusqu'au réglage
d'un autre mode de fonctionnement.
L'objet de présence ou la fonction de présence est toujours supprimé en cas de commuta­
tion sur un autre mode de fonctionnement ou après la désactivation d'un mode de fonction­
nement forcé (pour la commutation forcée KONNEX). La fonction de présence activée
avant une réinitialisation de l'appareil (opération de programmation, coupure de la tension
de bus) est toujours supprimée ­ y compris la valeur de l'objet ­ après la réinitialisation.

­ Saisie de la présence via détecteur de mouvement
Si un détecteur de mouvement est configuré en tant que saisie de la présence, le régula­
teur évalue uniquement l'« Objet de présence ». Cet objet permet d'intégrer les détecteurs
de mouvements dans la régulation de la température ambiante. En cas de détection d'un
mouvement (télégramme « 1 »), le régulateur commute en mode Confort. Les préréglages
via les objets de commutation ou via une commande locale directement sur l'appareil ne
sont alors pas pertinents. Seul un contact de fenêtres ou l'objet forcé KONNEX a une priori­
té plus élevée.
Après écoulement de la temporisation de mouvement dans le détecteur de mouvement (té­
légramme « 0 »), le régulateur revient au mode activé avant la détection de présence ou il
reproduit les télégrammes des objets du mode de fonctionnement, reçus pendant la détec­
tion de présence. Une commutation du mode de fonctionnement sur le thermostat d'am­
biance est impossible tant que la détection de présence est activée.
La fonction de présence activée avant une réinitialisation de l'appareil (opération de pro­
grammation, coupure de la tension de bus) est toujours supprimée ­ y compris la valeur de
l'objet ­ après la réinitialisation. Dans ce cas, le détecteur de mouvement doit envoyer un
nouveau télégramme « 1 » au régulateur pour l'activation de la fonction de présence.
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i Pour la saisie de la présence comme détecteur de mouvement, la touche de présence peut
toujours être configurée avec les fonctions de touche sensorielle « Mode de fonctionne­
ment du régulateur ». Néanmoins, ce paramétrage n'est pas sans effet !

Informations supplémentaire sur l'état des fenêtres
Le thermostat d'ambiance permet de basculer dans le mode Protection contre le gel/la chaleur
de différentes manières. Outre la commutation via l'objet de commutation correspondant du
mode de fonctionnement, la protection contre le gel/la chaleur peut être activée via un contact
de fenêtre. Le contact de fenêtre possède ainsi la priorité maximale avec ces possibilités.
Un télégramme avec la valeur = « 1 » (fenêtre ouverte) sur l'objet « État des fenêtres » active la
protection contre le gel/la chaleur. Si tel est le cas, ce mode de fonctionnement ne peut être
commandé via les objets de commutation du mode de fonctionnement, exception faite de l'objet
forcé KONNEX
Seul un télégramme avec la valeur = « 0 » (fenêtre fermée) permet de réinitialiser l'état des fe­
nêtres et de désactiver la protection contre le gel/la chaleur, si elle n'a pas été réglée d'une
autre manière. Le mode de fonctionnement réglé avant l'ouverture de la fenêtre ou reproduit via
le bus pendant l'ouverture de la fenêtre était ouverte, est alors activé.

Informations supplémentaire sur le mode de fonctionnement après réinitialisation

Dans l'ETS, le paramètre « Mode de fonctionnement après réinitialisation » dans le nœud de
paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général » permet de préré­
gler le mode de fonctionnement devant être activé par l'ETS après un retour de la tension de
bus ou après une opération de programmation. Les paramètres suivants sont possibles....

­ « Mode Confort » ­> activé après la phase d'initialisation.
­ « Mode stand­by » ­> activé après la phase d'initialisation.
­ « Mode Nuit » ­> activé après la phase d'initialisation
­ « Mode Protection contre le gel/la chaleur » ­> activé après la phase d'initialisation

Les objets appartenant au mode de fonctionnement activé sont actualisés après une réinitialisa­
tion.
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4.2.4.2.5 Valeurs de consigne de température

Aperçu des températures de consigne
En fonction du mode de fonctionnement, il convient de distinguer différents cas de figure agis­
sant sur les préréglages de la valeur de consigne et sur les liens de dépendance des tempéra­
tures de consigne, pour le préréglage de la température de consigne.

Valeurs de consigne pour le mode de fonctionnement « Chauffage »

Figure 39: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage » (préré­
glage recommandé)

Dans ce mode de fonctionnement, les températures de consigne pour les modes Confort,
stand­by et Nuit existent et la température de protection contre le gel peut être préréglée (fi­
gure 39).
Ainsi...

Tconsigne stand­by Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage

ou

Tconsigne de nuit Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage

Les températures de consigne en mode standby et Nuit résultent de la température de consigne
de confort (valeur de consigne de base), selon les températures de baisse paramétrées dans
l'ETS. Si autorisée dans l'ETS, la commande locale dans le second niveau d'utilisation, située
directement sur l'appareil, permet de régler d'autres températures de baisse en modifiant les va­
leurs de température de consigne pour les modes Nuit et stand­by.
La protection contre le gel empêche le gel du système de chauffage. Pour cette raison, la tem­
pérature de protection contre le gel doit être inférieure à la température de nuit (par défaut :
+7 °C). En principe, il est toutefois possible de sélectionner des valeurs comprises entre +7 °C
et +40 °C pour la température de protection contre le gel.
La plage de valeurs possible d'une température de consigne est comprise entre + 7 °C et +
99,9 °C pour le « Chauffage » et est délimitée par la température de protection contre le gel en
partie inférieure.

En mode de chauffage à deux niveaux, l'écart entre les niveaux, paramétré dans l'ETS, est éga­
lement pris en compte (figure 40).
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Figure 40: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage de base et
supplémentaire » (préréglage recommandé)

Tconsigne de confort Niveau supplémentaire Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niveau de base Chauffage
Tconsigne stand­by Niveau supplémentaire Chauffage ≤ Tconsigne stand­by Niveau de base Chauffage
Tconsigne stand­by Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage

ou

Tconsigne de confort Niveau supplémentaire Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niveau de base Chauffage
Tconsigne de nuit Niveau supplémentaire Chauffage ≤ Tconsigne de nuit Niveau de base Chauffage
Tconsigne de nuit Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage

Valeurs de consigne pour le mode de fonctionnement « Refroidissement »

Figure 41: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Refroidissement »
(préréglage recommandé)

Dans ce mode de fonctionnement, les températures de consigne pour les modes Confort,
stand­by et Nuit existent et la température de protection contre la chaleur peut être préréglée (fi­
gure 41).
Ainsi...

Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne stand­by Refroidissement
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ou

Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne de nuit Refroidissement

Les températures de consigne en mode standby et Nuit résultent de la température de consigne
de confort (valeur de consigne de base), selon les températures d'élévation paramétrées.
La protection contre la chaleur doit éviter le dépassement de la température ambiante maximale
autorisée afin de protéger les pièces de l'installation. Pour cette raison, la température de pro­
tection contre la chaleur doit être inférieure à la température de nuit (par défaut : +35 °C). En
principe, il est toutefois possible de sélectionner des valeurs comprises entre +7 °C et +45 °C
pour la température de protection contre la chaleur.
La plage de valeurs possible d'une température de consigne est comprise entre ­ 99,9°C et +
45,0 °C pour « Refroidissement » et est délimitée par la température de protection contre la
chaleur en partie supérieure.

En mode de refroidissement à deux niveaux, l'écart entre les niveaux, paramétré dans l'ETS,
est également pris en compte (figure 42).

Figure 42: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Refroidissement de
base et supplémentaire » (préréglage recommandé)

Tconsigne de confort Niveau de base Refroidissement ≤ Tconsigne de confort Niveau supplémentaire Refroidissement
Tconsigne stand­by Niveau de base Refroidissement ≤ Tconsigne stand­by Niveau supplémentaire Refroidissement
Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne stand­by Refroidissement

ou

Tconsigne de confort Niveau de base Refroidissement ≤ Tconsigne de confort Niveau supplémentaire Refroidissement
Tconsigne de nuit Niveau de base Refroidissement ≤ Tconsigne de nuit Niveau supplémentaire Refroidissement
Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne de nuit Refroidissement
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Valeurs de consigne pour le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidissement »

Figure 43: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidis­
sement » avec zone neutre symétrique (préréglage recommandé)
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Figure 44: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidis­
sement » avec zone neutre asymétrique (préréglage recommandé)

Dans ce mode de fonctionnement, les températures de consigne pour les modes Confort,
stand­by et Nuit des deux modes de fonctionnement ainsi que la zone neutre existent. Pour le
chauffage et le refroidissement combinés, la position de la zone neutre est également distin­
guée. Une position de zone neutre symétrique (figure 43) ou asymétrique (figure 44) peut être
configurée. De plus, les températures de protection contre le gel et la chaleur peuvent être pré­
réglées.
Ainsi...

Tconsigne stand­by Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage ≤ Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne stand­by Refroi­
dissement

ou

Tconsigne de nuit Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage ≤ Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne de nuit Refroidis­
sement

Les températures de consigne stand­by et de nuit découlent des températures de consigne de
confort pour le chauffage ou le refroidissement. L'élévation de la température (pour le refroidis­
sement) et la baisse de la température (pour le chauffage) des deux modes de fonctionnement
peuvent ainsi être préréglées dans l'ETS. Les températures de confort dérivent de la zone
neutre et de la valeur de consigne de base.
La protection contre le gel empêche le gel du système de chauffage. Pour cette raison, la tem­
pérature de protection contre le gel doit être inférieure à la température de nuit pour le chauf­
fage (par défaut : +7 °C). En principe, il est toutefois possible de sélectionner des valeurs com­
prises entre +7 °C et +40 °C pour la température de protection contre le gel. La protection
contre la chaleur évite le dépassement de la température ambiante maximale autorisée afin de
protéger les pièces de l'installation. Pour cette raison, la température de protection contre la
chaleur doit être inférieure à la température de nuit pour le refroidissement (par défaut :
+35 °C). En principe, il est toutefois possible de sélectionner des valeurs comprises entre +7 °C
et +45 °C pour la température de protection contre la chaleur.
La plage de valeurs possible d'une température de consigne est comprise entre + 7 °C et +
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45,0 °C pour « Chauffage et refroidissement » et est délimitée par les températures de protec­
tion contre le gel et la chaleur, respectivement en parties inférieure et supérieure.

En mode de chauffage ou de refroidissement à deux niveaux, l'écart entre les niveaux, paramé­
tré dans l'ETS, est également pris en compte (figure 45).

Figure 45: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidis­
sement de base et supplémentaires » avec zone neutre symétrique (préréglage recommandé)
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Figure 46: Températures de consigne dans le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidis­
sement de base et supplémentaires » avec zone neutre asymétrique (préréglage recommandé)

Tconsigne de confort Niv. suppl. Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niv. de base Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niv. de base Refroidis­
sement ≤ TConsigne confort Pos. suppl. Refroidissement
Tconsigne de stand­by Niv. Suppl. Chauffage ≤ Tconsigne stand­by Niv. de base Chauffage ≤ Tconsigne stand­by Niv. de base Refroidis­
sement ≤ Tconsigne stand­by Niv. suppl. Refroidissement
Tconsigne stand­by Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage ≤ Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne stand­by Refroi­
dissement

ou

Tconsigne de confort Niv. suppl. Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niv. de base Chauffage ≤ Tconsigne de confort Niv. de base Refroidis­
sement ≤ TConsigne confort Pos. suppl. Refroidissement
Tconsigne de nuit Niv. suppl. Chauffage ≤ Tconsigne de nuit Niv. de base Chauffage ≤ Tconsigne de nuit Niv. de base Refroidissement ≤
Tconsigne de nuit Niv. suppl. Refroidissement
Tconsigne de nuit Chauffage ≤ Tconsigne de confort Chauffage ≤ Tconsigne de confort Refroidissement ≤ Tconsigne de nuit Refroidis­
sement

Zone neutre et position de zone neutre en mode de fonctionnement combiné Chauffage et Re­
froidissement

Les températures de consigne de confort pour Chauffage et Refroidissement découlent de va­
leur de consigne de base, en tenant compte de la zone neutre réglée. La zone neutre (zone de
température dans laquelle ni le chauffage, ni le refroidissement ne sont activés) correspond à la
différence entre les températures de consigne de confort.

Les paramètres « zone neutre entre Chauffage et Refroidissement », « Position de zone
neutre » ainsi que « Température de base après la réinitialisation » sont préréglés dans la confi­
guration ETS. Il convient de distinguer les réglages suivants...
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­ Position de zone neutre = « symétrique »
La zone neutre préréglée dans l'ETS se divise en deux parties au niveau de la valeur de
consigne de base. La demi­zone neutre qui en résulte permet de déterminer les tempéra­
tures de consigne de confort directement à partir de la valeur de consigne de base.
Ainsi...
Tconsigne de base ­ ½Tzone neutre = Tconsigne de confort Chauffage

et

Tconsigne de base + ½Tzone neutre = Tconsigne de confort Refroidissement
­> Tconsigne de confort Refroidissement – Tconsigne de confort Chauffage = Tzone neutre
­> Tconsigne de confort Refroidissement ≥ Tconsigne de confort Chauffage

­ Position de zone neutre = « asymétrique »
Avec ce réglage, la température de consigne de confort est identique à la valeur de
consigne de base ! La zone neutre prédéfinie dans l'ETS agit uniquement à partir de la va­
leur de consigne de base, en direction de la température de confort de refroidissement. La
température de consigne de confort découle ainsi directement de la valeur de consigne de
confort pour le chauffage.
Ainsi...
Tconsigne de base = Tconsigne de confort Chauffage
­> Tconsigne de base + Tzone neutre = Tconsigne de confort Refroidissement
­> Tconsigne de confort Refroidissement – Tconsigne de confort Chauffage = Tzone neutre
­> Tconsigne de confort Refroidissement ≥ Tconsigne de confort Chauffage

Valeur de consigne dans l'ETS
Des valeurs de consigne de température propres peuvent être préréglées dans l'ETS pour
chaque mode de fonctionnement, lors de la première configuration. Il est possible de paramé­
trer les valeurs de consigne pour les modes « Confort », « stand­by » et « Nuit » directement ou
tant que valeurs dérivées. Si souhaité, les températures de consigne peuvent être ajustées ulté­
rieurement, en cours de fonctionnement, par une commande locale du régulateur ou de ma­
nière commandée, via des objets de communication KNX/EIB.
Pour le mode de fonctionnement « Protection contre le gel/la chaleur », seules deux valeurs de
consigne peuvent être configurées séparément dans l'ETS pour le mode de chauffage (protec­
tion contre le gel) et le mode de refroidissement (protection contre la chaleur). Ces valeurs de
température ne peuvent être ajustées ultérieurement lors du fonctionnement du régulateur.

Lors du préréglage des températures de consigne pour les modes Confort, stand­by et Nuit, il
faut toujours veiller à ce que les valeurs de consigne soient étroitement et fermement liées car
elles découlent toutes de la température de base (valeur de consigne de base)  (voir page 126).
Le paramètre « Température de base après réinitialisation » sur la page de paramètres « Va­
leurs de consigne » prédéfinit la valeur de consigne de base chargée par l'ETS en tant que va­
leur prédéfinie lors d'une programmation de l'appareil. Cette valeur permet d'obtenir les valeurs
de consigne de température pour les modes stand­by et Nuit, en tenant compte des paramètres
« Baisse / élévation de la température de consigne en mode stand­by » ou « Baisse / élévation
de la température de consigne en mode Nuit », en fonction du mode de fonctionnement Chauf­
fage ou Refroidissement. Pour le mode de fonctionnement « Chauffage et refroidissement », la
zone neutre est également prise en compte.
En mode de régulation à deux niveaux, toutes les températures de consignes du niveau supplé­
mentaire découlent des températures de consigne du niveau de base. Ainsi, pour déterminer
les températures de consigne du niveau supplémentaire, l'« Écart entre le niveau de base et le
niveau supplémentaire » paramétré dans l'ETS est soustrait des valeurs de consigne du niveau
de base en mode de chauffage ou additionné aux valeurs de consigne en mode de refroidisse­
ment. Si les valeurs de consigne de température du niveau de base sont modifiées par le préré­
glage d'une nouvelle valeur de consigne de base, les températures de consigne du niveau sup­
plémentaire sont modifiées automatiquement de manière indirecte. Pour un écart de valeur de

Page 133 de 260

Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
Description fonction



65750120 R3 Hager

consigne de « 0 » Chauffage ou Refroidissement des deux niveaux en même temps, avec un
paramètre identique.

Limitation des températures de consigne en mode de refroidissement
Selon les réglementations légales, la température sur le lieu de travail doit être de 26 °C max.
et, en cas de températures extérieures supérieures à 32 °C, être inférieure de 6 K. Le dépasse­
ment est autorisé uniquement à titre exceptionnel. Pour répondre à ces exigences, le thermo­
stat d'ambiance offre une limitation de la température de consigne, efficace uniquement en
mode de refroidissement. Si besoin est, le régulateur limite la température de consigne à des
valeurs définies et évite ainsi un réglage au­delà des limites.

La paramètre « Limitation de la valeur de consigne en mode de refroidissement » dans le nœud
de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Valeurs de
consigne » permet d'activer la limitation et de définir son mode de fonctionnement. Les para­
mètres suivants sont possibles....

­ Réglage « Différence uniquement par rapport à la température extérieure »
Avec ce réglage, la température extérieure est surveillée et comparée avec la température
de consigne activée. La différence de température maximale souhaitée par rapport à la
température extérieure peut être définie dans une plage comprise entre 1 K et 15 K. Le
préréglage s'effectue via le paramètre « Différence par rapport à la température extérieure
en mode de refroidissement ». L'incrément de la valeur réglable est de 1 K.
Si la température extérieure dépasse 32 °C (valeur conforme aux dispositions légales), le
régulateur active la limitation de la température de consigne. Il surveille ensuite en perma­
nence la température extérieure et augmente la température de consigne de sorte que
celle­ci soit inférieure à la température extérieure, selon la différence paramétrée. Si la
température extérieure continue d'augmenter, le régulateur aligne la température de
consigne par élévation, jusqu'à ce que la différence souhaitée par rapport à la température
extérieure soit à nouveau atteinte. Le sous­dépassement de la valeur de consigne aug­
mentée devient alors impossible, par ex. par le biais d'une modification de la valeur de
consigne de base.
La modification de la limitation de la température de consigne est temporaire. Elle est va­
lable tant que la température extérieure dépasse 32 °C.
En cas de limitation de la température de consigne, la différence de température paramé­
trée correspond à la température de consigne du mode Confort pour le refroidissement.
Dans d'autres modes de fonctionnement, l'écart de température par rapport au mode
Confort doit être pris en compte. Exemple...
La différence par rapport à la température extérieure est réglée sur 6 K dans l'ETS. La tem­
pérature de consigne de stand­by est configurée à plus de 2 K par rapport à la température
de consigne de confort. Par conséquent, pour la limitation des paramètres, la température
de consigne en mode stand­by doit se situer max. 4 K sous la température extérieure. Il en
va de même pour la limitation de la température de consigne en mode Nuit.

i L'élévation automatique de la température de consigne par la limitation de la température
de consigne peut aller au plus jusqu'à la température de protection contre la chaleur para­
métrée. La température de protection contre la chaleur n'est ainsi jamais dépassée.

i Un décalage de la valeur de consigne de base n'influe aucunement sur la limitation active
de la température de consigne avec mesure de la différence par rapport à la température
extérieure ! Dans ce cas, la limitation de la température de consigne fonctionne unique­
ment avec la valeur de consigne de base non décalée. Un décalage de la valeur de
consigne de base activé avant la limitation, est rétabli après la limitation si la réinitialisation
n'a pas été effectuée d'une autre manière, par ex. par une commutation du mode de fonc­
tionnement.
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­ Réglage « Température de consigne max. uniquement »
Avec ce réglage, aucune température de consigne relative aux modes Confort, stand­by et
Nuit, et supérieure à la valeur de consigne maximale configurée dans l'ETS, n'est autorisée
en mode de refroidissement. La valeur de consigne de la température maximale est définie
par le paramètre « Température de consigne max. en mode de refroidissement » et peut
être paramétrée dans une plage comprise entre 20 °C et 35 °C, par palier de 1 °C.
Si la limitation est activée, aucune valeur de consigne supérieure ne peut être réglée en
mode de refroidissement, par ex. par le biais d'une modification de la valeur de consigne
de base ou d'un décalage de la valeur de consigne. La protection contre la chaleur n'est
cependant pas influencée par la limitation de la température de consigne.
La valeur de consigne maximale configurée dans l'ETS se rapporte généralement à la tem­
pérature de consigne de confort du mode de refroidissement. Dans d'autres modes de
fonctionnement, l'écart de température par rapport au mode Confort doit être pris en
compte. Exemple...
La température de consigne maximale est paramétrée sur 26 °C. La température de
consigne de stand­by est configurée à plus de 2 K par rapport à la température de
consigne de confort. Par conséquent, pour la limitation des paramètres, la température de
consigne en mode stand­by doit être limitée à 28 °C. Il en va de même pour la limitation de
la température de consigne en mode Nuit.

­ Réglage « Température de consigne max. et différence par rapport à la température exté­
rieure »
Ce réglage correspond à une combinaison des deux premiers réglages mentionnés précé­
demment. Vers le bas : la température de consigne est limitée par la différence maximale
par rapport à la température extérieure ; vers le haut : limitation par la valeur de consigne
maximale.
La température de consigne maximale prime sur la différence par rapport à la température
extérieure. Cela signifie que le régulateur aligne la température de consigne vers le haut,
conformément à la différence (paramétrée dans l'ETS) par rapport à la température exté­
rieure, jusqu'à ce que la température de consigne maximale ou la température de protec­
tion contre la chaleur soit dépassée. La valeur de consigne est alors limitée à la valeur
maximale.

i L'affichage à l'écran de la valeur de consigne de la touche sensorielle représente toujours
la valeur de consigne du régulateur, en tenant compte de la limitation de la valeur de
consigne.

Si nécessaire, une limitation de la valeur de consigne autorisée dans l'ETS peut être activée ou
désactivée par un objet 1 bit. Pour ce faire, le paramètre « Activation de la limitation de la tem­
pérature de consigne en mode de refroidissement via l'objet » peut être réglé sur « Oui ». Dans
ce cas, le régulateur tient compte de la limitation de la valeur de consigne uniquement si elle a
été autorisée par l'objet « Limitation de la temp. de consigne de refroidissement » (télégramme
« 1 »). Si la limitation n'est pas autorisée (télégramme « 0 »), les valeurs de consigne de la tem­
pérature de refroidissement ne sont pas limitées.
Après une réinitialisation de l'appareil (retour de la tension de bus, opération de programma­
tion), la valeur d'objet est « 0 » et, par conséquent, la limitation de la valeur de consigne est
désactivée.

i La limitation de la valeur de consigne n'a aucune fonction en mode de chauffage.

Régler la température de base / température pour le mode Confort
Pour les températures de consigne pour les modes Confort, stand­by et Nuit, il faut toujours
veiller à ce que les valeurs de consigne soient étroitement et fermement liées car elles dé­
coulent toutes de la température de base (valeur de consigne de base) . Le paramètre « Tem­
pérature de base après réinitialisation » dans le nœud de paramètres « Mesure de la tempéra­
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ture ambiante ­> Régulateur général ­> Valeurs de consigne », prédéfinit la température de
base chargée par l'ETS en tant que valeur prédéfinie lors d'une programmation de l'appareil. Il
est possible de modifier 'ultérieurement' la température de base et, de fait, toutes les tempéra­
tures de consigne associées via l'objet 2 octets « Valeur de consigne de base ».
En principe, une modification via l'objet doit être autorisée dans l'ETS, en configurant le para­
mètre « Modification de la valeur de consigne de la température de base via le bus » sur « auto­
riser ». L'objet « Valeur de consigne de base » est masqué en cas de réglage non autorisé de la
valeur de consigne de base via le bus (réglage « désactivé »).

i La touche sensorielle arrondit mathématiquement les valeurs de températures reçues via
l'objet « Valeur de consigne de base » et les ajuste à la valence du décalage de la valeur
de consigne de base (0,5 K).

La valeur de consigne de base peut également ou alternativement être modifiée par une com­
mande locale dans le second niveau d'utilisation de la touche sensorielle. La valeur de consigne
de base est ainsi réglée directement par la température de confort correspondante dans les
modes de fonctionnement individuels « Chauffage » ou « Refroidissement ». Dans le mode de
fonctionnement combiné « Chauffage et refroidissement , la valeur de consigne de base est ré­
glée directement (zone neutre asymétrique) ou indirectement (zone neutre symétrique) par la
température de confort pour le chauffage, en fonction de la position des zones neutres configu­
rée dans l'ETS. La température de consigne de confort pour le refroidissement découle alors de
la température de consigne de confort du mode de chauffage, en tenant compte de la zone
neutre.
La possibilité de réglage de la valeur de consigne de base dans le second niveau d'utilisation
doit être autorisée dans l'ETS. L'autorisation pour le réglage local s'effectue via le paramètre
compris dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur
général ­> Second niveau d'utilisation ».

i La position de zone neutre (symétrique / asymétrique) en mode « chauffage et refroidisse­
ment » ne peut pas être modifiée par une commande locale.
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En cas de modification de la valeur de consigne de base par l'objet ou un réglage local, on dis­
tingue deux cas de figure, à régler au moyen du paramètre « Validation définitive de la modifica­
tion de valeur de consigne de la température de base »...

­ Cas 1 : la modification de la valeur de consigne de base est validée définitivement (réglage
« Oui ») :
Ici, si la valeur de consigne de base de la température est réglée, le régulateur enregistre
définitivement la valeur de consigne de base dans l'EEPROM. L'enregistrement dans la
mémoire de l'appareil s'effectue sans décimale (par ex. préréglage de la valeur de
consigne de base par l'objet = 21,5 °C ­> enregistrement 21 °C) ! La nouvelle valeur réglée
remplace ainsi la température de base initialement paramétrée dans l'ETS après une réini­
tialisation ! Ce n'est que de cette manière que la valeur de consigne de base modifiée est
conservée en cas de commutation du mode de fonctionnement ou après une réinitialisa­
tion.
Avec ce réglage, il faut noter qu'un nombre important de modifications de la température
de base (par ex. plusieurs fois par jour) peut porter atteinte à la durée de vie de l'appareil,
étant donné que la mémoire permanente utilisée (EEPROM) n'est conçue que pour un
nombre limité d'accès en écriture. De plus, l'objet « Valeur de consigne de base » n'est pas
bi­directionnel. Par exemple, une valeur de consigne de base réglée par une commande lo­
cale ne peut alors être reproduite sur le KNX/EIB. Après le retour de la tension de bus, une
valeur de consigne de base préalablement enregistrée est activée si l'appareil n'a pas été
programmé par l'ETS.

­ Cas 2 : la modification de la valeur de consigne de base n'est validée que temporairement
(réglage « Non ») :
La valeur de consigne de base réglée sur le thermostat d'ambiance ou reçue via l'objet,
n'est activée que temporairement dans le mode de fonctionnement actuellement réglé. En
cas de coupure de la tension de bus ou après une commutation du mode de fonctionne­
ment (par ex. confort après stand­by), la valeur de consigne de base prédéfinie par une
commande locale ou reçue via l'objet, est rejetée et remplacée par la valeur paramétrée
initialement dans l'ETS.

i Dans le cas d'une commande locale dans le second niveau d'utilisation, il faut tenir compte
du fait que les modifications de température ayant été effectuées via les touches d'écran,
ne sont enregistrées dans l'appareil que si le niveau d'utilisation est quitté par actionne­
ment simultané des deux touches d'écran. Si le second niveau d'utilisation est quitté auto­
matiquement
(pas d'actionnement de touches pendant 20 sec.), l'enregistrement n'a pas lieu ! Le régula­
teur ne reconnaît alors aucun réglage de la valeur de la température et ne valide pas la
modification.

Régler les températures pour le mode stand­by et Nuit
Une modification de la valeur de consigne de base influe sur les valeurs de consigne de tempé­
rature pour les mode stand­by et Nuit. Étant donné que les températures de consigne pour les
modes de fonctionnement « stand­by » et « Nuit » découlent des températures de consigne de
confort des modes de fonctionnement et, de ce fait, de la température de consigne de base, les
températures pour le mode Nuit et stand­by se décalent également de manière linéaire suite à
une modification de la valeur de consigne de base. Le décalage s'effectue en tenant compte
des valeurs de baisse ou d'élévation paramétrées dans l'ETS ou prédéfinies localement de ma­
nière indirecte, pour les modes stand­by et Nuit.

En complément ou en alternative à la modification de la valeur de consigne de base, il est pos­
sible de régler des valeurs de température autres que celles paramétrées dans l'ETS pour les
modes stand­by et Nuit, par le biais d'une commande locale sur la touche sensorielle dans le
second niveau d'utilisation. Dans ce cas, les valeurs de diminution ou d'élévation paramétrées
initialement sont remplacées par les nouvelles valeurs résultant des valeurs de consigne de
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températures modifiées localement. Les valeurs de consigne de température pour le mode
stand­by ou Nuit sont ainsi toujours enregistrées dans l'EEPROM de manière non volatile, indé­
pendamment du paramètre « Validation définitive de la modification de la valeur de consigne de
la température de base » !
L'autorisation pour le réglage local s'effectue via le paramètre compris dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Second niveau d'utili­
sation ».

décalage de la valeur de consigne de base
Outre le préréglage de valeurs individuelles de consigne de la température par l'ETS, par une
commande locale ou par l'objet de valeur de consigne de base, l'utilisateur a la possibilité de
décaler la valeur de consigne de base (comprise dans une plage définie) à tout moment dans
les limites prédéfinies, soit par le biais des touches d'écran ou avec la fonction de touche « Dé­
calage de la valeur de consigne » (si elle est paramétrée sur une touche de fonction de la
touche sensorielle). Lors d'une pression de touche, la valeur de consigne de base est déplacée
d'un palier vers le haut ou vers le bas (selon la commande et le paramétrage de touche). Une
pression longue sur la touche d'écran permet de poursuivre le réglage. Lors de l'actionnement
d'une touche de fonction dédiée au décalage de la valeur de consigne, le réglage a lieu gra­
duellement (et non de manière continue).
En cas de réglage d'un décalage de la valeur de consigne de base, le symbole › est visible à
l'écran. La valeur de température réglée est immédiatement reprise en tant que nouvelle valeur
lors de la commande d'une touche de fonction. En cas de réglage via les touches d'écran, la va­
leur n'est valable que si aucun autre réglage n'a eu lieu pendant 20 sec. ou si une touche de
fonction quelconque a été actionnée à titre de confirmation.

La plage de température réglable lors du décalage de la valeur de consigne de base est définie
par le paramètre « Possibilité de réglage de la température de consigne de base vers le haut »
ou « Possibilité de réglage de la température de consigne de base vers le bas ». Il est ainsi pos­
sible de décaler la valeur de consigne actuelle de +/­ 10  K max. L'écart entre les paliers d'un
décalage de la valeur de consigne est réglé par défaut sur 0,5 K. La touche sensorielle arrondit
les valeurs de températures reçues via l'objet « Valeur de consigne de base » et les ajuste à la
valence.

i Il faut noter qu'un décalage de la température de consigne agit aussi directement sur la va­
leur de consigne de base (offset température de base) et décale ainsi toutes les autres va­
leurs de consigne de température !
Un décalage positif est possible jusqu'à la température configurée de protection contre la
chaleur. Un décalage négatif peut être effectué jusqu'à la température configurée de pro­
tection contre le gel.
Les températures de consigne du mode de protection contre le gel ou la chaleur ne
peuvent pas être décalées !
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Le paramètre « Validation définitive de la modification du décalage de la valeur de consigne de
base » sur la page de paramètres « Valeurs de consigne » définit si le décalage de la valeur de
consigne de base agit uniquement sur le mode de fonctionnement actuellement activé ou sur
toutes les températures de consigne des autres modes de fonctionnement.

­ Réglage « Non » :
Le décalage de la valeur de consigne de base agit uniquement tant que le mode de fonc­
tionnement ou la valeur de consigne de base reste inchangé(e). Dans le cas contraire, le
décalage de la valeur de consigne est réinitialisé (« 0 »).

­ Réglage « Oui » :
Le décalage de la valeur de consigne de base agit sur tous les modes de fonctionnement.
Le décalage est conservé, même après la commutation du mode de fonctionnement ou en
cas de réglage de la valeur de consigne de base.

i Étant donné que le décalage de la valeur de consigne de base est enregistrée uniquement
dans une mémoire volatile (RAM), le décalage n'est pas pris en compte lors d'une réinitiali­
sation (par ex. coupure de la tension de bus).

i Un décalage de la valeur de consigne n'agit pas sur les valeurs de consigne de tempéra­
ture pour la protection contre le gel ou la chaleur.

Objets de communication pour le décalage de la valeur de consigne de base :

Le décalage actuel de la valeur de consigne est reproduit par le régulateur dans l'objet de com­
munication « Décalage actuel de la valeur de consigne » avec une valeur de comptage 1 octet
(selon KNX DPT 6.010 – représentation de valeurs positives et négatives en second complé­
ment). Grâce à une association avec cet objet, les postes auxiliaires du régulateur sont égale­
ment en mesure d'afficher le décalage actuel de la valeur de consigne. Dès qu'un décalage est
réglé d'un palier de température dans la direction positive, le régulateur augmente la valeur
d'une position. En cas de réglage négatif du palier de température, la valeur est diminuée d'une
position. La plage de valeur possible de l'objet est ainsi préréglée via les possibilités de réglage
de la valeur de consigne. Une valeur « 0 » signifie qu'aucun décalage de valeur de consigne n'a
été réglé.

Exemple :
Situation de départ : température de consigne actuelle = 21,0 °C / valeur dans l'objet « Déca­
lage actuel de la valeur de consigne » = « 0 » (aucun décalage de la valeur de consigne activé)
Après décalage de la valeur de consigne :
­> Un décalage de la valeur de consigne d'un palier de température dans la direction positive
augmente la valeur dans l'objet « Décalage actuel de la valeur de consigne » d'une unité =
« 1 ».
­> Température de consigne actuelle = 21,5 °C
­> Un décalage supplémentaire de la valeur de consigne d'un palier de température dans la di­
rection positive augmente une seconde fois la valeur dans l'objet « Décalage actuel de la valeur
de consigne » d'une unité = « 2 ».
­> Température de consigne actuelle = 22,0 °C
­> Un décalage de la valeur de consigne d'un palier de température dans la direction négative
diminue la valeur dans l'objet « Décalage actuel de la valeur de consigne » d'une unité = « 1 ».
­> Température de consigne actuelle = 21,5 °C
­> Un décalage supplémentaire de la valeur de consigne d'un palier de température dans la di­
rection négative diminue une seconde fois la valeur dans l'objet « Décalage actuel de la valeur
de consigne » d'une unité = « 0 ».
­> Température de consigne actuelle = 21,0 °C
­> Un décalage supplémentaire de la valeur de consigne d'un palier de température dans la di­
rection négative diminue une seconde fois la valeur dans l'objet « Décalage actuel de la valeur
de consigne » d'une unité = « ­1 ».
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­> Température de consigne actuelle = 20,5 °C, etc ...

De plus, le décalage de la valeur de consigne du régulateur peut être réglé en externe via l'objet
de communication « Préréglage du décalage de la valeur de consigne ». Cet objet possède le
même type de point de données et la même plage de valeurs qu l'objet « Décalage actuel de la
valeur de consigne » (voir ci­dessus). Grâce à une association avec l'objet « Préréglage du dé­
calage de la valeur de consigne », les postes auxiliaires du régulateur sont également en me­
sure de régler directement le décalage actuel de la valeur de consigne du régulateur. Dès que
le régulateur reçoit une valeur, il règle le décalage de la valeur de consigne conformément à la
valeur. Il est possible de démarrer directement des valeurs qui se situent dans la plage de va­
leurs possible du décalage de la valeur de consigne de base. Le régulateur surveille la valeur
reçue de manière autonome. Dès que la valeur externe préréglée dépasse les limites des possi­
bilités de réglage du décalage de la valeur de consigne dans la direction positive ou négative, le
régulateur corrige la valeur reçue et règle le décalage de la valeur de consigne sur le décalage
maximal. Dans ce cas, le retour d'informations de valeur est également réglé à la valeur maxi­
male via l'objet de communication « Décalage actuel de la valeur de consigne » en fonction de
la direction du décalage.

i En cas d'actionnement d'une touche de fonction dédiée au décalage de la valeur de
consigne sur l'appareil, le décalage actuel est affiché à l'écran de l'appareil, comme lors
d'une commande via les touches d'écran.

Envoi de la température de consigne
La température de consigne réglée ultérieurement ou préréglée par le mode de fonctionnement
activé peut être envoyée au bus via l'objet 2 octets « Température de consigne ». Le paramètre
« Envoi pour modification de la température de consigne de... » dans le nœud de paramètres
« Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Valeurs de consigne » définit
la valeur de température suivant laquelle la valeur de consigne doit être modifiée jusqu'à ce que
la valeur de consigne de température réelle soit automatiquement envoyée via l'objet. Des mo­
difications de la valeur de température comprises entre 0,1 K et 25,5 K sont ainsi possibles. Le
réglage « 0 » à cet endroit désactive l'envoi automatique de la température de consigne.

De plus, la valeur de consigne peut être envoyée de manière cyclique. La paramètre « Envoi
cyclique de la température de consigne » définit le temps de cycle (1 à 255 minutes). La valeur
« 0 » désactive l'envoi cyclique de la valeur de température de consigne. Si l'envoi cyclique et
l'envoi automatique sont désactivés, il faut veiller ­ en cas de modification ­ à ce qu'aucun télé­
gramme relatif à la température de consigne ne soit envoyé !
Le marquage de la balise « Lecture » sur l'objet « Température de consigne » permet de lire à
tout moment la valeur de consigne actuelle. Après le retour de la tension de bus ou après une
reprogrammation par l'ETS, la valeur de l'objet est actualisée conformément à la valeur de tem­
pérature de consigne actuelle et envoyée activement au bus.
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4.2.4.2.6 Mesure de la température ambiante

Principes
Le thermostat d'ambiance mesure de manière cyclique la température réelle de la pièce et la
compare avec la température de consigne préréglée du mode de fonctionnement activé. Le pa­
ramètre est calculé à l'aide de l'algorithme de régulation réglé, à partir de la différence entre la
température réelle et la température de consigne. Pour garantir à tout moment une régulation
sans erreur et efficace de la température ambiante, il est primordial de déterminer une tempéra­
ture réelle exacte.
Le thermostat d'ambiance possède une sonde de température intégrée permettant de détecter
la température ambiante. En alternative (par ex. en cas d'emplacement de montage défavorable
du thermostat d'ambiance ou dans des conditions d'utilisation difficiles comme dans des pièces
humides) ou en complément (par ex. dans de grandes pièces ou des halles), une seconde
sonde de température peut être employée pour déterminer la valeur réelle. Au choix, cette se­
conde sonde peut être un thermostat d'ambiance couplé via le KNX/l'EIB ou un poste auxiliaire
du régulateur avec saisie de la température (sonde externe) Il est également possible de rac­
corder directement une sonde de température/à distance câblée à la touche sensorielle (voir
chapitre 1.3. Accessoires).

Lors de la sélection de l'emplacement de montage du régulateur ou de la sonde externe, les
points suivants doivent être pris en compte...
­ L'intégration du régulateur ou de la sonde de température dans des combinaisons mul­

tiples, et particulièrement en cas de montage de variateurs encastrés, doit être évitée.
­ Ne pas monter la sonde de température à proximité de gros consommateurs électriques

(éviter les influences thermiques).
­ Éviter une installation à proximité de radiateurs ou de systèmes de refroidissement.
­ Éviter le rayonnement direct du soleil sur la sonde de température.
­ L'installation de sonde sur la face intérieure d'un mur extérieur peut entraver la mesure de

la température.
­ Les sondes de température doivent être installées à une distance minimale de 30 cm des

portes, fenêtres ou installations de ventilation et à une hauteur minimale de 1,5 m au­des­
sus du sol.

i La mesure de la température ambiante par l'appareil est toujours active, indépendamment
de la fonction « Régulation de la température ambiante » ou « poste auxiliaire du régula­
teur », et peut ainsi être mise en œuvre de manière autarcique (par ex. pour la mesure et
l'affichage simples d'une température ambiante sans régulation).

Raccord de sonde externe
La touche sensorielle offre la possibilité de raccorder directement une sonde de température/à
distance câblée. À cet effet, l'appareil dispose d'un raccord additionnel situé sur la face arrière
du boîtier, entre les raccords du câble de bus et de l'alimentation en tension supplémentaire . La
sonde de température/à distance (21) disponible en option peut être branchée sur le raccord
enfichable à 2 pôles (8) .
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(8)

(21)

Figure 47: Raccord pour sonde de température/à distance câblée

(8) Raccord enfichable pour sonde de température/à distance câblée
(21) Sonde de température/à distance câblée (accessoire disponible en option)
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Dès qu'une sonde de température/à distance câblée est raccordée à la touche sensorielle, le
raccord de sonde doit être activé dans le logiciel de l'appareil. À cet effet, le paramètre ETS
« Sonde de température/à distance raccordée » dans le nœud de paramètres « Régulation de
la température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la température ambiante » doit
être réglé sur « Oui ». Si « Non » est appliqué à ce paramètre, le raccord de sonde est inactif.
La sonde de température câblée peut exécuter deux fonctions. Le paramètre « Sonde de tem­
pérature/à distance utilisée pour » définit le mode d'utilisation comme suit...

­ Réglage « Mesure de la température »
La sonde de température câblée est utilisée pour mesurer la température ambiante locale.
La sonde est ainsi évaluée exclusivement comme une sonde externe de la mesure de la
température ambiante .
IMPORTANT : dans ce cas, l'objet de communication « Sonde de température/à distance »
visible dans l'ETS ne doit pas être décrit à l'aide de télégrammes par d'autres participants
au bus (ne pas définir la balise « Écriture ») ! Sinon, l'évaluation de la température est erro­
née. Par conséquent, d'autres postes auxiliaires dédiés à la mesure de la température am­
biante ne peuvent être réalisés. Il reste toutefois possible de lire l'objet : par ex., la valeur
de température non équilibrée (!) de la sonde à distance peut alors être affichée séparé­
ment dans une visualisation.

­ Réglage « Limiteur de température (chauffage au sol) »
La sonde de température câblée est utilisée pour mesurer la température d'un chauffage
au sol. La réalisation d'une limitation de la température est ainsi possible .
IMPORTANT : dans ce cas, l'objet de communication « Sonde de température/à distance »
visible dans l'ETS ne doit pas être décrit à l'aide de télégrammes par d'autres participants
au bus (ne pas définir la balise « Écriture ») ! Sinon, l'évaluation de la température est erro­
née.

Saisie de la température et constitution de valeurs de mesure

Le paramètre « Saisie de la température » dans le nœud de paramètres  « Régulation de la
température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la température ambiante » prédéfinit
la sonde qui détermine la température ambiante. Les paramètres suivants sont possibles....

­ « Sonde interne »
La sonde de température intégrée dans le thermostat d'ambiance est activée. Par consé­
quent, la détermination de la valeur de température réelle s'effectue d'une manière exclusi­
vement locale sur l'appareil. Avec ce paramétrage, la régulation démarre immédiatement
après une réinitialisation de l'appareil.
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­ « Sonde externe » ou « Sonde de température/à distance »
La détermination de la valeur de température réelle s'effectue uniquement par le biais de la
sonde de température externe ou de la sonde de température/à distance câblée. La sonde
interne n'est pas active. Dans ce cas, la sonde peut être une sonde de température câblée
raccordée directement au régulateur ou un thermostat d'ambiance KNX/EIB couplé via l'ob­
jet
2 octets « Sonde de température externe » ou un poste auxiliaire du régulateur avec saisie
de la température.
IMPORTANT : si la sonde de température/à distance câblée est utilisée pour la mesure de
la température ambiante, l'objet de communication « Sonde de température/à distance » vi­
sible dans l'ETS ne peut pas être décrit par d'autres participants au bus (ne pas définir la
balise « Écriture ») ! Sinon, l'évaluation de la température est erronée. Par conséquent,
d'autres postes auxiliaires dédiés à la mesure de la température ambiante ne peuvent être
réalisés. Dans ce cas, l'objet peut toutefois être lu (définir la balise « Lecture »).
Si la sonde câblée n'est pas utilisée, c'est­à­dire si la valeur de température externe est
reçue par le KNX/l'EIB, le thermostat d'ambiance peut demander la valeur de température
actuelle par cycles. Pour ce faire, le paramètre « Temps d'interrogation pour sondes ex­
ternes... » doit être réglé à une valeur > « 0 ». L'intervalle d'interrogation est paramétrable
dans une plage comprise entre 1 minute et 255 minutes. Après une réinitialisation de l'ap­
pareil, le thermostat d'ambiance attend d'abord la réception d'un télégramme de tempéra­
ture valide. À ce moment­là, la régulation démarre et, le cas échéant, un paramètre ou un
niveau de ventilateur est émis.
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­ « Sonde interne et externe » ou « Sonde interne et sonde de température/à distance »
Avec ce réglage, les sondes de température interne et externe ou la sonde de tempéra­
ture/à distance sont/est activée(s). La sonde peut être une sonde de température câblée
raccordée directement au régulateur ou un thermostat d'ambiance KNX/EIB couplé via l'ob­
jet
2 octets « Sonde de température externe » ou un poste auxiliaire du régulateur avec saisie
de la température.
IMPORTANT : si la sonde de température câblée est utilisée pour la mesure de la tempéra­
ture ambiante, l'objet de communication « Sonde de température/à distance » visible dans
l'ETS ne peut pas être décrit par d'autres participants au bus ! Sinon, l'évaluation de la tem­
pérature est erronée. Par conséquent, d'autres postes auxiliaires dédiés à la mesure de la
température ambiante ne peuvent être réalisés. Dans ce cas, l'objet peut toutefois être lu
(définir la balise « Lecture »).
Si la sonde câblée n'est pas utilisée, c'est­à­dire si la valeur de température externe est
reçue par le KNX/l'EIB, le thermostat d'ambiance peut demander la valeur de température
actuelle par cycles. Pour ce faire, le paramètre « Temps d'interrogation pour sondes ex­
ternes... » doit être réglé à une valeur > « 0 ». L'intervalle d'interrogation est paramétrable
dans une plage comprise entre 1 minute et 255 minutes. Après une réinitialisation de l'ap­
pareil, le thermostat d'ambiance attend d'abord la réception d'un télégramme de tempéra­
ture valide. À ce moment­là, la régulation démarre et, le cas échéant, un paramètre ou un
niveau de ventilateur est émis.
La température réelle effective se compose de deux valeurs de température mesurées lors
de l'évaluation de la sonde interne et externe / la sonde à distance. Le paramètre « Consti­
tution de valeurs de mesure internes à externes » permet de définir la valence des valeurs
de température. Il est ainsi possible, en fonction des différents emplacements de montage
des sondes ou d'une répartition de la chaleur différente dans la pièce selon les circons­
tances, d'aligner la mesure de la température réelle. La plupart du temps, les sondes de
température soumises à des influences extérieures négatives (par exemple, un emplace­
ment de montage défavorable en raison du rayonnement solaire ou d'un radiation ou en­
core, proximité immédiate d'une porte/de fenêtres), sont moins fortement évaluées.

Exemple : un thermostat d'ambiance est installé à côté d'une porte d'entrée (capteur in­
terne). Une sonde de température externe supplémentaire est montée sur le mur intérieur,
au milieu de la pièce, sous le plafond.
Sonde interne : 21,5 °C
Sonde externe : 22,3 °C
Constitution des valeurs de mesure : 30 % à 70 %

­> TRésult. interne = T interne · 0,3 = 6,45 °C,
­> TRésult. externe = Texterne = 22,3 °C · 0,7 = 15,61 °C
­> TRésult. réelle = TRésult. interne + TRésult. externe = 22,06 °C

Alignement des valeurs de mesure
Dans certains cas, il peut s'avérer nécessaire ­ dans le cadre de la mesure de la température
ambiante ­ d'aligner les valeurs de température des sondes interne et externe ou de la sonde
de température/à distance câblée. Un alignement est par exemple nécessaire, si la température
mesurée par les capteurs se situe durablement sous ou au­dessus de la température effective à
proximité du capteur. Pour fixer la différence de température, la température ambiante effective
doit être déterminée par une mesure de référence effectuée avec un appareil de mesure de la
température étalonné.
Les paramètres « Alignement de la sonde interne... » et/ou « Alignement de la sonde ex­
terne... » / « Alignement de la sonde de température/à distance... » dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la tempé­
rature ambiante » permettent de paramétrer l'alignement positif (élévation de la température,
facteurs : 1 ... 127) ou l'alignement négatif (baisse de la température, facteurs : –128 ... –1) des
températures par pas de 0,1 K. Ainsi, l'alignement est réglé une seule fois de manière fixe et est
identique pour tous les états de fonctionnement du régulateur.
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i La valeur de mesure doit être élevée si la valeur mesurée par la sonde est inférieure à la
température ambiante effective. La valeur de mesure doit être diminuée si la valeur mesu­
rée par la sonde est supérieure à la température ambiante effective.

i Lors de la régulation de la température ambiante, le régulateur utilise toujours la valeur de
température alignée pour calculer les paramètres. La valeur de température alignée est en­
voyée au bus via l'objet « Température réelle » (voir « Envoi de la température réelle »).
En cas de constitution des valeurs de mesure avec utilisation des sondes interne et ex­
terne, les deux valeurs alignées sont utilisées pour calculer la valeur réelle.
Si nécessaire, la température ambiante non alignée de la sonde de température interne
peut également être envoyée au bus en tant que valeur d'information
(objet « Température réelle non alignée ») et, par exemple, être évaluée dans d'autres ap­
pareils de bus ou être affichée dans les visualisations.

i L'alignement de la température agit uniquement sur la mesure de la température ambiante.
Une sonde de température câblée dédiée à la limitation de température d'un chauffage au
sol n'est pas alignée par les paramètres cités.

Envoi de la température réelle
La température réelle déterminée peut être envoyée au bus via
l'objet 2 octets « Température réelle ». Le paramètre « Envoi pour modification de la tempéra­
ture ambiante de... » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­>
Mesure de la température ambiante » définit la valeur de température suivant laquelle la valeur
réelle doit être modifiée jusqu'à ce que la valeur de température réelle soit automatiquement en­
voyée via l'objet. Des modifications de la valeur de température comprises entre 0,1 K et 25,5 K
sont ainsi possibles. Le réglage « 0 » à cet endroit désactive l'envoi automatique de la tempéra­
ture réelle.

De plus, la valeur réelle peut être envoyée de manière cyclique. La paramètre « Envoi cyclique
de la température ambiante » définit le temps de cycle (1 à 255 minutes). La valeur « 0 » désac­
tive l'envoi cyclique de la valeur de température réelle.
Le marquage de la balise « Lecture » sur l'objet « Température réelle » permet de lire à tout
moment la valeur réelle actuelle via le bus. Si l'envoi cyclique et l'envoi automatique sont désac­
tivés, il faut veiller ­ en cas de modification ­ à ce qu'aucun télégramme relatif à la température
réelle ne soit envoyé !

Après le retour de la tension de bus ou après une reprogrammation par l'ETS, la valeur de l'ob­
jet est actualisée conformément à la valeur de température réelle actuelle et transmise au bus.
Lors de l'évaluation d'une sonde de température externe, en cas d'absence de réception d'un
télégramme de valeur de température via l'objet « Sonde de température externe », seule la va­
leur constituée par la sonde interne est envoyée. En cas d'utilisation exclusive de la sonde ex­
terne, la valeur « 0 » est affectée à l'objet « Température réelle » après une réinitialisation. Par
conséquent, la sonde de température externe doit toujours envoyer la valeur actuelle après une
réinitialisation !

Lors de la régulation de la température ambiante, le régulateur utilise toujours la valeur de tem­
pérature alignée pour calculer les paramètres. La valeur de température alignée est envoyée au
bus via l'objet « Température réelle ». Si nécessaire, la température ambiante non alignée peut
être envoyée au bus en tant que valeur d'information via l'objet « Température réelle non ali­
gnée » et, par exemple, être évaluée dans d'autres appareils de bus ou être affichée dans les
visualisations. L'objet dédié à la température non alignée est actualisé et envoyé au même mo­
ment que l'objet « Température réelle ».

Limitation de temp. du chauffage au sol
La limitation de température peut être activée dans le régulateur afin de protéger le chauffage
au sol. Si la limitation de la température est autorisée dans l'ETS, le régulateur surveille en per­
manence la température du sol. Si la température du sol dépasse la valeur limite définie lors du
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chauffage, le régulateur désactive immédiatement le paramètre. Le chauffage est alors éteint et
le système est refroidi. Le régulateur ne réactive le dernier paramètre calculé que lorsque la va­
leur limite ­ moins une hystérésis de 1 K ­ est dépassée par le bas.

La limitation de la température peut être activée dans l'ETS par le paramètre « Limitation de la
température du chauffage au sol disponible » dans le nœud de paramètres « Régulation de la
température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la température ambiante » avec le
réglage « Oui ».

i Il faut veiller à ce que la limitation de la température agisse uniquement sur les paramètres
de chauffage ! En effet, la limitation de la température adopte le mode de fonctionnement
du régulateur « Chauffage » ou « Chauffage et refroidissement » en conséquence (voir
chapitre 4.2.4.2.4. Commutation du mode de fonctionnement). La limitation de la tempéra­
ture ne peut être configurée dans le mode de fonctionnement « Refroidissement ».

La limitation de la température peut également être utilisée dans une régulation à deux niveaux
avec niveau de base et niveau supplémentaire. Il faut toutefois définir dans l'ETS le niveau au­
quel doit être appliquée la limitation. Le paramètre « Effet sur » permet d'appliquer la limitation
du chauffage au niveau de base ou au niveau supplémentaire.

La température à surveiller du chauffage au sol peut être affectée au régulateur de deux ma­
nières...

­ Affectation par l'objet de communication KNX/EIB « Température du sol ».
Dès que la limitation de la température est autorisée dans l'ETS,
l'objet 2 octets « Température du sol » devient visible. Cet objet permet de communiquer la
température actuelle du sol au régulateur au moyen de télégrammes de valeur de tempéra­
ture appropriés provenant d'autres appareils de bus (par ex. entrée analogique avec cap­
teur de température, etc.).

­ Affectation par sonde de température/à distance câblée
Dans ce cas, la sonde de température câblée, raccordée directement au thermostat d'am­
biance, est utilisée pour mesurer la température d'un chauffage au sol  (voir page 141). Le
paramètre « Sonde de température/à distance utilisée pour » dans le nœud de paramètres
« Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la tempéra­
ture ambiante » doit être configuré sur « Limiteur de température (chauffage au sol) ».
IMPORTANT : dans ce cas, l'objet de communication « Sonde de température/à distance »
visible dans l'ETS ne doit pas être décrit à l'aide de télégrammes par d'autres participants
au bus (ne pas définir la balise « Écriture ») ! Sinon, l'évaluation de la température est erro­
née.

La température limite maximale pouvant être atteinte par le chauffage au sol, est définie dans
l'ETS par le paramètre « Température maximale du chauffage au sol ». La température peut
être réglée à une valeur comprise entre 20 et 70 °C. En cas de dépassement de cette tempéra­
ture, le régulateur désactive le chauffage au sol via le paramètre. Dès que la température du sol
passe de 1 K sous la valeur limite, le régulateur réactive le paramètre, à condition que l'algo­
rithme de régulation ne le permette. L'hystérésis de 1 K est réglée par défaut et ne peut être
modifiée.
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i En fonction de la configuration, la limitation de la température peut fortement influencer le
comportement de régulation. En cas de paramétrage défavorable de la température limite
(température limite proche de la température ambiante/de consigne), il est possible que la
température de consigne prédéfinie ne soit jamais atteinte dans la pièce !
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4.2.4.2.7 Émission des paramètres et du statut

Objets de paramètres
Le format des objets de paramètres, entre autres, est défini en fonction de l'algorithme de régu­
lation sélectionné pour le mode de chauffage et / ou de refroidissement (ainsi que pour les ni­
veaux supplémentaires, le cas échéant). Des objets de paramètres volumineux 1 bit ou 1 octet
sont ainsi enregistrés dans l'ETS. L'algorithme de régulation calcule les paramètres dans un in­
tervalle temporel de 30 secondes et les transmet via les objets. Dans le cas d'une régulation PI
à modulation de largeur d'impulsion (MLI), l'actualisation du paramètre ­ si nécessaire ­ a lieu
uniquement au terme d'un cycle de temps.

Sont possibles les formats de données d'objet relatifs aux paramètres, séparément pour les
deux modes de fonctionnement, pour les niveaux de base et supplémentaire, suivants...
­ Régulation PI continu : 1 octet
­ Régulation PI commutante : 1 bit + 1 octet supplémentaire (par ex. pour l'affichage d'état

dans les visualisations)
­ Régulation à 2 points commutante : 1 bit

En fonction du mode de fonctionnement réglé, le régulateur est en mesure de piloter les sys­
tèmes de chauffage et / ou de refroidissement, de déterminer les paramètres et de les trans­
mettre via des objets séparés. En mode de fonctionnement mixte « Chauffage et refroidisse­
ment », on distingue deux cas de figure...

­ Cas 1 : le système de chauffage et le système de refroidissement sont séparés l'un de
l'autre
Dans ce cas, le paramètre « Envoyer le paramètre Chauffage et refroidissement sur un ob­
jet commun » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­>
Régulateur général » doit être réglé sur « Non ». Des objets séparés permettant de piloter
séparément les systèmes individuels, sont disponible pour chaque paramètre.
Avec ce réglage, il est possible de définir des types de régulation séparés pour le chauf­
fage ou pour le refroidissement.

­ Cas 2 : le système de chauffage et le système de refroidissement constituent un système
combiné
Dans ce cas, le paramètre « Envoyer le paramètre Chauffage et refroidissement sur un ob­
jet commun » doit être réglé sur « Oui », si nécessaire. Les paramètres pour le chauffage
et le refroidissement sont ainsi envoyés sur le même objet. Dans le cas d'une régulation à
deux niveaux, un second objet commun est autorisé pour les niveaux supplémentaires dé­
diés au chauffage et au refroidissement.
Avec ce réglage, seul un type de régulation identique peut être défini pour le chauffage et
le refroidissement, la régulation et le format de données étant ici analogues. Les para­
mètres de régulation (« Type de chauffage / de refroidissement ») doivent être définis sé­
parément pour le mode de chauffage ou de refroidissement.
Un objet de paramètres combiné peut, par ex. s'avérer nécessaire si un système monotube
(système de chauffage et de refroidissement combiné) impose simultanément les modes
de chauffage et de refroidissement. Pour ce faire, la température du fluide dans le système
monotube doit d'abord être modifiée par la commande de l'installation. Le mode de fonc­
tionnement est ensuite réglée via l'objet (souvent, l'eau froide est utilisée dans le système
monotube pour le refroidissement en été ; l'eau chaude est utilisée pour le chauffage en hi­
ver).

Si nécessaire, le paramètre peut être inversé avant l'envoi au KNX/à l'EIB. Les paramètres
« Émission du paramètre Chauffage » ou  « Émission du paramètre Refroidissement » ou
« Émission des paramètres... » en cas d'émission via un objet combiné, permet de transmettre
la valeur de paramètres de manière inversée, conformément au format de données de l'objet.
En mode de régulation à deux niveaux, les paramètres dédiés à l'inversion du ou des niveau(x)
supplémentaire(s) sont également disponibles.
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Ainsi...
pour les paramètres constants :
­> non inversé : paramètre 0 % ... 100 %, valeur 0 ... 255
­> inversé : paramètre 0 % ... 100 %, valeur 255 ... 0
pour les paramètres commutants :
­> non inversé : paramètre Arrêt / Marche, valeur 0 / 1
­> inversé : paramètre Arrêt / Marche, valeur 1 / 0

Envoi automatique

Lors de l'envoi automatique, il convient de distinguer le type de régulation...

­ Régulation PI continu :
En cas de régulation PI constante, le thermostat d'ambiance calcule un nouveau paramètre
de manière cyclique toutes les 30 secondes et le transmet au bus par le biais d'un
objet de valeur 1 octet. Ainsi, le paramètre « Envoi automatique pour modification de... »
dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur géné­
ral ­> Émission des paramètres et de l'état » permet de définir l'intervalle de modification du
paramètre en pourcentage, suivant lequel un nouveau paramètre doit être transmis au bus.
L'intervalle de modification peut être paramétré sur « 0 », de manière à annuler l'envoi au­
tomatique en cas de modification de paramètres.
Outre l'émission des paramètres en cas de modification, la valeur actuelle des paramètres
peut être envoyée par cycles au bus. En plus des échéances de modification attendues,
d'autres télégrammes de paramètres sont ainsi transmis au terme d'un temps de cycle pa­
ramétrable, conformément à la valeur active. Il est ainsi possible de garantir la réception de
télégrammes pendant la durée de surveillance, en cas de surveillance cyclique de sécurité
du paramètre dans le servomoteur ou dans l'actionneur de commutation commandé. L'in­
tervalle temporel défini par le paramètre « Temps de cycle pour envoi automatique... » doit
correspondre à la durée de surveillance dans l'actionneur (de préférence, paramétrer le
temps de cycle dans le régulateur à une valeur inférieure). Le réglage « 0 » permet de
désactiver l'envoi cyclique du paramètre.
Dans le cas d'une régulation PI constante, si l'envoi cyclique et l'envoi automatique sont
désactivés, il faut veiller ­ en cas de modification ­ à ce qu'aucun télégramme de para­
mètres ne soit envoyé !
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­ Régulation PI commutante (MLI) :
En cas de régulation PI commutante (MLI), le thermostat d'ambiance calcule également un
nouveau paramètre toutes les 30 secondes, en interne. Avec ce type de régulation, l'actua­
lisation du paramètre ­ si nécessaire ­ a lieu uniquement au terme d'un cycle de temps de
MLI. Les paramètres « Envoi automatique pour modification de... » et « Temps de cycle
pour envoi automatique » n'ont aucun effet avec cet algorithme de régulation. Le paramètre
« Temps de cycle du paramètre commutant... » définit le temps de cycle du signal de para­
mètres MLI.

­ Régulation à 2 points :
Dans le cas d'une régulation à 2 points, l'évaluation de la température ambiante et des va­
leurs d'hystérésis a lieu par cycles, toutes les 30 secondes, de sorte que le paramètre est
modifié uniquement à ces échéances, si nécessaire. Étant donné qu'aucun paramètre
constant n'est calculé avec cet algorithme de régulation, le paramètre « Envoi automatique
pour modification de... » n'a ici aucun effet.
Outre l'émission des paramètres en cas de modification, la valeur actuelle des paramètres
peut être envoyée par cycles au bus. En plus des échéances de modification attendues,
d'autres télégrammes de paramètres sont ainsi transmis au terme d'un temps de cycle pa­
ramétrable, conformément à la valeur active. Il est ainsi possible de garantir la réception de
télégrammes pendant la durée de surveillance, en cas de surveillance cyclique de sécurité
du paramètre dans le servomoteur ou dans l'actionneur de commutation commandé. L'in­
tervalle temporel défini par le paramètre « Temps de cycle pour envoi automatique... » doit
correspondre à la durée de surveillance dans l'actionneur (de préférence, paramétrer le
temps de cycle dans le régulateur à une valeur inférieure). Le réglage « 0 » permet de
désactiver l'envoi cyclique du paramètre.

État du régulateur

Le thermostat d'ambiance est capable d'envoyer son état actuel au KNX/à l'EIB. Un message
d'état global (1 octet) ou l'un des 8 messages d'état individuels (1 bit) est disponible à cet effet.
Le paramètre « État du régulateur » dans le nœud de paramètres « Régulation de la tempéra­
ture ambiante ­> Régulateur général ­> Émission des paramètres et de l'état » délivre le mes­
sage d'état et définit le format d'état...

­ « État du régulateur » = « Régulateur général » :
L'objet 1 octet « État du régulateur » comprend l'information d'état complète (voir
tableau 8). L'état est transmis au bus par cycle toutes les 30 secondes, mais uniquement
en cas de modification (condition : marquage de la balise « Transmission » !). Le marquage
de la balise « Lecture » permet de lire l'état.

Bit du télégramme d'état Signification
0 Si « 1 » : mode Confort activé

1 Si « 1 » : mode stand­by activé

2 Si « 1 » : mode Nuit activé

3 Si « 1 » : mode de protection contre le gel/la chaleur activé

4 Si « 1 » : régulateur bloqué

5 Si « 1 » : chauffage, si « 0 » : refroidissement

6 Si « 1 » : régulateur désactivé (zone neutre)

7 Si « 1 » : alarme gel (Tamb. ≤ +5 °C)

Tableau 8 : codage bit du télégramme d'état 1 octet
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­ « État du régulateur » = « Transmettre les états individuels »
L'objet d'état 1 bit « État du régulateur, ... » comprend l'information d'état sélectionnée par
le paramètre « État individuel » (voir tableau 9). L'état est transmis au bus par cycle toutes
les 30 secondes, mais uniquement en cas de modification (condition : marquage de la ba­
lise « Transmission » !). Le marquage de la balise « Lecture » permet de lire l'état.

Paramétrage pour
« État individuel »

Signification si « 1 » Signification si « 0 »

Mode de fonctionnement
Confort activé

Mode confort /
prolongation de confort activé

Pas de mode Confort

Mode stand­by activé Mode stand­by activé Pas de mode stand­by

Mode Nuit activé Mode Nuit activé Pas de mode Nuit

Protection contre le gel/la cha­
leur activée

Protection contre le gel/la cha­
leur activée

Pas de protection contre le
gel/la chaleur

Régulateur bloqué Régulateur bloqué
(mode point de rosée)

Régulateur non bloqué

Chauffage / Refroidissement  Fonctionnement en chauffage  Fonctionnement en refroidis­
sement

Régulateur désactivé Régulateur désactivé (zone
neutre)

Régulateur activé

Alarme gel Alarme gel
(Tamb. ≤ +5 °C)

Pas d'alarme gel
(Tamb. > +5 °C)

Tableau 9 : signification des messages d'état individuels 1 bit

Signification des messages d'état :

Mode Confort ­> est actif si le mode de fonctionnement « Confort ą » ou une prolongation de
confort «  ąÊ » ou «  ąċ » est activé(e).
Mode stand­by ­> est actif si le mode de fonctionnement « Stand­by Ć » est activé.
Mode nuit ­> est actif si le mode de fonctionnement « Nuit Ê » est activé.
Protection contre le gel/la chaleur ­> est actif si le mode de fonctionnement « Protection contre
le gel/la chaleur ċ » est activé.
Régulateur bloqué ­> actif si le blocage du régulateur est activé š (mode point de rosée).
Chauffage / refroidissement ­> est actif si le mode de chauffage est activé et inactif si le mode
de refroidissement est activé. Est inactif en cas de blocage du régulateur.
Régulateur désactivé ­>: actif avec le mode « Chauffage et refroidissement » si la température
ambiante calculée est dans les limites de la zone neutre. Dans les modes individuels « Chauf­
fage » ou « Refroidissement », cette information d'état est généralement toujours « 0 » ! Est in­
actif en cas de blocage du régulateur.
Alarme gel ­> est actif si la température ambiante calculée a atteint ou est inférieure à + 5 °C.
Ce message d'état n'a pas d'influence particulière sur le comportement de régulation.

i L'objet d'état est actualisé après une réinitialisation suivant la phase d'initialisation. L'actua­
lisation de l'état se produit ensuite par cycle, toutes les 30 secondes, parallèlement au cal­
cul des paramètres du régulateur.

État supplémentaire du régulateur
L'état supplémentaire du régulateur correspond à un objet 1 octet dont la valeur regroupe diffé­
rentes informations basées sur les bits. De cette manière, les états du régulateur qui ne sont
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pas disponibles via l'état du régulateur 'normal' 1 bit ou 1 octet, peuvent être affichés sur
d'autres appareils KNX/EIB ou faire l'objet d'un traitement supplémentaire (voir tableau 10). Par
exemple, les postes auxiliaires du régulateur évaluent ainsi l'information d'état supplémentaire
pour pouvoir afficher toutes les informations d'état du régulateur nécessaires à l'écran des
postes auxiliaires.
L'objet 1 octet « Message d'état Supplément » est un simple objet de visualisation, qui ne peut
être décrit.

Bit du
télégramme d'état

Signification si « 1 » Signification si « 0 »

0 Mode de fonctionnement normal Mode de fonctionnement forcé

1 Prolongation de confort activée Pas de prolongation de confort

2 Présence
(détecteur de mouvement)

Aucune présence
(détecteur de mouvement)

3 Présence (touche de présence) Aucune présence
(touche de présence)

4 Fenêtres ouvertes Aucune fenêtre ouverte

5 Niveau supplémentaire activé Niveau supplémentaire non activé

6 Protection contre la chaleur acti­
vée

Protection contre la chaleur non acti­
vée

7 Régulateur bloqué
(mode point de rosée)

Régulateur non bloqué

Tableau 10 : codage bit du télégramme d'état supplémentaire 1 octet

i L'objet d'état supplémentaire est actualisé après une réinitialisation suivant la phase d'ini­
tialisation. L'actualisation de l'état se produit ensuite par cycle, toutes les 30 secondes, pa­
rallèlement au calcul des paramètres du régulateur.
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4.2.4.2.8 Commande du ventilateur

Mode de fonctionnement et niveaux du ventilateur
La régulation de la température ambiante peut être complétée par la commande du ventilateur.
De cette manière, il est possible de commander manuellement ou en fonction du paramètre dé­
terminé dans le régulateur, le ventilateur des systèmes de chauffage ou de refroidissement
fonctionnant par circulation d'air, comme par ex. les ventilo­convecteurs (FanCoil Units). Si né­
cessaire, la commande du ventilateur peut être autorisée séparément par le paramètre « Com­
mande du ventilateur disponible » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température
ambiante ­> Régulateur général » avec le réglage « Oui ». Si la fonction est autorisée, l'ETS in­
dique d'autres paramètres dans le nœud de paramètres « Régulation de la température am­
biante ­> Régulateur général ­> Commande du ventilateur » et des objets de communication
supplémentaires.
Si la commande du ventilateur est autorisée, le symbole Č est visible à l'écran après la mise en
service de l'appareil (opération de programmation ETS).

i La commande du ventilateur fonctionne uniquement en association avec des régulation PI
avec émission de paramètres constante ou commutante (PWM). Dans une régulation
2 points, la commande du ventilateur est inactive, même si la fonction est autorisée dans
l'ETS !

En fonction du mode de fonctionnement configurée dans l'ETS se rapportant à la régulation de
la température ambiante (voir chapitre 4.2.4.2.1. Modes de fonctionnement et commutation des
modes de fonctionnement), différents paramètres du régulateur peuvent servir de base pour la
commande du ventilateur. Le paramètre « Mode de fonctionnement du ventilateur » définit le
paramètre du régulateur dédié à la commande du ventilateur. Dans le cas d'une régulation de la
température ambiante à un niveau, il est possible de choisir si le ventilateur doit être activé lors
du chauffage et/ou du refroidissement. Dans le cas d'une régulation de la température à deux
niveaux, la commande du ventilateur peut également s'appliquer au niveau de base ou au ni­
veau supplémentaire lors du chauffage et du refroidissement. Néanmoins, il est impossible d'uti­
liser simultanément le niveau de base et le niveau supplémentaire dans un même mode de
fonctionnement.

En règle générale, les ventilo­convecteurs disposent de ventilateurs à plusieurs vitesses, qu'il
est possible de faire varier par l'intermédiaire d'entrées de niveau de ventilateur. Cette variation
de vitesse permet de modifier du même coup la puissance de ventilation. En pratique, les venti­
lateurs sont généralement dotés de 3 niveaux. Par conséquent, la commande du ventilateur du
régulateur prend en charge jusqu'à trois sorties de niveau de ventilateur. Le nombre effectif de
niveaux utilisés (1...3) peut ainsi être réglé par le paramètre « Nombre de niveaux de ventila­
teur ».
Le régulateur commande les niveaux d'un ventilateur par le biais de télégrammes de bus. En
règle générale, les télégrammes de niveau du ventilateur sont reçus et évalués par de simples
actionneurs de commutation. Ces derniers sont également utilisés pour la commande électrique
des entrées de niveau du ventilateur d'un ventilo­convecteur. En fonction du format de données
des objets des actionneurs commandés, la commutation des niveaux de ventilateur est effec­
tuée par le biais de 3 objets 1 bit séparés au maximum ou par le biais d'un objet 1 octet. La pa­
ramètre « Commutation des niveaux de ventilateur via » définit le format de données du régula­
teur. Dans le cas d'objets 1 bit, chaque niveau de ventilateur reçoit discrètement un objet
propre. Dans le cas d'un objet 1 octet, le niveau de ventilateur activé est exprimé par une valeur
(voir tableau 11).

Niveau du ventilateur Valeur d'objet
 Ventilateur à l'ARRÊT 0

1 1

2 2
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3 3

Tableau 11 : signification de valeur pour l'objet de niveau du ventilateur 1 octet

L'inertie d'un moteur de ventilateur ne permet généralement pas de commuter les niveaux du
ventilateur à intervalles courts. La vitesse du ventilateur ne peut donc pas varier très rapide­
ment. Les caractéristiques techniques du ventilo­convecteur précisent souvent les délais de
commutation que la commande du ventilateur doit respecter à chaque commutation de niveau.
Le sens de commutation, en d'autres termes le passage à un niveau supérieur ou inférieur, est
sans importance.
En cas de commutation via les objets 1 bit, le niveau du ventilateur activé est d'abord éteint par
le régulateur lors de la commutation. Le nouveau niveau est ensuite activé. Si la commande du
ventilateur fonctionne en mode automatique, le « temps d'attente pour la commutation des ni­
veaux » réglable est respecté lors de la commutation des niveaux  Pendant cette courte durée,
les objets de niveau du ventilateur se trouvent tous à l'état « 0 ­ Ventilateur à l'arrêt ». Un nou­
veau niveau est alors activé uniquement après écoulement du temps d'attente. Une seule sortie
de niveau de ventilateur est activée à la fois (principe de basculement).
En cas de commutation via l'objet
1 octet, le nouveau niveau est directement activé lors du changement de niveau du ventilateur,
sans qu'il soit nécessaire de régler l'état « ARRÊT ». En principe, si la commande du ventilateur
fonctionne en mode automatique, le « temps d'attente pour la commutation des niveaux » (du­
rée d'arrêt momentané) réglable est respecté avant la commutation des niveaux  En cas de
commutation rapide des niveaux, un nouveau niveau est activé uniquement après écoulement
du temps d'attente.

i La commutation du niveau 1 vers l'état ARRÊT s'effectue toujours sans passer par la tem­
porisation (temps d'attente). Un niveau d'activation paramétré en option est démarré direc­
tement, sans temps d'attente.

i En mode manuel, le « temps d'attente pour la commutation des niveaux » est important
uniquement pour le niveau d'activation. Il est possible ici de commuter les niveaux du venti­
lateur par commande manuelle, sans passer par la temporisation.

i Lors de la commutation du mode manuel en mode automatique, le temps d'attente est res­
pecté en cas de changement de niveau associé !

Le niveau du ventilateur activé dans l'état de fonctionnement actuel du régulateur est indiqué
par un symbole à l'écran de l'appareil. L'affichage a lieu en mode automatique ainsi qu'en mode
manuel (description de fonction, voir paragraphe « Mode automatique / Mode manuel ») de la
manière suivante...
Č Ventilateur à l'ARRÊT
Ā Niveau 1 du ventilateur activé
ā Niveau 2 du ventilateur activé
Ă Niveau 3 du ventilateur activé

i Comme décrit précédemment, les ventilateurs d'un ventilo­convecteur sont commandés
par les objets de niveau du ventilateur du régulateur. Les valves électro­mécaniques inté­
grées dans les appareils à ventilation et dédiées au chauffage et/ou au refroidissement,
peuvent être commandées par le biais d'actionneurs de commutation appropriés, via les
objets « Message Chauffage » ou « Message Refroidissement »  (voir page 104).

i Si nécessaire, l'objet
1 octet « Visualisation de la ventilation » peut être évalué en plus par d'autres appareils de
bus(par ex. Visualisation ­ Tableau / logiciel pour PC). Il renvoie automatiquement le niveau
du ventilateur actuel en tant que valeur 1 octet (signification de valeur conformément au ta­
bleau 9), par envoi en cas de modification ou passivement en cas de lecture.

i Les objets des niveaux du ventilateur sont exclusivement actualisés par le régulateur. Ces
objets ne doivent pas être décrits par d'autres participants au bus. La lecture est possible.
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i Après une réinitialisation de l'appareil, les objets de niveau du ventilateur ainsi que l'objet
de visualisation sont actualisés et l'état est envoyé au bus.

Mode de fonctionnement automatique / Mode de fonctionnement manuel
La commande du ventilateur peut fonctionner de manière automatique ou manuelle. La commu­
tation entre les deux modes de fonctionnement est effectuée via
l'objet 1 bit « Ventilation, auto/manuelle » ou par actionnement d'une touche réglée sur
« Commande du ventilateur » localement sur l'appareil.
La paramètre « Interprétation Objet Commande du ventilateur automatique/manuelle » dans le
groupe de paramètres de la commande du ventilateur définit la valeur de commutation avec la­
quelle le mode de fonctionnement automatique ou manuel est réglé via l'objet de communica­
tion. Après une réinitialisation de l'appareil, le mode automatique est toujours activé.

i L'objet « Ventilation auto/manuelle » est envoyé de manière active (marquage de la balise
« Transmission »). En cas de commutation du mode de fonctionnement par une com­
mande locale, l'état valide est envoyé au bus.

i Les actualisations de la valeur de l'objet « Automatique activé » ­> « Automatique activé »
ou « Mode de fonctionnement manuel activé » ­> « Mode de fonctionnement manuel acti­
vé » ne réagissent pas.

Mode de fonctionnement automatique :
Le paramètre du régulateur est utilisée dans l'appareil, pour la commande automatique des ni­
veaux du ventilateur. Pour pouvoir passer d'un niveau à l'autre, les valeurs limites sont définies
en rapport avec les paramètres du régulateur pouvant être réglés via les paramètres dans
l'ETS. Si le paramètre dépasse la valeur limite d'un niveau, le niveau correspondant est activé.
Si le paramètre passe en dessous d'une valeur limite moins l'hystérésis configurée, la commu­
tation s'effectue vers le niveau de ventilateur immédiatement inférieur. La valeur d'hystérésis
possède une validité identique pour toutes les valeurs seuils.
Les valeurs seuils pour les niveaux individuels du ventilateur peuvent être paramétrées libre­
ment dans une plage comprise entre 1 et 99 %. La plausibilité des valeurs seuils n'est pas
contrôlée dans l'ETS. Un paramétrage erroné est donc possible. Pour cette raison, il faut veiller
à ce que les valeurs seuils soient paramétrées de manière ascendante par rapport à la valence
des niveaux(valeur seuil Niveau 1 > valeur seuil Niveau 2 > valeur seuil Niveau 3).
En cas de changement de paramètre et, par conséquent, de niveau du ventilateur, il est pos­
sible de basculer uniquement dans les niveaux voisins (exception : niveau d'activation). En
mode de fonctionnement automatique, il est par ex. possible, à partir du niveau de ventilateur 2,
de basculer dans le niveau 1 (vers le bas) ou dans le niveau 3 (vers le haut). Si une modifica­
tion des paramètres n'atteint pas ou dépasse les valeurs seuils de plusieurs niveaux du ventila­
teur, tous les niveaux du ventilateur sont activés les uns après les autres, en commençant par
le niveau actuel, jusqu'à ce que le niveau du ventilateur préréglé par le paramètre soit atteint.
Si le ventilateur est désactivé automatiquement, il fonctionne encore pendant la « Temporisa­
tion du ventilateur Chauffage » ou la « Temporisation du ventilateur Refroidissement » paramé­
trée, si les durées correspondantes sont paramétrées dans l'ETS.

i Les objets des niveaux du ventilateur en mode de fonctionnement automatique sont actua­
lisés en fonction du calcul interne des paramètres (cycliquement toutes les 30 secondes),
en plus du temps d'attente paramétré pour la commutation de niveau. Une transmission de
télégramme a lieu uniquement en cas de modification des valeurs d'objet des niveaux du
ventilateur. Après une réinitialisation de l'appareil, les objets de niveau du ventilateur sont
actualisés et l'état est envoyé au bus.

i Si un niveau d'activation est configuré dans l'ETS (paramètre « Démarrage via niveau »), il
est possible de basculer brièvement dans un niveau ­ majoritairement supérieur ­ défini
dans l'ETS, avant l'activation automatique d'un niveau du  ventilateur, selon le paramètre
(voir paragraphe « Niveau d'activation »).
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i Le paramètre évalué par la commande du ventilateur en mode automatique peut être limité
en option, en parties supérieure et inférieure, par les paramètres « Paramètre 0 %, jusqu'à
ce que le paramètre interne soit supérieur à » et « Paramètre 100 %, dès que le paramètre
interne est supérieur à ». En outre, le paramètre peut être élevé d'une valeur constante par
le paramètre « Offset Paramètre »  (voir page 160).

Mode de fonctionnement manuel :
En cas d'actionnement d'une touche configurée localement sur l'appareil sur la
« Fonction = Commande du ventilateur » et « Fonction de la touche = Commande manuelle »,
le régulateur est en mesure d'identifier s'il se trouve en mode de fonctionnement automatique
ou manuel au moment de l'actionnement des touches.
Si le régulateur se trouve en mode automatique, une pression de touche permet de commuter
vers le mode manuel. Le paramètre « Niveau du ventilateur en cas commutation sur le mode
manuel » détermine si le dernier niveau de ventilateur réglé en mode automatique doit être
conservé, si le ventilateur doit être désactivé ou si un niveau de ventilateur défini doit être réglé
(voir également le paragraphe suivant « Niveau d'activation ».
Au moment de l'actionnement des touches, si la commande manuelle est déjà activée, la com­
mande commute immédiatement vers le niveau de ventilateur supérieur. Si le ventilateur se
trouve dans le niveau le plus haut, une pression de touche entraîne un retour au niveau AR­
RÊT. À partir de là, chaque actionnement permet de commuter vers un niveau de ventilateur
supérieur. Le niveau d'activation est ainsi ignoré.
Si le ventilateur est désactivé manuellement par le niveau le plus haut, il fonctionne encore pen­
dant la « Temporisation du ventilateur Chauffage » ou la « Temporisation du ventilateur Refroi­
dissement » paramétrée, si les durées correspondantes sont paramétrées dans l'ETS. Si la
touche pour la commande manuelle est actionnée une nouvelle fois pendant la temporisation, la
commande interrompt la temporisation. Le ventilateur est brièvement désactivé puis bascule im­
médiatement dans le niveau 1.

i L'objet 1 bit « Ventilation, automatique/manuelle » permet uniquement de commuter entre
le mode de fonctionnement automatique et le mode de fonctionnement manuel. L'objet ne
permet pas la commutation des niveaux du ventilateur. Cette fonction est possible unique­
ment pour une commande locale.

i L'actionnement d'une touche configurée localement sur l'appareil sur la
« Fonction = Commande du ventilateur » et « Fonction de la touche = automatique »
désactive le mode de fonctionnement manuel et autorise le régulateur à commuter en
mode de fonctionnement automatique.

i Lors de la commutation du mode manuel en mode automatique, le temps d'attente configu­
ré dans l'ETS est respecté en cas de changement de niveau associé !

i La plausibilité du paramètre « Niveau du ventilateur lors de la commutation sur le mode
manuel » n'est pas contrôlée dans l'ETS. Un paramétrage peu probable est donc possible
Par conséquent, il faut veiller à éviter le paramétrage d'un niveau supérieur aux niveaux du
ventilateur effectifs. Si la commutation sur la commande manuelle requiert le paramétrage
d'un niveau non existant, la commande du ventilateur pilote le niveau maximal possible lors
de la commutation sur le mode manuel.

i En mode de fonctionnement manuel, le niveau d'activation ne fonctionne que dans cer­
taines conditions (voir paragraphe suivant « Niveau d'activation »).

Niveau d'activation
Lorsqu'il était désactivé auparavant et qu'il doit démarrer, le ventilateur peut fonctionner tempo­
rairement à un niveau d'activation prédéfini. Ce niveau d'activation peut être n'importe lequel
des niveaux du ventilateur disponibles et être réglé dans l'ETS par le paramètre « Démarrage
par niveau ». Le niveau d'activation correspond généralement à l'un des niveaux supérieurs, de
façon à assurer un démarrage optimal du ventilateur du ventilo­convecteur au début d'une
phase de chauffage ou de refroidissement (démarrage sûr du moteur de ventilateur par conver­
sion d'un couple de rotation plus élevé, donc vitesse de ventilateur plus élevée).
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Le niveau d'activation est activé pendant le « temps d'attente pour la commutation des ni­
veaux » configuré dans l'ETS. En mode automatique, la commande passe au niveau du ventila­
teur prédéfini par le paramètre uniquement après écoulement du temps d'attente. La commuta­
tion n'a pas lieu si, après écoulement du temps d'attente, le niveau du ventilateur prédéfinie par
le paramètre correspond au niveau d'activation.

i Si le ventilateur commandé nécessite plus de temps pour le démarrage, le temps d'attente
doit être modifié et allongé dans l'ETS
(plage temporelle possible comprise entre 100 ms et 25,5 sec.). Il faut veiller à ce que le
temps d'attente soit pris en compte lors de chaque commutation de niveau en mode auto­
matique  (voir page 154) !

En principe, le niveau d'activation est pris en compte par la commande du ventilateur en mode
automatique lors de l'activation du ventilateur (si celui­ci était désactivé auparavant par l'évalua­
tion des paramètres) et, selon le cas, également après l'activation du mode de fonctionnement
manuel. Lors d'une commutation sur le mode manuel, le comportement du ventilateur dépend
des réglages des paramètres « Niveau du ventilateur lors de la commutation sur Manuel » et
« Démarrage par niveau » ainsi que du niveau du ventilateur précédent en mode automatique,
comme décrit ci­après.

­ Dans le cas où un niveau défini (niveau 1 à niveau 3) est demandé par le paramètre « Ni­
veau du ventilateur lors de la commutation sur Manuel », la commande règle ce niveau lors
de l'activation du mode manuel. Dans ces conditions, le paramètre « Démarrage par ni­
veau » n'est pas pris en compte puisque le ventilateur était désactivé en mode automa­
tique.

­ Dans le cas où le niveau « Ventilateur à l'ARRÊT » est demandé par le paramètre « Niveau
du ventilateur lors de la commutation sur Manuel », la commande éteint le ventilateur lors
du basculement vers le mode manuel. En cas d'actionnement subséquent de la touche
pour la commande manuelle, le paramètre « Démarrage par niveau » est pris en compte et
le niveau d'activation est réglé. La commande reste ensuite à ce niveau jusqu'à ce qu'une
nouvelle commande manuelle ait lieu.

­ Dans le cas où aucun niveau défini (réglage « Aucune modification ») n'est demandé par le
paramètre « Niveau du ventilateur lors de la commutation sur Manuel » et si le ventilateur
avait été désactivé auparavant par le mode automatique, le ventilateur reste d'abord à l'état
éteint lors du basculement en mode manuel. En cas d'actionnement subséquent de la
touche pour la commande manuelle, le ventilateur passe d'abord au premier niveau. Par
conséquent, le paramètre « Démarrage par niveau » n'est pas pris en compte.

i Un niveau d'activation paramétré est démarré directement, sans temps d'attente.
i En cas de commutation de niveau du ventilateur via les objets 1 bit, le niveau du ventilateur

activé est d'abord éteint par le régulateur lors de la commutation. Le nouveau niveau est
ensuite activé. Dans ce cas, la désactivation d'un niveau du ventilateur et le basculement
vers un autre niveau n'est pas considérée comme un démarrage du ventilateur. Par consé­
quent, le niveau d'activation n'est pas réglé. En principe, le niveau d'activation est unique­
ment pris en compte en mode automatique si le ventilateur avait été désactivé auparavant
par l'évaluation des paramètres (paramètre < Valeur seuil niveau 1 sans l'hystérésis) et doit
ensuite démarré via un nouveau paramètre.

i Le démarrage via le niveau d'activation se produit également après la commutation du
mode manuel en mode automatique si le ventilateur était désactivé en mode manuel et si,
en mode automatique, un nouveau paramètre requiert l'activation du ventilateur..
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i La plausibilité du paramètre « Démarrage par niveau » n'est pas contrôlée dans l'ETS. Un
paramétrage peu probable est donc possible. Par conséquent, il faut veiller à éviter le para­
métrage d'un niveau d'activation supérieur aux niveaux du ventilateur effectifs. La com­
mande du ventilateur corrige automatiquement un paramétrage erroné en commandant le
niveau 1 pour le démarrage. Ainsi, le ventilateur démarre normalement, sans niveau d'acti­
vation.

Limitation par niveau de ventilateur
Afin de réduire le bruit généré par le ventilateur d'un ventilo­convecteur, il est possible d'activer
la limitation par niveau. La limitation par niveau réduit le bruit généré en limitant le niveau maxi­
mal du ventilateur à une valeur prédéfinie dans l'ETS (niveau limite) par le paramètre « Limita­
tion par niveau ». La limitation peut être activée et désactivée via
l'objet 1 bit « Ventilateur, limitation par niveau ». Selon les besoins, elle peut être activée par
exemple par une minuterie pendant la nuit afin de limiter le bruit dans les chambres, ou par la
commande « manuelle » d'une touche sensorielle dans les pièces où le silence est de mise
(salle de conférence par ex.). La limitation par niveau du ventilateur est activée à la réception
d'un télégramme « 1 » par l'objet « Ventilation, limitation par niveau ». Par conséquent, elle est
désactivée à la réception d'un télégramme « 0 ».
Lorsque la limitation par niveau est activée, la commande du ventilateur empêche le ventilateur
de passer à un niveau plus élevé que le niveau limite. Si lors de l'activation de la limitation le
ventilateur fonctionne à un niveau plus élevé que le niveau limite, ce niveau est réduit à la va­
leur limite. Dans ce cas, l'ordre de commutation des niveaux individuels et le temps d'attente
configuré dans l'ETS sont également pris en compte lors de la commutation de niveau.
Il est possible de choisir pour niveau limite l'un des niveaux inférieurs du ventilateur, mais pas le
niveau le plus élevé (niveau 3).
La limitation par niveau agit sur les modes de fonctionnement automatique et manuel.

i La limitation par niveau du ventilateur prime sur le niveau d'activation. Lors de l'activation
du ventilateur, si la limitation est activée, le niveau est alors limité activement et le niveau
d'activation n'est pas démarré. Dans ce cas, le niveau de limitation est démarré directe­
ment, sans temps d'attente.

i La limitation par niveau n'est pas efficace en cas d'activation de la position forcée du venti­
lateur.

i La plausibilité du paramètre « Limitation par niveau » n'est pas contrôlée dans l'ETS. Un
paramétrage peu probable est donc possible. Par conséquent, il faut veiller à éviter le para­
métrage d'un niveau limite supérieur aux niveaux du ventilateur effectifs. Si un niveau limite
supérieur est paramétré, la limitation n'a aucun effet.

Position forcée du ventilateur
Le régulateur offre la possibilité d'activer une position forcée du ventilateur via le bus. En cas de
position forcée activée, la commande et la commutation des niveaux du ventilateur sont impos­
sibles, que ce soit en mode automatique ou en mode manuel. Le ventilateur reste à l'état réglé
par forçage jusqu'à ce que la position forcée soit à nouveau suspendue via le bus. De cette ma­
nière, le ventilateur peut par ex. être amené à un état verrouillé ou contrôlé pour des opérations
de maintenance.
Dès réception d'un télégramme « 1 » via l'objet 1 bit « Ventilation, position forcée », la com­
mande règle subitement, sans temps d'attente, le niveau du ventilateur paramétré dans l'ETS.
Le ventilateur peut alors être complètement désactivé. L'unique particularité lors de l'activation
de la position forcée est le fait que la commande du ventilateur se trouve en mode de fonction­
nement automatique et qu'un temps d'attente s'écoule en raison d'une commutation de niveau
préalable. Dans ce cas, la commande du ventilateur bascule dans le niveau de la position uni­
quement après écoulement du temps d'attente.
La position forcée domine. Pour cette raison, elle ne peut être commandée par le mode de fonc­
tionnement automatique ou manuel, par la limitation par niveau ou par la protection du ventila­

Page 159 de 260

Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
Description fonction



65750120 R3 Hager

teur. Lorsque la position forcée est annulée, la commande du ventilateur reprend en charge le
pilotage des niveaux du ventilateur, en fonction du mode de fonctionnement activé.
L'annulation a lieu dès la réception d'un télégramme « 0 » via
l'objet « Ventilation, position forcée ». En premier lieu, le ventilateur est alors toujours désactivé.
En mode de fonctionnement automatique, la commande évalue ensuite le paramètre actif et,
après écoulement du temps d'attente configuré dans l'ETS, bascule dans le niveau de ventila­
teur requis en tenant compte d'un niveau d'activation paramétré en option. En mode de fonc­
tionnement manuel, le ventilateur reste d'abord désactivé. Le ventilateur passe au niveau supé­
rieur uniquement en cas d'actionnement renouvelé de la touche pour la commande manuelle.
En cas de configuration d'un niveau d'activation, la commande passe dans le niveau d'activation
par actionnement des touches et reste à ce niveau jusqu'à ce qu'un nouvel actionnement ait
lieu.

i La plausibilité du paramètre « Comportement en cas de position forcée » n'est pas contrô­
lée dans l'ETS. Un paramétrage peu probable est donc possible. Par conséquent, il faut
veiller à éviter le paramétrage d'un niveau de ventilateur supérieur aux niveaux du ventila­
teur effectifs. Pour le comportement en position forcée, en cas de paramétrage d'un niveau
supérieur au nombre de niveaux du ventilateur, la commande du ventilateur pilote le niveau
maximal possible si la position forcée est activée.

i La position forcée du ventilateur n'influe pas sur l'algorithme de régulation intégré dans le
régulateur. Les paramètres de la régulation PI sont également envoyés au bus si le ventila­
teur se trouve en position forcée.

Valeurs limites des paramètres et Offset des paramètres
Le paramètre du régulateur est utilisé en mode de fonctionnement automatique, dans l'appareil,
pour la commande des niveaux du ventilateur, en fonction du mode de fonctionnement du venti­
lateur. Pour pouvoir passer d'un niveau à l'autre, les valeurs limites sont définies en rapport
avec les paramètres du régulateur pouvant être réglés via les paramètres dans l'ETS. L'évalua­
tion des paramètres du régulateur peut être influencée spécialement pour la commande auto­
matique du ventilateur.
Le paramètre « Paramètre 0 %, jusqu'à ce que le paramètre interne soit supérieur à » permet
d'influencer le paramètre à évaluer pour la commande du ventilateur dans la plage inférieure
des paramètres. La commande du ventilateur n'évalue le paramètre conformément aux valeurs
seuils configurées que lorsque le paramètre interne du régulateur dépasse la valeur limite para­
métrée. Si les paramètres sont inférieurs, le ventilateur est à l'arrêt.
De la même manière, le paramètre « Paramètre 100 %, dès que le paramètre interne est supé­
rieur à » permet de limiter le paramètre à évaluer dans la plage supérieure des paramètres
Dans ce cas, la commande évalue les paramètres qui dépassent la valeur limite configurée,
comme 100 %. Par conséquent, le ventilateur fonctionne à pleine puissance même si les para­
mètres ne correspondent pas aux valeurs maximales.

Le paramètre « Offset Paramètre » permet de configurer un offset des paramètres constant
pour le ventilateur. La commande du ventilateur ajoute toujours l'offset configuré au paramètre à
évaluer. De ce fait, le ventilateur fonctionne parfois de manière plus performante, en fonction ds
valeurs seuils, que le paramètre ne l'exige. Il en résulte que le ventilateur fonctionne en cas de
paramètre désactivé, si la première valeur limite de paramètre est dépassée par l'offset.

i Un offset de paramètres paramétré ne peut produire de paramètre supérieur à 100 %. La
valeur de paramètre maximale de la commande du ventilateur est ainsi définie à 100 %.

Protection du ventilateur
La fonction de protection du ventilateur permet d'attribuer le niveau maximal au ventilateur d'un
ventilo­convecteur n'ayant pas fonctionné pendant une période prolongée. Les moteurs com­
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mandés du ventilateur sont ainsi protégés contre le grippage. On évite également le dépôt de
poussière sur les pales du ventilateur et sur l'échangeur thermique du ventilo­convecteur.
Si la protection du ventilateur doit être mise en œuvre, celle­ci doit être activée par le paramètre
homonyme dans l'ETS. La protection du ventilateur peut être activée ou désactivée directement
via l'objet de communication 1 bit « Ventilation, protection du ventilateur », par ex. par une mi­
nuterie KNX/EIB.
Si l'objet de protection du ventilateur possède la valeur de commutation « 1 », la fonction de
protection du ventilateur est activée. Le ventilateur fonctionne alors au niveau maximal possible
et commande les modes de fonctionnement automatique et manuel. La protection du ventilateur
peut à nouveau être désactivée par la valeur de commutation « 0 » dans l'objet de communica­
tion.

La réaction du ventilateur lors de la désactivation de la protection du ventilateur dépend du
mode de fonctionnement du système automatique du ventilateur. En mode de fonctionnement
automatique, le ventilateur bascule dans le niveau défini par le paramètre de régulation de la
température ambiante. En mode de fonctionnement manuel, le ventilateur est désactivé et peut
ensuite être ré­activé par actionnement manuel. Par conséquent, le paramètre « Démarrage par
niveau » est pris en compte.

i L'activation du ventilateur peut être effectuée par la protection du ventilateur, même si la
commande du ventilateur n'est pas activée en raison du mode de fonctionnement du régu­
lateur.

i Si la limitation par niveau est activée, le niveau maximal du ventilateur de la protection du
ventilateur est préréglé par le niveau limite.

i Si la position forcée est activée, la protection du ventilateur n'est pas exécutée pour des
raisons de sécurité.

i Si des temporisations du ventilateur sont configurées dans l'ETS, le ventilateur est désacti­
vé avec un certain retard lors de la désactivation de la protection du ventilateur.
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4.2.4.2.9 Fonctions de blocage du thermostat d'ambiance
Dans certaines conditions de fonctionnement, il peut s'avérer nécessaire de désactiver la régu­
lation de la température ambiante. La régulation peut par ex. être désactivée sur un système de
refroidissement en mode point de rosée ou en cas de travaux de maintenance sur un système
de chauffage ou de refroidissement. La paramètre « Désactiver le régulateur (mode point de ro­
sée) » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Fonctionnalité
du régulateur » autorisé l'objet 1 bit « Blocage du régulateur » avec le réglage « via l'objet ». De
plus, la fonction de blocage du régulateur peut être désactivée avec le réglage « Non ».

En cas de réception d'un télégramme « 1 » via l'objet de blocage autorisé, la régulation de la
température ambiante est complètement désactivée. Dans ce cas, tous les paramètres sont =
« 0 » et le symbole « Mode point de rosée » š est affiché à l'écran de l'appareil (patienter jus­
qu'à écoulement de l'intervalle d'actualisation des paramètres de 30 sec. !). Dans ce cas, une
commande du régulateur reste possible.

En mode de chauffage ou de refroidissement à deux niveaux, le niveau supplémentaire peut
être bloqué séparément. La paramètre « Objet de blocage Niveau supplémentaire » dans le
nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général » autorisé
l'objet 1 bit « Bloquer le niveau supplémentaire » avec le réglage « Oui ». De plus, la fonction de
blocage du niveau supplémentaire peut être désactivée avec le réglage « Non ». En cas de ré­
ception d'un télégramme « 1 » via l'objet de blocage autorisé du niveau supplémentaire, la régu­
lation de la température ambiante est désactivée par le niveau supplémentaire. Le paramètre
du niveau supplémentaire est « 0 », le niveau de base poursuit son fonctionnement sans inter­
ruption.

i Un blocage est toujours annulé après une réinitialisation (retour de la tension de bus, opé­
ration de programmation ETS) !
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4.2.4.2.10 Protection de valve
Pour éviter l'apparition de calcaire ou un blocage des valves de régulation commandées, instal­
lées dans les systèmes de chauffage ou de refroidissement, il est possible d'effectuer une pro­
tection de valve cyclique. La paramètre « Protection de valve » dans le nœud de paramètres
« Régulation de la température ambiante ­> Fonctionnalité du régulateur » permet d'activer la
protection de valve grâce au réglage « Oui ».
En règle générale, cette fonction de protection est démarrée uniquement pour les sorties de pa­
ramètres non activées, c'est­à­dire pour les sorties n'ayant pas demandé d'énergie de chauf­
fage ou de refroidissement durant les 24 dernières heures. Pour ces sorties, le régulateur confi­
gure le paramètre à la valeur maximale de manière cyclique, une fois par jour, pour une durée
d'env. 5 min, en tenant compte du paramétrage suivant...

Émission des paramètres non inversée :
­> Paramètre 1 bit : « 1 », paramètre 1 octet : « 255 »
Émission des paramètres inversée :
­> Paramètre 1 bit : « 0 », paramètre 1 octet : « 0 »

Ceci permet d'ouvrir brièvement et régulièrement des valves fermées durablement.

i Un blocage du régulateur n'influe aucunement sur la protection de valve. Celle­ci est exé­
cutée même si le régulateur est bloqué.

i Le régulateur vérifie le cycle de temps de
24 h pour la protection de valve à l'aide de son horloge interne. Une protection de valve est
exécutée chaque jour à 8 h du matin dans le cas d'une horloge synchronisée dans le
temps. Si le signal temporel n'a pas été synchronisé via le bus pendant une période prolon­
gée, l'heure est masquée à l'écran. En interne, l'horloge poursuit toutefois son fonctionne­
ment avec la déviation de marche attendue. Il peut donc arriver que le moment correspon­
dant à la protection de valve soit continuellement décalé si l'horloge n'est pas synchroni­
sée.
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4.2.4.3 Poste auxiliaire du régulateur
Le capteur en verre peut être utilisé pour la régulation individuelle de la température par pièce.
En fonction du mode de fonctionnement, de la valeur de consigne de température actuelle et de
la température ambiante, des paramètres pour la commande du chauffage ou du refroidisse­
ment ou pour la commande du ventilateur peuvent être envoyé au KNX/EIB. En principe, ces
paramètres sont ensuite évalués par un système d'actionneurs KNX/EIB approprié, par ex. des
actionneurs de chauffage ou de commutation, ou directement par des servomoteurs compa­
tibles bus, avant d'être converties en grandeurs physiques pour la commande du climat am­
biant.

La régulation de la température ambiante constitue une partie fonctionnelle autarcique du cap­
teur en verre. Elle possède une plage d'objets et de paramètres propre dans la configuration
ETS. Par conséquent, le thermostat d'ambiance peut être activé ou désactivé indépendamment
de la fonction de touche sensorielle.
La partie fonctionnelle du régulateur du capteur en verre peut fonctionner en tant que poste
principal ou poste auxiliaire du régulateur. Dans le premier cas de figure, la fonction de thermo­
stat d'ambiance est entièrement activée et l'algorithme de régulation est activé. Seul le poste
principal envoie des télégrammes de paramètres. Un poste auxiliaire du régulateur ne participe
pas à la régulation de la température en tant que telle. Il permet à l'utilisateur de piloter la régu­
lation de chaque pièce, c'est­à­dire le poste principal de régulateur ­ à partir de différents en­
droits de la pièce. De cette manière, il est possible de configurer un nombre illimité de postes
auxiliaires de commande.

Les fonctions du thermostat d'ambiance en tant que poste auxiliaire sont décrites dans ce cha­
pitre.

4.2.4.3.1 Raccordement au thermostat d'ambiance

Mode de fonctionnement
Pour la commande d'un thermostat d'ambiance KNX/EIB, il est possible d'activer le régulateur
auxiliaire. La fonction du poste auxiliaire du régulateur est autorisée par le paramètre « Fonction
du thermostat d'ambiance »  dans le nœud de paramètres « Régulation de la température am­
biante », avec le réglage « Poste auxiliaire du régulateur ».

Des thermostats d'ambiance typiques KNX/EIB offrent généralement différentes possibilités per­
mettant d'influencer ou de visualiser la régulation de la température d'ambiance...
­ Commutation entre différents modes de fonctionnement

(par ex. "confort", "nuit" …) auxquels sont généralement attribuées d'autres températures
de consigne selon le mode concerné.

­ Signaler si une personne séjourne dans la pièce. Une commutation du mode de fonction­
nement peut ainsi être reliée dans le régulateur.

­ Réglage de la température de consigne par paliers qui se rapportent chacun à la tempéra­
ture de consigne paramétrée du mode de fonctionnement actuel (décalage de la valeur de
consigne de base).

Le poste auxiliaire du régulateur est commandé via les fonctions de touches de l'appareil (partie
fonctionnelle « Touche sensorielle »). De cette manière, la commande complète d'un thermostat
d'ambiance par la modification du mode de fonctionnement, par l'indication de la situation de
présence ou par le réglage du décalage de la valeur de consigne, est possible. Les touches de
la touche sensorielle sélectionnées comme commande de poste auxiliaire doivent pour cela être
paramétrées sur la fonction « Poste auxiliaire du régulateur » (voir chapitre 4.2.4.3.2. Fonctions
de commande).
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i Noter que la commande du poste auxiliaire est possible uniquement en cas de configura­
tion des touches. La fonction du poste auxiliaire du régulateur doit être autorisée dans le
nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ». Dans le cas contraire, la
commande du poste auxiliaire du régulateur dans la partie fonctionnelle « Touche senso­
rielle » est hors fonction.

Outre la fonction de commande, le poste auxiliaire du régulateur possède également une fonc­
tion d'affichage. Comme c'est le cas sur le poste principal du régulateur, l'écran de l'appareil
permet également d'afficher différentes informations d'état relatives à la régulation de la tempé­
rature. Étant donné que les états et les informations affichées ainsi que quelques fonctions de
commande dépendent fortement du paramétrage du poste principal du régulateur, le poste
auxiliaire du régulateur doit également être paramétré et ajusté aux fonctions du poste principal
du régulateur. Cet ajustement des fonctions s'effectue via le paramètre dans le nœud de para­
mètres « Régulation de la température ambiante ».

En plus de l'affichage d'état à l'écran, la touche sensorielle peut également ­ même indépen­
damment de la fonction de poste auxiliaire du régulateur ­ afficher l'état d'un ou plusieurs ther­
mostats d'ambiance sur la LED d'état des manettes ou des touches. L'affichage des modes de
fonctionnement ou l'évaluation basée sur les bits de divers objets d'état est ainsi possible. Avec
les fonctions d'auxiliaire de régulateur "décalage valeur de consigne" ou "fonction de présence",
les LED d'état peuvent également signaler directement l'état des fonctions concernées.

Objets de communication
Le poste auxiliaire du régulateur ne fonctionne correctement que si tous les objets de postes
auxiliaires sont reliés aux objets fonctionnellement identiques du thermostat d'ambiance. Le
poste auxiliaire du régulateur n'existe qu'une fois avec les objets dans la touche sensorielle
(marquage dans le nom d'objet « T.poste auxiliaire du régulateur »). Toutes les fonctions de
touche paramétrées sur le régulateur auxiliaire agissent sur les objets faisant partie de l'auxi­
liaire.
Les objets fonctionnellement identiques peuvent être reliés les uns aux autres par le biais
d'adresses de groupes identiques. Ainsi, plusieurs postes auxiliaires du régulateur peuvent agit
sur un poste principal de régulateur.
Le tableau 12 indique tous les objets de communication du poste auxiliaire du régulateur et ex­
plique la fonction ainsi que les connexions requises vers les objets du poste principal de régula­
teur. Pour certains objets (par ex. « État du régulateur »), il faut veiller à ce que les formats de
données (1 bit, 1 octet) coïncident.

Objet vers le
Poste auxiliaire
de régulateur

Objet
vers
poste
principal
de
régula­
teur

Fonction / signification

T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Commut. du
mode de fonct.

R.Entrée
Commut.
du mode
de fonct.

Commutation et transmission du mode de fonctionnement au
poste principal.
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T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Commutation du
mode de fonc­
tionnement forcé

R.Entrée
Mode de
fonct. ob­
jet forcé

Commutation et transmission du mode de fonctionnement forcé
au poste principal.

T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Touche de pré­
sence

R.En­
trée/sortie
Objet de
présence

Commutation et transmission de l'état de présence au poste
principal. Également pour la commande de la LED d'état d'une
touche de présence de fonction.

T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Indic. décal. de
val. de cons.

R.Entrée
Indic. dé­
cal. de val.
de cons.

Préréglage d'une nouvelle valeur de comptage de niveaux pour
le réglage de la valeur de consigne vers le poste principal de
régulateur.

T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Décal. de val. de
cons. actuel

R.Sortie
Décal. de
val. de
cons. ac­
tuel

Réception de la nouvelle valeur de comptage de niveaux pour
le réglage de la valeur de consigne par le poste principal de ré­
gulateur.

T.Poste
auxiliaire du
régulateur
Régulateur état

R.Sortie
État du ré­
gulateur

Affichage de différents symboles à l'écran. Également pour la
commande de la LED d'état d'une touche de fonction pour la
commutation du mode de fonctionnement.

A.Entrée
poste
auxiliaire du
régulateur

R.Sortie
Paramètre
Chauffer

Affichage du symbole Chauffage (à partir du paramètre 3 %)

A.Entrée
poste
auxiliaire du
régulateur

R.Sortie
Paramètre
Refroidir

Affichage du symbole Refroidissement (à partir du paramètre
3 %)

A.Entrée
poste auxiliaire
du régulateur
Paramètre
Chauffer/Refroidir

R.Sortie
Paramètre
Chauf­
fer/Refroi­
dir

Affichage du symbole Chauffage ou Refroidissement (à partir
du paramètre 3 %)

A.Entrée
poste auxiliaire
du régulateur
Température de
consigne

R.Sortie
Tempéra­
ture de
consigne

Affichage de la température de consigne à l'écran.

A.Entrée
poste
auxiliaire du
régulateur

R.Sortie
Message
d'état sup­
plément

Affichage d'une prolongation de confort à l'écran.

A.Entrée
poste
auxiliaire du
régulateur

R.Sortie
Visualisa­
tion Venti­
lation

Affichage des niveaux du ventilateur, si la commande de venti­
lateur est activée pour le poste principal de régulateur.
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Message d'état
supplément

Visualisation
Ventilation

Tableau 12 : objets de communication du poste auxiliaire du régulateur
i La température réelle de la pièce peut être déterminée via les objets de communication de

la mesure de la température ambiante (également disponible dans le poste auxiliaire du ré­
gulateur) et être affichée à l'écran.
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4.2.4.3.2 Fonctions de commande

Commutation du mode de fonctionnement

La commutation du mode de fonctionnement du régulateur peut s'effectuer selon le bloc de
fonction standard défini dans le manuel Konnex pour thermostats d'ambiance avec deux
objets de communication à 1 octet. On fait ainsi la distinction entre la commutation du mode de
fonctionnement par l'objet normal et l'objet forcé. L'objet « T.poste auxiliaire du régulateur Com­
mutation du mode de fonctionnement » permet de choisir entre les modes…
­ Mode confort
­ Mode stand­by
­ Mode nuit
­ Mode protection contre le gel / la chaleur

L'objet de communication « T.poste auxiliaire du régulateur Commutation forcée du mode de
fonctionnement » a une priorité plus élevée. Il permet la commutation forcée entre les modes…
­ Auto (commut. normale des modes de fonction.)
­ Mode confort
­ Mode stand­by
­ Mode nuit
­ Mode protection contre le gel / la chaleur

Le paramètre "mode de fonctionnement à la pression de la touche" définit le mode de fonction­
nement envoyé au bus en appuyant sur une touche du régulateur auxiliaire. Il est ainsi possible,
en fonction du mode de fonctionnement paramétré,…
­ que l'un des modes indiqués ci­dessus soit sélectionné en appuyant sur la touche (sélection
simple),
­ de pouvoir commuter entre deux ou trois modes à chaque pression de touche (sélection mul­
tiple).

i Remarques concernant la sélection multiple :
Pour que le passage d'un mode à l'autre puisse également fonctionner correctement à par­
tir d'endroits différents, les objets du mode de fonctionnement du régulateur et les objets de
toutes les touches sensorielles du régulateur auxiliaire doivent être reliés entre eux et que
le "drapeau écriture" soit en place. Ce drapeau est placé sur les objets concernés au ni­
veau du préréglage.
En contrôlant l'objet de commutation des modes de fonctionnement relié, le régulateur
auxiliaire détermine quel est le mode de fonctionnement qui est actif. Cette information per­
met de commuter dans le mode de fonctionnement suivant en actionnant la touche. Pour le
cas où aucun des modes de fonctionnement possibles n'est actif, le prochain mode de
fonctionnement est activé sur confort (avec "stand­by ­> nuit" sur stand­by). Pour les com­
mutations entre les modes de commutation forcés et "auto" on commute en mode auto si
aucun des deux modes paramétrés n'est actif.

i Il n'est pas possible de planifier une réaction au relâchement de la touche. Une pression
longue est évaluée comme une courte et commute dans le mode correspondant dans la
mesure où ceci est autorisé pour le régulateur.

i Si une LED d'état doit afficher le mode de fonctionnement actuel, il faut relier la fonction de
la LED d'état sur « Indication du mode de fonctionnement » et son objet d'état avec
l'adresse de groupes correspondantes pour la commutation avec priorité normale ou haute.

Touche de présence
Toutes les touches dont les fonctions sont réglées sur « Touche de présence » sont reliées en
interne avec l'objet « T.poste auxiliaire du régulateur Touche de présence ». Le paramètre
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"fonction de présence à la pression de la touche" détermine la valeur d'objet envoyée au bus en
cas d'actionnement de la touche.
Pour que, avec le réglage "présence UM", ce soit toujours la valeur d'objet adaptée qui soit en­
voyée, l'objet de présence du thermostat d'ambiance et les objets "touche de présence" des
touches sensorielles d'auxiliaire de régulateur doivent être reliés les uns aux autres et avoir pla­
cé le "drapeau de lecture". Ce drapeau est placé dans le préréglage aux objets d'auxiliaires
concernés.

Il n'est pas possible de planifier une réaction au relâchement de la touche. Une pression longue
est évaluée comme une courte et commute dans l'état de présence correspondant dans la me­
sure où ceci est autorisé pour le régulateur.

La LED d'état de la touche de présence peut afficher l'état de présence (réglage "affichage
fonction de touche actif / inactif") de même que l'actionnement de la touche. De plus, les possi­
bilités de réglages habituelles de la LED d'état sont paramétrables.

Décalage de la valeur de consigne
Le décalage de la valeur de consigne est disponible comme autre fonction du régulateur auxi­
liaire. Il utilise deux objets de communication 1 octet avec le type de point de
données 6.010 (nombre entier précédé d'un signe). Avec cette fonction d'auxiliaire, les com­
mandes de touche permettent de décaler la valeur de consigne de base de la température sur
un thermostat d'ambiance. La commande au niveau du poste auxiliaire s'effectue généralement
exactement comme celle du poste principal de régulateur.

Une touche paramétrée comme décalage de la valeur de consigne diminue ou augmente ­
conformément à l'incrément prédéfinie par le poste principal de régulateur ­ la valeur du déca­
lage de la valeur de consigne une fois à chaque pression de touche. La direction du réglage de
valeur est déterminée par le paramètre "décalage valeur de consigne à la pression de touche".
Le relâchement et une longue pression de la touche n'ont pas d'autre fonction.

Communication avec le poste principal de régulateur ;
Pour que le poste auxiliaire du régulateur puisse effectuer un décalage de la valeur de consigne
sur un thermostat d'ambiance, le régulateur doit disposer d'objets d'entrée et de sortie pour le
décalage de la valeur de consigne. Dans ce cas, l'objet de sortie du régulateur doit être relié à
l'objet d'entrée du poste auxiliaire et l'objet d'entrée du régulateur avec l'objet de sortie du poste
auxiliaire par une adresse de groupe propre (voir chapitre 4.2.4.3.1. Raccordement au thermo­
stat d'ambiance).
Tous les objets possèdent des types de point de données et une plage de valeur identiques. Un
décalage de la valeur de consigne est interprétée par des valeurs chiffrées : un décalage dans
le sens positif est représenté par des valeurs positives, un décalage dans le sens négatif par
des valeurs d'objet négatives. Une valeur "0" signifie qu'aucun décalage de valeur de consigne
n'a été réglé.

Les postes auxiliaires reconnaissent la position actuelle du réglage de la valeur de consigne via
l'objet « T.poste auxiliaire du régulateur Décalage actuel de la valeur de consigne ». En se ba­
sant sur la valeur de l'objet de communication, chaque pression de touche sur un auxiliaire en­
traîne le réglage de la valeur de consigne dans la direction correspondante d'un palier de valeur
chiffrée. À chaque réglage de la valeur de consigne, le nouveau décalage est envoyé au ther­
mostat d'ambiance par l'objet « T.Poste auxiliaire du régulateur Préréglage du décalage de la
valeur de consigne ». Le régulateur contrôle lui­même les limites de température minimales et
maximales de la valeur reçue (voir documentation régulateur) et règle le nouveau décalage de
valeur de consigne en cas de validité. Si la nouvelle valeur chiffrée est prise en compte, le régu­
lateur enregistre cette valeur dans son objet de sortie du décalage de valeur de consigne et la
renvoie aux auxiliaires en tant que réponse positive.

En raison de l'utilisation du type de point de données uniforme en tant qu'objet de sortie et d'en­
trée du régulateur auxiliaire et de l'importance des différents paliers pour le régulateur lui­même,
chaque auxiliaire est en mesure de déterminer qu'un décalage a eu lieu, dans quel sens le dé­
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calage a eu lieu et de combien de paliers la valeur de consigne a été décalée. La condition pour
cela étant que les objets de communication correspondants sont reliés pour tous les régulateurs
auxiliaires et pour le régulateur.

L'information de la valeur de palier en tant que réponse du régulateur permet à l'auxiliaire de
poursuivre le réglage à l'endroit exact n'importe quand. Les auxiliaires peuvent également réagir
à l'annulation du décalage de la valeur de consigne par le régulateur.

i Pour que le poste auxiliaire du régulateur soit capable de prédéfinir correctement le déca­
lage de la valeur de consigne, le poste auxiliaire doit également être paramétré et être
ajusté aux fonctions du poste principal de régulateur. Cet ajustement des fonctions s'effec­
tue via le paramètre « Possibilité de réglage de la température de consigne vers le haut »
et « Possibilité de réglage de la température de consigne vers le bas » dans le nœud de
paramètres « Régulation de la température ambiante ». Ces paramètres doivent corres­
pondre aux réglages des paramètres homonymes du poste principal de régulateur !

i En cas d'actionnement d'une touche dédiée au décalage de la valeur de consigne, le déca­
lage actuel est affiché à l'écran de l'appareil, comme lors d'une commande via les touches
d'écran. Dans le cas du poste auxiliaire du régulateur, il est possible d'afficher uniquement
le décalage relatif de la valeur de consigne à l'écran (pas de valeur absolue de température
pour le décalage de la valeur de consigne). Si l'affichage homogène du décalage de la va­
leur de consigne sur le poste principal de régulateur et le poste auxiliaire est souhaité, le
poste principal doit être réglé sur l'affichage relatif.
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4.2.4.3.3 Fonctions d'affichage

Affichage du mode de fonctionnement du régulateur
Le poste auxiliaire du régulateur peut afficher à l'écran le mode de fonctionnement actuel du ré­
gulateur. Comme sur le régulateur même, la représentation du mode se fait par le biais des
symboles Confort ą, stand­by Ć, Nuit Ê et Protection contre le gel/la chaleur ċ. Une éven­
tuelle prolongation de confort ąÊ / ąċ peut également être affichée à l'écran. Ce message
d'affichage est approuvé par les objets de communication « T.Poste auxiliaire du régulateur Ré­
gulateur État » et « A.Entrée Poste auxiliaire du régulateur Message d'état Supplément ». Les
objets doivent être reliés aux objets fonctionnellement identiques du poste principal du régula­
teur  (voir page 164­165) !
L'affichage à l'écran ne permet pas de distinguer si le mode de fonctionnement a été réglé par
un objet forcé ou via la commutation 'normale' du mode de fonctionnement dans le cas d'une
commutation KONNEX. La commutation du mode de fonctionnement est possible via la fonction
de commande du poste auxiliaire du régulateur.

i En principe, la commutation du mode de fonctionnement du régulateur par une commande
locale dans le second niveau d'utilisation est impossible sur un poste auxiliaire du régula­
teur.

Affichage d'un décalage de la valeur de consigne
Si existant, le réglage du décalage de la valeur de consigne de base sur le régulateur peut éga­
lement être affiché à l'écran du poste auxiliaire du régulateur. Si un décalage de la valeur de
consigne de base est activé, les postes auxiliaires affichent le symbole de main › à l'écran.
Toutefois, il faut que l'objet de communication « T.poste auxiliaire du régulateur Décalage actuel
de la valeur de consigne » soit relié à l'objet fonctionnellement identique du poste principal de
régulateur (voir chapitre 4.2.4.3.1. Raccordement au thermostat d'ambiance). Il est également
possible de régler un décalage de la valeur de consigne de base via la fonction de commande
du poste auxiliaire du régulateur (voir chapitre 4.2.4.3.2. Fonctions de commande).
En cas de pression sur l'une des touches d'écran du poste auxiliaire du régulateur, le décalage
de la valeur de consigne s'affiche à l'écran. En principe, cet affichage s'effectue de manière re­
lative (pas de valeur absolue de la température). Si l'affichage homogène du décalage de la va­
leur de consigne sur le poste principal de régulateur et le poste auxiliaire est souhaité, le poste
principal doit être réglé sur l'affichage relatif.

Affichage de la température de consigne
Le poste auxiliaire du régulateur peut afficher à l'écran la température de consigne du thermo­
stat d'ambiance. Si cet affichage est souhaité, l'objet de communication « A.Entrée Poste aux.
du régulateur Temp. de consigne » doit être relié à l'objet fonctionnellement identique du poste
principal du régulateur. Par ailleurs, l'écran du poste auxiliaire doit être configuré sur l'affichage
de la valeur de consigne de la température. Pour ce faire, un message d'affichage doit être
configuré sur « Température de consigne » dans le bloc de paramètres « Écran »  (voir
page 180).

i En principe, la température de consigne est affichée en tant que valeur absolue sur le
poste auxiliaire du régulateur.

Affichage des messages Chauffage et Refroidissement
Le poste principal du régulateur peut afficher à l'écran si la demande porte actuellement sur
l'énergie de chauffage ou de refroidissement, respectivement pour le système de chauffage ou
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de refroidissement. L'affichage est réalisé par les symboles ¢ pour le chauffage ou £ pour le
refroidissement à partir d'un paramètre de 3 %. Si les paramètres sont inférieurs à cette valeur,
les symboles sur les postes auxiliaires du régulateur sont désactivés.

Pour que l'affichage fonctionne, les objets de communication pour les paramètres du régulateur
du mode de chauffage et/ou de refroidissement pour le poste auxiliaire et le poste principal
doivent être reliés entre eux  (voir page 164­165).

Les formats des paramètres dépendent fortement du paramétrage du poste principal du régula­
teur. Pour que le poste auxiliaire du régulateur soit capable d'évaluer correctement les télé­
grammes des paramètres, le poste auxiliaire doit également être paramétré et être ajusté aux
fonctions du poste principal du régulateur. Cet ajustement des fonctions s'effectue via les para­
mètres suivants dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante ».
« Mode de fonctionnement du régulateur », « Le régulateur envoie les paramètres Chauffage et
Refroidissement sur un objet commun » (uniquement pour le
« Mode de fonctionnement du régulateur » = « Chauffage et refroidissement »),
« Type de régulation », « Le régulateur donne le paramètre ... de manière inversée ».

Affichage des niveaux du ventilateur
Comme sur un poste principal de régulateur, l'affichage du niveau du ventilateur actuel d'une
commande de ventilateur est également possible à l'écran d'un poste auxiliaire du régulateur.
Le mode de fonctionnement de la commande du symbole du ventilateur ČĀāĂ ne diffère
pas de la fonction de poste principal du régulateur.

Pour que l'affichage des niveaux du ventilateur fonctionne, l'objet de communication « A.Entrée
Poste auxiliaire du régulateur Visualisation Ventilation » doit être relié à l'objet fonctionnellement
identique du poste principal du régulateur.

L'affichage des niveaux du ventilateur doit être autorisé séparément sur le poste auxiliaire du
régulateur, par le paramètre « Régulateur Commande du ventilateur disponible ». De plus, le
nombre de niveaux du ventilateur (1...3) avec lesquels fonctionne le poste principal du régula­
teur, doit être réglé.
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4.2.4.3.4 Mesure de la température ambiante
La mesure de la température ambiante par l'appareil est toujours active, indépendamment de la
fonction « Régulation de la température ambiante » ou « poste auxiliaire du régulateur », et peut
ainsi être mise en œuvre de manière autarcique (par ex. pour la mesure et l'affichage simples
d'une température ambiante sans régulation). La mode de fonctionnement de la mesure de la
température ambiante par la sonde interne ou externe ou par la sonde de température/à dis­
tance câblée, tel que décrit au chapitre « Thermostat d'ambiance », est également possible
pour un poste auxiliaire du régulateur (voir chapitre 4.2.4.2.6. Mesure de la température am­
biante).
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4.2.4.3.5 Comportement après le redémarrage des appareils
Comme décrit dans les chapitres précédents, les diverses fonctions d'affichage et de com­
mande du poste auxiliaire du régulateur sont commandées via les différents objets de communi­
cation. Afin que toutes les informations d'état soient valides lors de l'initialisation du poste auxi­
liaire après une procédure de programmation ou après le retour de la tension de bus, un poste
principal de régulateur doit transmettre les états actuels aux postes auxiliaires, en d'autres
termes, actualiser les objets de communication. Cette opération est effectuée automatiquement
pour certains objets lors de l'initialisation du poste principal.

En option, certains objets de communication peuvent s'initialiser automatiquement afin de ga­
rantir l'initialisation conforme de l'ensemble des objets d'un poste auxiliaire du régulateur après
une réinitialisation de l'appareil. À cet effet, le paramètre « Demande de valeur du poste auxi­
liaire du régulateur ? » dans le nœud de paramètres « Régulation de la température ambiante »
peut être réglé sur « Oui ». L'actualisation s'effectue par des télégrammes de lecture de valeur
au thermostat d'ambiance (ValueRead), après une réinitialisation. Celui­ci doit répondre par des
réponses de valeur (ValueResponse). Si le poste auxiliaire ne reçoit pas toutes les réponses ou
n'en reçoit qu'une partie, les objets concernés sont initialisés avec « 0 ». Dans ce cas, les objets
doivent d'abord être décrits comme actifs par d'autres participants au bus après une réinitialisa­
tion, par ex. via l'envoi automatique du poste auxiliaire du régulateur. En principe, ceci est éga­
lement le cas lorsque le paramètre « Demande de valeur du poste auxiliaire du régulateur ? »
est paramétré sur « Non ».
L'actualisation automatique est effectuée pour tous les objets qui envoient, avec les noms
« T.poste auxiliaire du régulateur » et, en plus, pour les objets
« A.Entrée poste auxiliaire du régulateur Message d'état supplément » et
« A.Entrée poste auxiliaire du régulateur Visualisation Ventilation ».

i L'actualisation automatique peut avoir lieu de manière retardée après une réinitialisation de
l'appareil. Si, outre la touche sensorielle, d'autres appareils qui envoient des télégrammes
immédiatement après une réinitialisation sont installés dans le bus, il peut être sensé d'acti­
ver la temporisation d'envoi afin de réduire la sollicitation du bus (voir chapitre 4.2.4.1.15.
Temporisation d'envoi).

i Le cas échéant, il convient de procéder en premier lieu à la mise en service de l'ensemble
des postes auxiliaires. Le poste principal de régulateur doit ensuite être raccordé et pro­
grammé. Dans des installations KNX/EIB de taille plus importante et pour lesquelles les
postes auxiliaires sont parfois répartis sur plusieurs lignes, les lignes restantes doivent éga­
lement être initialisées après une réinitialisation dans une ligne.
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4.2.4.4 Fonction de scènes

Commande de scène

La touche sensorielle peut être utilisée de deux manières dans le cadre d'une commande de
scène…
­ Chaque manette ou touche peut fonctionner en tant qu'auxiliaire de scène. Il est ainsi pos­

sible de sélectionner ou d'enregistrer des scènes pouvant être enregistrées dans d'autres
appareils(voir chapitre 4.2.4.1.7. Fonction « Auxiliaire de scènes »).

­ La touche sensorielle peut enregistrer indépendamment jusqu'à huit scènes avec huit
groupes d'acteurs. Ces scènes internes peuvent aussi bien être appelées ou enregistrées
par les manettes ou touches (sélection scène interne) que par l'objet de communication
« T.Scènes Entrée de poste auxiliaire ».
Les sous­chapitres suivants décrivent en détail la fonction de scène interne.

Définition de scène et Sélection de scène
Afin de pouvoir utiliser les scènes internes, le paramètre « Fonction de scène ? » doit être réglé
sur « Oui » dans le bloc de paramètres « Scènes ».
Il est ensuite nécessaire de sélectionner les types de données appropriés pour les huit sorties
de scènes et de les adapter aux groupes d'acteurs utilisés. Sont disponibles les types "commu­
tation", "valeur (0 … 255)" ou "valeur / position store (0 … 100 %)". Les stores sont générale­
ment commandés par deux sorties de scènes. Une des sorties positionne la hauteur de suspen­
sion, l'autre sortie positionne les lamelles.
Un bloc de paramètres séparé est disponible dans l'ETS pour chaque sortie de scène. Dans
ces blocs, les types de données peuvent être sélectionnés via les paramètres de même nom.
L'ETS crée ensuite les objets de communication correspondants et les autres paramètres des
commandes de scènes adaptés aux types de données.

Dans le bloc de paramètres d'une sortie de scène, il est possible de régler des paramètres de
scène pour chaque scène (« Scène 1 à 8 »). Les possibilités de réglage pour les 8 scènes
maximum ne se différencient pas.

Il est possible que les valeurs préréglées par paramètres pour les différentes scènes soient mo­
difiées ultérieurement avec la fonction d'enregistrement  (voir page 176­177). Si par la suite le
programme d'application est à nouveau chargé par l'ETS, normalement les paramètres
écrasent ces valeurs adaptées sur site. Comme ce nouveau réglage de valeurs pour toutes les
scènes de l'installation peut prendre beaucoup de temps, il est possible de déterminer, avec le
paramètre "écraser les valeurs de scènes lors du chargement ETS ?" pour définir que les va­
leurs de scène enregistrées pendant le fonctionnement doivent être conservées et non écra­
sées.

Les scènes internes peuvent être appelées soit directement par les manettes ou les touches
(fonction « Sélection scène interne ») soit par un autre appareil de bus par l'objet de communi­
cation « T.Scènes Entrée de poste auxiliaire ». Cet objet de communication à 1 octet prend en
charge l'évaluation de jusqu'à 64 numéros de scènes. C'est pourquoi il est nécessaire de déter­
miner quel numéro parmi les scènes externes (1 … 64) doit sélectionner la scène interne
(1 … 8). Cette définition du numéro est concernée par le paramètre « Scène 1 à 8, appel via un
objet de poste auxiliaire avec un numéro de scène » dans le bloc de paramètres « Scènes ». Si
le même numéro de scène a été saisi à ces endroits pour plusieurs scènes internes, seule la
première de ces scènes est toujours activée (scène avec le numéro de scène le plus faible).

Dans certaines situations il peut être exigé qu'un groupe d'acteurs soit influencé non pas par
toutes les scènes mais seulement par certaines d'entre elles. Par exemple il se peut que dans
une salle de formation la protection contre le soleil dans les scènes "accueil" et "pause" doive
rester ouvert, fermé dans la scène "conférence PC" et inchangé dans la scène "discussion".
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Dans cet exemple, le paramètre "autoriser envoi ?" doit être réglé sur « Non » dans le bloc de
paramètres d'une sortie de scène pour la scène « Discussion ». La sortie de scène est alors
désactivée dans la scène correspondante.

Le paramètre « Temporisation d'envoi » permet de définir un temps d'attente individuel pour
chaque sortie de scène. Cette temporisation d'envoi peut être utilisé dans différentes
situations…
­ Quand les acteurs reliés à une scène envoient automatiquement des messages d'état, ou

si plusieurs poussoirs de scène sont utilisés pour augmenter le nombre de canaux à l'inté­
rieur des scènes, la charge bus peut être élevée pendant un court instant lors de la sélec­
tion d'une scène. La temporisation d'envoi permet ainsi de réduire la charge bus au mo­
ment de la sélection de scène.

­ Il est parfois souhaité qu'une opération ne démarre que lors qu'une autre opération est
achevée. Il peut s'agir par exemple de l'éclairage qui ne doit être coupé lors d'un change­
ment de scène que si la protection contre le soleil est ouverte.

La temporisation d'envoi peut être réglée séparément pour chaque scène dans le groupe de pa­
ramètres d'une scène. Le délai de temporisation définit l'intervalle de temps entre les différents
télégrammes en cas de sélection de scène. C'est­à­dire le temps qui s'écoule après le premier
télégramme de scène jusqu'à ce que le deuxième soit envoyé. Après l'envoi du deuxième télé­
gramme, le temps paramétré doit s'écouler avant l'envoi du troisième, etc... La temporisation
d'envoi pour le télégramme de scène de la première sortie démarre immédiatement après la sé­
lection de la scène.
Autre possibilité : la temporisation d'envoi entre les télégrammes peut également être désacti­
vée (réglage "0"). Les télégrammes sont alors envoyés à des intervalles de temps les plus
faibles possibles. Dans ce cas toutefois, l'ordre d'envoi des télégrammes peut différer de la nu­
mérotation des sorties de scènes.

i Si, pendant une sélection de scènes ­ également en tenant compte des temporisation d'en­
voi correspondantes ­ une nouvelle sélection de scène (également avec le même numéro
de scène) est effectuée, le traitement de scène commencé auparavant peut être interrom­
pu et il est possible de commencer avec le traitement du nouveau numéro de scène reçu.
L'enregistrement d'une scène interrompt également une opération de scène en cours.

i Pendant une sélection de scène, même si celle­ci est retardée, les surfaces de commande
de la touche sensorielle peuvent être utilisées.

Enregistrement de scènes
Pour chaque sortie de scène, il est possible de prédéfinir une valeur correspondante dans
l'ETS, qui est envoyée vers le bus en cas de sélection de scène. Lorsque l'installation est en
cours de fonctionnement, il peut s'avérer nécessaire d'ajuster les valeurs prédéfinies et d'enre­
gistrer les valeurs ajustées dans la touche sensorielle. La fonction enregistrement de la com­
mande de scène offre cette possibilité.

La fonction enregistrement d'une valeur pour le numéro de scène correspondant est autorisé
par le paramètre "autoriser l'enregistrement ?" ("oui") ou bloqué ("non"). Si la fonction enregis­
trement est bloquée, la valeur d'objet de la sortie concernée n'est pas demandée en cas d'opé­
ration d'enregistrement.
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Une opération d'enregistrement de scène peut être déclenchée de deux manières différentes…
­ par un actionnement long d'une touche ou d'une manette paramétrée sur « Auxiliaire de

scènes »,
­ par un télégramme d'enregistrement sur l'objet d'auxiliaire.

Pendant une opération d'enregistrement, la touche sensorielle relève les valeurs d'objet ac­
tuelles des acteurs reliés. Ceci s'effectue avec huit télégrammes de lecture adressés aux parti­
cipants de la scène (ValueRead), qui à leur tour renvoient leur valeur par réaction aux télé­
grammes envoyés (ValueResponse). Les valeurs retournées sont réceptionnées par la touche
sensorielle et enregistrées dans la mémoire de la scène de manière non passagère. La touche
sensorielle attend la réponse pendant une seconde par sortie de scène. Si aucune réponse n'a
été reçu dans ce délai, la valeur correspondant à cette sortie de scène reste inchangée et la
touche sensorielle interroge la sortie suivante.

Pour que la touche sensorielle puisse relever la valeur d'un acteur interrogé en cas d'enregistre­
ment de la scène, le drapeau de lecture doit être placé sur l'objet correspondant de l'acteur. Ce­
ci ne doit être le cas que pour un acteur d'un groupe d'acteurs afin que la valeur retournée soit
claire.
Les valeurs enregistrées écrasent les valeurs qui avaient été programmées par l'ETS dans la
touche sensorielle.

i L'opération d'enregistrement est entièrement exécutée par la touche sensorielle jusqu'à la
fin, il ne doit pas être interrompu trop tôt.

i Au cours d'une opération d'enregistrement, aucune scène ne peut être sélectionnée, mais
les touches ou les manettes de la touche sensorielle restent utilisables.
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4.2.4.5 État de livraison

État de livraison et application non opérationnelle
Tant que l'appareil n'a pas encore été programmé par l'ETS avec des données d'application, la
LED de fonctionnement clignote lentement (env. 0,75 Hz). En cas d'actionnement de la touche
d'écran gauche, les symboles - et . ainsi que les segments « intérieurs » de l'écran s'al­
lument. De la même manière, en cas d'actionnement de la touche d'écran droite, les symboles
+ et , ainsi que les segments « intérieurs » de l'écran s'allument. En appuyant sur n'importe
quelle touche de la partie fonctionnelle de la touche sensorielle, la LED d'état correspondante
s'allume pendant toute la durée de l'actionnement.
Cet état ne s'achève que par la programmation de l'application.

L'appareil peut également signaler par un clignotement lent de la LED de fonctionnement
(env. 0,75 Hz) qu'une application non utilisable a été programmée par l'ETS. Les applications
ne sont pas utilisables lorsqu'elles ne sont pas prévues pour être utilisées avec l'appareil dans
la base de données de produits ETS. Il faut également veiller à ce que la variante de la touche
sensorielle concorde avec celle du projet
(par ex. enregistrées et montées 3 voies dans le projet ETS).

Dans les deux cas, la touche sensorielle et le thermostat d'ambiance sont opérationnels.

Le déchargement du programme d'application par l'ETS désactive complètement la fonction de
l'appareil. Dans ce cas, l'appareil n'est pas réinitialisé à l'état de livraison décrit précédemment.
Les touches et le LED d'état n'ont pas de fonction. Seule la LED de fonctionnement clignote
alors lentement et l'écran affiche « nP ».
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4.2.4.6 Affichage

Initiation
L'appareil dispose d'un écran LED (2) avec rétro­éclairage commutable (figure 48), situé sur la
face avant, derrière la surface en verre, en partie supérieure. À l'écran, des symboles per­
mettent de signaler les différents états de fonctionnement du thermostat d'ambiance intégré ou
du poste auxiliaire du régulateur. Par ailleurs, il est possible d'afficher à l'écran jusqu'à quatre
messages d'affichage (heure, température réelle, température de consigne, température exté­
rieure) en alternance temporelle ou de manière commandée par le biais d'un objet de communi­
cation.
Deux surfaces de détection (1) se trouvent à gauche et à droite de l'écran. Les touches d'écran
permet d'influencer l'affichage et, selon la fonction de régulateur configurée dans l'ETS, de pro­
céder à un décalage de la température de consigne ou d'accéder au second niveau d'utilisation
(voir chapitre 2.5. Utilisation).

Figure 48: Écran de l'appareil et touches d'écran

(1) Surfaces de détection à droite et à gauche de la commande d'écran (touches d'écran)
(2) Écran LED

4.2.4.6.1 Informations affichées

Symboles
Le tableau 13 explique la signification de l'ensemble des symboles affichés à l'écran. Les sym­
boles indiquent les différents états du thermostat d'ambiance intégré ou de poste auxiliaire du
régulateur et de la commande d'écran.

Sym
bole

Signification

ą Mode de fonctionnement « Confort » activé.
Clignotement possible dans le second niveau d'utilisation lors du réglage du mode de
fonctionnement.

Ć Mode de fonctionnement « Veille » activé.
Clignotement possible dans le second niveau d'utilisation lors du réglage du mode de
fonctionnement.

Ê Mode de fonctionnement « Nuit » activé.
Clignotement possible dans le second niveau d'utilisation lors du réglage du mode de
fonctionnement.

ċ Mode de fonctionnement « Protection contre le gel/la chaleur » activé. Clignote en cas
d'alarme gel (Tamb. <= + 5 °C).

š Le régulateur se trouve en mode point de rosée. Le régulateur est bloqué.

ąÊ Une « Prolongation de confort Nuit » est activée.
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ą­
ċ

Une « Prolongation de confort Protection contre le gel/la chaleur » est activée.

› Un décalage de la valeur de consigne de base dans la direction positive ou négative est
activé.

Č Affichage de l'une des commandes de ventilateur configurées dans l'ETS (hélice) avec
affichage
des niveaux activés du ventilateur (points) Ā, ā, Ă.

ĉ Avec ce symbole, le régulateur signale l'alimentation de la pièce en énergie de chauf­
fage
(paramètre Chauffage > 3 %). Si seul « + » est allumé, le régulateur se trouve en mode
de chauffage, sans demande d'énergie de chauffage.
Ce symbole est également visible dans le second niveau d'utilisation, pour les réglages
des températures de consigne pour le mode de chauffage.

Ċ Avec ce symbole, le régulateur signale l'alimentation de la pièce en énergie de refroidis­
sement
(paramètre Chauffage > 3 %). Si seul « ­ » est allumé, le régulateur se trouve en mode
de refroidissement, sans demande d'énergie de refroidissement.
Ce symbole est également visible dans le second niveau d'utilisation, pour les réglages
des températures de consigne pour le mode de refroidissement.

Ĉ Un blocage de touche est actif.

ă La température ambiante est indiquée dans l'affichage de base de l'écran.

Ą La température extérieure est indiquée dans l'affichage de base de l'écran.

1...7 Affichage du jour.
1=Lu, 2=Ma, 3=Mer, 4=Je, 5=Ve, 6=Sa, 7=Di

 ­ Ce symbole est activé lorsque la valeur doit être modifiée dans la direction négative
. Il est toujours affiché conjointement avec le symbole « + ».

 + Ce symbole est activé lorsque la valeur doit être modifiée dans la direction positive
. Il est toujours affiché conjointement avec le symbole « ­ ».

 OK Ce symbole est activé lorsqu'une sélection de menu est possible dans le second niveau
d'utilisation
via la touche d'écran adjacente.
Il est toujours affiché conjointement avec le symbole ¨.

¨ Ce symbole est activé lorsqu'une navigation de menu est possible dans le second ni­
veau d'utilisation
via la touche d'écran adjacente.
Il est toujours affiché conjointement avec le symbole « OK ».

Tableau 13 : signification des symboles affichés à l'écran

Messages d'affichage
En plus des symboles, jusqu'à quatre fonctions d'affichage différentes peuvent être représen­
tées à l'écran (par affichage chiffré) autorisant ainsi l'affichage de l'heure et du jour, de la tem­
pérature de consigne, de la température réelle ou de la température extérieure .
Il est possible de configurer dans l'ETS les informations devant être affichées à l'écran. Il faut
d'abord définir le nombre de messages d'affichage devant être représentés. Pour ce faire, le pa­
ramètre « Nombre de messages d'affichage » dans le nœud de paramètres « Écran » doit être
réglé sur le nombre requis (1...4). Selon le message d'affichage, d'autres nœuds de paramètres
sont alors affichés dans l'ETS. Dans le nœud de paramètres des messages d'affichage, les pa­
ramètres « Message d'affichage 1...4 » permettent également de paramétrer l'affichage ­ en tant
que message ­ de l'heure, du jour, de la température de consigne, de la température réelle ou
de la température extérieure.
Les informations peuvent être affichées séparément à l'écran. La commutation entre les infor­
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mations peut s'effectuer automatiquement en alternance temporelle ou être commandée par un
objet de communication (voir chapitre 4.2.4.6.2. Commande d'écran).

Figure 49: Messages d'affichage possibles à l'écran

(22) Affichage du temps et du jour
(23) Affichage de la température réelle (s'allume communément avec le symbole ă)
(24) Affichage de la température extérieure (s'allume communément avec le symbole Ą)
(25) Affichage de la température de consigne

Affichage des valeurs de température
L'affichage de la température ambiante présente une résolution de 0,1 °C et offre une plage
comprise entre – 99,9 °C et + 99,9 °C. L'affichage est actualisé dès que la température am­
biante déterminée est modifiée dans l'intervalle de résolution. Si la température ambiance at­
teint ou est inférieure à + 5 °C, le symbole ċ clignote à l'écran en tant qu'alarme de tempéra­
ture.
L'affichage de la température extérieure présente une résolution de 0,1 °C et offre également
une plage comprise entre – 99,9 °C et + 99,9 °C. L'affichage de la température est actualisé dès
qu'un télégramme de valeur de la température est reçu via l'objet « Température extérieure ».
L'écran affiche « ­­­ » en attendant la réception d'un télégramme après une réinitialisation de
l'appareil. Si le paramétrage l'autorise, la température extérieure est affichée uniquement à
l'écran et n'est utilisée par le régulateur pour le calcul de la température ou des paramètres.
L'affichage de la température de consigne s'effectue en tant que valeur de température absolue.
La température de consigne réglée actuellement et relative au mode de fonctionnement activé
est affichée. L'appareil arrondit toujours l'affichage au demi­degré près et indique la température
arrondie à l'écran. La plage de température potentielle dépend du mode de fonctionnement pa­
ramétré et est prédéfinie par les valeurs définies par défaut pour la température de protection
contre le gel et/ou la chaleur. L'affichage est actualisé dès l'obtention d'une nouvelle tempéra­
ture de consigne pour le régulateur (par ex. modification du mode de fonctionnement ou de la
valeur de consigne de base, etc.).

Affichage de l'information temporelle
L'appareil possède une horloge interne réglée par le biais de l'objet de communication. Le cal­
cul interne de l'heure actuelle est grandement influencé par l'étendue des fonctions prévues en
interne et du trafic de données associé. Des écarts de temps considérables peuvent ainsi en ré­
sulter. C'est la raison pour laquelle l'horloge interne doit être régulièrement synchronisée. Il est
par ex. recommandé de régler l'horloge au moins une fois par heure via le bus, au moyen d'une
horloge KNX/EIB externe équipée d'un récepteur DCF 77. Par conséquent, la déviation de la
marche est réduite au minimum. L'information relative au jour est ainsi approuvée par le signal
temporel reçu.
L'écran affiche « ­­:­­ » en attendant la réception d'un signal temporel après une réinitialisation
de l'appareil. Cet affichage apparaît également si l'horloge interne n'a pas été actualisée au
moins une fois par jour via le bus (le contrôle d'actualisation a lieu à 4 heures du matin). Dans
les cas, l'heure reste invalide jusqu'à réception du premier ou d'un nouveau télégramme tempo­
rel.
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Si l'heure n'est pas valide, une demande automatique de l'heure est possible en option. Pour ce
faire, le paramètre « Demander l'heure » dans le nœud de paramètres « Généralités » dans
l'ETS peut être configuré sur « Oui ». Dans ce cas, si l'information temporelle n'est pas valide,
l'appareil demande une fois l'heure actuelle par le biais d'un télégramme de lecture via le bus.
La demande de lecture doit alors être confirmée au moyen d'un télégramme de réponse par un
autre participant au bus.
L'heure est toujours représentée au format 24 h.

Messages d'affichage spéciaux
Si le mode de programmation est activé, l'écran affiche « Pd ». Si le programme d'application a
été déchargé par l'ETS, l'écran affiche « nP ».
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4.2.4.6.2 Commande d'écran

Rétro­éclairage
Le mode de fonctionnement du rétro­éclairage de l'écran est défini par le paramètre homonyme
dans le nœud de paramètres « Écran » dans l'ETS? Le rétro­éclairage peut être activé ou
désactivé de manière permanente. Il peut également être commuté en fonction des événe­
ments.

Parmi les événements potentiels pouvant être activés par le rétro­éclairage, on compte...
­ l'actionnement d'une surface de détection quelconque, 
­ la valeur normale ou inversée d'un télégramme de commutation via l'objet de communica­

tion 1 bit « Rétro­éclairage Marche / Arrêt ».

Si l'éclairage est activé par actionnement d'une surface de détection, l'appareil désactive à nou­
veau automatiquement l'éclairage après écoulement de la durée de désactivation configurée
dans l'ETS La durée de désactivation est redéclenchée à chaque actionnement d'une surface
de détection.
En cas de commutation du rétro­éclairage par l'objet de communication, l'éclairage reste allumé
durablement, conformément à la valeur de commutation
(non inversé : « 0 » = ARRÊT / « 1 » = MARCHE ; inversé : « 0 » = MARCHE / « 1 » = ARRÊT).

L'activation de l'éclairage par actionnement d'une surface de détection peut être combinée avec
la commutation via l'objet. Dans ce cas, l'éclairage est activé automatiquement par actionne­
ment des surfaces de détection puis à nouveau désactivé après écoulement de la durée de
désactivation configurée dans l'ETS. Par ailleurs, l'éclairage peut également être commuté via
l'objet de communication, indépendamment d'un actionnement sur l'appareil. Dans ce cas,
l'éclairage n'est plus activé automatique après écoulement de la durée. La désactivation s'effec­
tue ensuite exclusivement par le biais d'un télégramme de désactivation, conformément à la po­
larité inversée ou normale du télégramme. La désactivation prématurée d'un rétro­éclairage ac­
tivé par actionnement est impossible par le biais d'un télégramme de commutation.

Commutation de l'affichage
Il est possible d'afficher à l'écran jusqu'à quatre messages d'affichage (heure, température
réelle, température de consigne, température extérieure) (voir chapitre 4.2.4.6.1. Informations
affichées). Les informations individuelles sont affichées séparément dans l'affichage chiffré. Si
deux informations au minimum sont configurées dans l'ETS et doivent être affichées, l'affichage
à l'écran doit être commuté en cours de fonctionnement.

La commutation peut s'effectuer automatiquement en alternance temporelle ou, indépendam­
ment de cela, être commandée par un objet de communication comme suit...

­ Commutation en alternance temporelle :
Si deux messages au minimum sont configurés dans l'ETS, le paramètre « Changement
cyclique des fonctions d'affichage » est visible. C'est ici que doit être définie la durée d'affi­
chage d'un message. Après écoulement de cette durée, le message suivant est automati­
quement affiché. Lorsque le dernier message est atteint, on revient au premier message.
Pour chaque message d'affichage, il est possible de définir s'il doit être intégré dans l'alter­
nance temporelle, c'est­à­dire être appelé automatiquement. Le premier message est tou­
jours intégré dans l'alternance temporelle. Si les autres informations ne doivent pas être af­
fichées automatiquement, le paramètre « Affichage X dans le changement cyclique » dans
le nœud de paramètres de la fonction d'affichage doit être réglé sur « Non ».
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­ Commutation par objet de communication :
En plus de l'alternance temporelle, l'affichage des messages peut également être comman­
dé par un objet de communication.
Si·deux·messages·d'affichage·au·minimum·sont·configurés·dans·l'ETS,
·le·paramètre·««Appel·Fonctions·d'affichage«»·est·visible. Ces paramètres permettent de
définir le format de données de l'objet d'appel.
Lors d'un appel par un objet de commutation, l'ETS permet de définir le message devant
être affiché par commande d'objet. Ainsi, une valeur de télégramme « 1 » permet de sélec­
tion l'une des quatre informations disponibles. Lors d'un appel par un objet de valeur, la va­
leur de télégramme reçue détermine immédiatement le message d'affichage à appeler.
Avec une valeur comprise entre « 1 » et « 4 », chaque information définie dans l'ETS peut
être interrogée. Si la page interrogée n'est pas configurée ou en cas de réception d'une va­
leur qui n'est affectée à aucune information, le télégramme est ignoré.
L'appel d'un message d'affichage par l'objet prime sur l'affichage via le changement cy­
clique. Dans les deux formats de données, la valeur « 0 » autorise à nouveau le change­
ment d'information cyclique. Une information interrogée via l'objet reste affichée à l'écran
jusqu'à réception d'un « 0 » par le biais de l'objet.

i Un message d'affichage interrogé par l'objet de communication est prioritaire si l'appareil
est commandé localement à ce moment­là (par ex. décalage de la valeur de consigne, se­
cond niveau d'utilisation). Au terme d'une commande locale, le message affiché corres­
pond à celui ayant été appelé en dernier lieu par l'objet, via une valeur d'objet différente de
« 0 ». Si aucun appel d'information valide n'a été effectué en dernier lieu par l'objet, le
changement cyclique est activé au terne d'une commande locale.

i La réception d'un télégramme « 0 » lors de l'utilisation de l'objet de communication pour la
commutation du message d'affichage, réinitialise à chaque fois le temps de cycle du chan­
gement automatique. Ainsi, l'affichage revient toujours au premier message.
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4.2.5 Paramètre

4.2.5.1 Paramètres généraux

Description Valeurs Commentaire

h Généralités

Temporisation d'envoi
après réinitialisation ou
retour de la tension de
bus
secteur

Oui

Non

Après une réinitialisation, l'appareil peut
envoyer des télégrammes automatique­
ment pour la fonction « poste auxiliaire
du régulateur ». Le poste auxiliaire du
régulateur tente alors de demander des
valeurs du régulateur de température
par le biais de télégrammes afin d'actua­
liser les états des objets. Si d'autres ap­
pareils, qui envoient des télégrammes
immédiatement après une réinitialisa­
tion, sont également installés dans le
bus, il peut s'avérer judicieux ici d'activer
dans le nœud de paramètres « Généra­
lités » la temporisation d'envoi pour les
objets du poste auxiliaire du régulateur
et de la mesure de la température am­
biante qui envoient automatiquement
afin de réduire la charge du bus.

Si la temporisation d'envoi est activée
(réglage : « Oui »), l'appareil calcule la
temporisation à partir du numéro d'abon­
né de son adresse physique. Une tem­
porisation de 30 secondes max. a lieu
avant que les télégrammes soient en­
voyés.

Durée d'éclairage des
LED d'état lors de l'indi­
cation de commande

1 s
2 s
3 s
4 s
5 s

C'est ici qu'est défini le temps d'activa­
tion d'une LED d'état lors d'un indication
commande. Ce réglage concerne toutes
les LED d'état, dont les fonctions sont
définies sur « Indicateur de com­
mande ».

Fonction des LED de
fonctionnement

Ce paramètre définit la fonction de la
LED de fonctionnement.

ARRÊT permanent La LED de fonctionnement est toujours
désactivée.

MARCHE permanente La LED de fonctionnement est notam­
ment toujours activée pour servir d'aide
à l'orientation.

Commande par objet La LED de fonctionnement est comman­
dé via un objet de communication sépa­
ré.

clignotement La LED de fonctionnement clignote en
permanence à une fréquence fixe de
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0,75 Hz.

Outre les fonctions paramétrées ici, la
LED de fonctionnement peut représen­
ter différents états par le biais d'autres
cadences de clignotement. Parmi ces
modes, on trouve le mode de program­
mation et la signalisation d'une utilisa­
tion de la surface pleine ou encore d'une
application non chargée.

Commande de la LED
de fonctionnement via
une valeur d'objet

1 = LED statique
MARCHE /
0 = LED statique ARRÊT

1 = LED statique ARRÊT /
0 = LED statique MARCHE

1 = LED clignote /
0 = LED statique ARRÊT

1 = LED statique ARRÊT /
0 = LED clignote

Si la « Fonction de la LED de fonction­
nement » est réglée sur « Commande
via un objet », il est possible de définir
ici la polarité du télégramme de l'objet
1 bit « T.LED de fonctionnement ».
La LED peut être activée ou désactivée
statiquement. De plus, le télégramme in­
tercepté peut être évalué de sorte que la
LED clignote.

Demande d'heure Non
Oui

L'appareil possède une horloge interne
réglée par le biais de l'objet de commu­
nication. Le calcul interne de l'heure ac­
tuelle est grandement influencé par
l'étendue des fonctions prévues en in­
terne et du trafic de données associé.
Des écarts de temps considérables
peuvent ainsi en résulter. C'est la raison
pour laquelle l'horloge interne doit être
régulièrement synchronisée.
Tant qu'aucun télégramme temporel n'a
été reçu après une réinitialisation de
l'appareil ou si aucune actualisation
n'est enregistrée pendant une journée,
l'appareil définit l'heure interne comme
non valide. Dans ce cas, une demande
automatique de l'heure est possible en
option. Pour ce faire, la demande auto­
matique de l'heure peut être activée
avec le réglage « Oui » à cet endroit.
Ainsi, si l'information temporelle n'est
pas valide, l'appareil demande une fois
l'heure actuelle par le biais d'un télé­
gramme de lecture via le bus. La de­
mande de lecture doit alors être confir­
mée au moyen d'un télégramme de ré­
ponse par un autre participant au bus.
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4.2.5.2 Paramètre Partie fonctionnelle de la touche sensorielle

Description Valeurs Commentaire

h Touche sensorielle ­> Sélection des manettes/touches

Fonction des touches 1
et 2

(Les mêmes para­
mètres sont disponibles
pour les autres surfaces
de détection de l'appa­
reil.)

Fonction bascule (ma­
nette 1)

Fonction touche

Le concept de commande par touches
pour la fonction de touche sensorielle
peut être configuré à cet endroit en tant
que fonction de manette ou fonction de
touche. Pour la fonction de manette,
deux surfaces de détection adjacentes
sont attribuées à une même fonction.
Dans le cas de la fonction de touche,
chaque surface de détection est exploi­
tée séparément : différentes fonctions
peuvent ainsi être exécutées. Lorsque
deux surfaces de détection sont regrou­
pées en une manette, il est également
possible de déclencher des fonctions
spéciales par commande sur toute la
surface.

h Touche sensorielle ­> Sélection de manettes/touches ­> Manette 1 (touches 1/2) (unique­
ment avec « Fonction des touches 1 et 2 = comme une manette (manette 1) » !)

Fonctionnement Commutation
Variation
Store
Transmission de valeur 1
octet
Transmission de valeur 2
octet
Auxiliaire de scènes
Commande 2 canaux

La fonction de base de la manette est
définie ici.
En fonction de ce réglage, l'ETS indique
des objets de communication et des pa­
ramètres différents pour cette manette.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction bascule "commutation"...

Commande par pres­
sion de la manette de
gauche

aucune réaction
MARCHE
ARRÊT
COM 

Ces paramètres déterminent la réaction
en cas de pression ou de relâchement
de la manette gauche.

Cde en cas de relâche­
ment de la manette de
gauche

aucune réaction
MARCHE
ARRÊT
COM 

Commande par pres­
sion de la manette de
droite

aucune réaction
MARCHE
ARRÊT
COM 

Ces paramètres déterminent la réaction
en cas de pression ou de relâchement
de la manette droite.

Cde en cas de relâche­
ment de la manette de
droite

aucune réaction
MARCHE
ARRÊT
COM 

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction bascule "variation"...
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Commande par pres­
sion de la manette de
gauche

aucune réaction
Plus clair (MARCHE)
Plus sombre (ARRÊT)
Plus clair / plus sombre
(COM)
Plus clair (COM)
Plus sombre (COM) 

Ce paramètre détermine la réaction si la
manette gauche est actionnée.
Si la touche sensorielle doit commuter
en cas d'actionnement court, les objets
de commutation correspondants
d'autres capteurs doivent être reliés
entre eux avec la même fonction. Avec
le réglage "plus clair/plus sombre (UM)"
les objets de variation doivent égale­
ment être reliés entre eux pour que la
touche sensorielle puisse également en­
voyer le télégramme adapté lors de la
prochaine commande.

Commande par pres­
sion de la manette de
droite

aucune réaction
Plus clair (MARCHE)
Plus sombre (ARRÊT)
Plus clair / plus sombre
(COM)
Plus clair (COM)
Plus sombre (COM) 

Ce paramètre détermine la réaction si la
manette droite est actionnée.
Si la touche sensorielle doit commuter
en cas d'actionnement court, les objets
de commutation correspondants
d'autres capteurs doivent être reliés
entre eux avec la même fonction. Avec
le réglage "plus clair/plus sombre (UM)"
les objets de variation doivent égale­
ment être reliés entre eux pour que la
touche sensorielle puisse également en­
voyer le télégramme adapté lors de la
prochaine commande.

Temps entre la commu­
tation et la variation ma­
nette gauche
(100 … 50000 x 1 ms)

100 … 400 … 50000 Ce paramètre détermine pendant com­
bien de temps la manette gauche doit
être actionnée pour que la touche sen­
sorielle envoie un télégramme de varia­
tion.

Temps entre la commu­
tation et la variation de
la manette droite
(100 … 50000 x 1 ms)

100 … 400 … 50000 Ce paramètre détermine pendant com­
bien de temps la manette droite doit être
actionnée pour que la touche sensorielle
envoie un télégramme de variation.

Extension de para­
mètres

activé
désactivé

Si les extensions de paramètres sont
activées, l'ETS indique les paramètres
suivants.

Si les extensions de pa­
ramètres sont activés…

Variation plus claire de 1,5 %
3 %
6 %
12,5 %

Ce paramètre permet de régler l'étape
de variation relative pour la variation
plus claire. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
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25 %
50 %
100 %

palier paramétré.
Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répète automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti­
tion des télégrammes").

Variation plus sombre
de

1,5 %
3 %
6 %
12,5 %
25 %
50 %
100 %

Ce paramètre permet de régler l'étape
de variation relative pour la variation
plus sombre. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
palier paramétré.
Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répète automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti­
tion des télégrammes").

Envoyer télégramme
d'arrêt ?

Oui
non 

Avec "oui", la touche sensorielle envoie
un télégramme pour arrêter la variation
lorsque la manette est relâchée. Si la
touche sensorielle envoie des télé­
grammes de variation par petits paliers,
le télégramme d'arrêt n'est générale­
ment pas nécessaire.

Répétition
de télégramme ?

Oui
Non

Ici, la répétition des télégrammes peut
être activée pour la variation. La touche
sensorielle envoie alors les télé­
grammes de variation relatifs (avec le
palier paramétré) lorsque la touche est
maintenue appuyée jusqu'à ce que la
touche soit relâchée.

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

200 ms
300 ms
400 ms
500 ms
750 ms
1 s
2 s 

Ce paramètre détermine à quelle rythme
les télégrammes de variation sont répé­
tés automatiquement en cas de répéti­
tion de télégrammes.
Apparaît uniquement avec "répétition té­
légrammes = oui" !

Commande sur toute la
surface

autorisé

bloqué

Si la commande sur toute la surface est
autorisée, l'ETS affiche les paramètres
suivants.

Fonction en cas de
commande sur toute la
surface

Commutation

Sélection de scène sans
fonction d'enregistrement

Avec une commande sur toute la sur­
face, ce paramètre détermine la fonction
à utiliser. L'ETS indique pour cela l'objet
de communication adapté ainsi que les
autres paramètres.
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Sélection de scène avec
fonction d'enregistrement 

Si la touche sensorielle doit sélectionner
une scène avec fonction d'enregistre­
ment en cas de commande sur toute la
surface, elle fait encore la distinction
entre une commande courte (inférieure
à 1 sec), une commande longue (supé­
rieure à 5 sec) et une commande non
valide (entre 1 sec et 5 sec). Une com­
mande courte entraîne la sélection de la
scène, une commande longue entraîne
l'enregistrement de la scène, une com­
mande non valide sur toute la surface
est ignorée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Commande en cas de
commande sur toute la
surface

MARCHE
ARRÊT
COM

Ce paramètre détermine la valeur du té­
légramme envoyé lorsque la commande
sur toute la surface est reconnue. Avec
"UM" la valeur actuelle de l'objet est
commutée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Numéro de scène
(1 … 64)

1, 2, …, 64 Le numéro de scène qui doit être en­
voyé au bus lors d'une sélection ou d'un
enregistrement de scène, est paramétré
ici.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction bascule "store"...

Commande par pres­
sion de la manette

Manette gauche : HAUT /
Manette droite : BAS

Manette gauche : BAS /
Manette droite : HAUT

Manette gauche : COM­
MUT. /
Manette droite : COMMUT.

Ce paramètre détermine le sens du
mouvement du moteur en cas d'action­
nement de touche. Avec le réglage
"UM", la direction change à chaque
commande de long terme. Si plusieurs
poussoirs doivent piloter le même mo­
teur, les objets longue durée des pous­
soirs doivent être reliés entre eux pour
pouvoir effectuer le changement de
mouvement correctement.

Concept de commande Court ­ Long ­Court

Long – Court

Court – Long

Long ­ Court ou Court

Pour la commande du store, quatre
concepts de commande différents
peuvent être sélectionnés. L'ETS in­
dique d'autres paramètres pour cela.
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Temps entre la com­
mande courte et longue
Manette gauche
(1 … 3000 x 100 ms) 

1 … 4 … 3000 C'est ici qu'a lieu le réglage du délai
après lequel le fonctionnement longue
durée est évalué en appuyant sur la
touche gauche de la manette.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Long – Court"
!

Temps entre la com­
mande courte et longue
Manette droite
(1 … 3000 x 100 ms) 

1 … 4 … 3000 C'est ici qu'a lieu le réglage du délai
après lequel le fonctionnement longue
durée est évalué en appuyant sur la
touche droite de la manette.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Long – Court"
!

Durée de réglage de la­
melles Manette gauche
(0 … 3000 x 100 ms)

0 … 5 … 3000 Durée pendant laquelle un télégramme
MOVE envoyé peut être terminé en relâ­
chant la touche gauche de la manette
(STEP). Cette fonction est utilisée pour
le réglage des lamelles d'un store.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Court – Long"!

Durée de réglage de la­
melles Manette droite
(0 … 3000 x 100 ms)

0 … 5 … 3000 Durée pendant laquelle un télégramme
MOVE envoyé peut être terminé en relâ­
chant la touche droite de la manette
(STEP). Cette fonction est utilisée pour
le réglage des lamelles d'un store.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Court – Long"!

Commande sur toute la
surface

autorisé

bloqué

Si la commande sur toute la surface est
autorisée, l'ETS affiche les paramètres
suivants.
La commande sur toute la surface ne
peut être paramétrée qu'avec le
"concept de commande = Long – Court
ou Court" !

Fonction en cas de
commande sur toute la
surface

Commutation

Sélection de scène sans
fonction d'enregistrement

Sélection de scène avec
fonction d'enregistrement 

Avec une commande sur toute la sur­
face, ce paramètre détermine la fonction
à utiliser. L'ETS indique pour cela l'objet
de communication adapté ainsi que les
autres paramètres.
Si la touche sensorielle doit sélectionner
une scène avec fonction d'enregistre­
ment en cas de commande sur toute la
surface, elle fait encore la distinction
entre une commande courte (inférieure
à 1 sec), une commande longue (supé­
rieure à 5 sec) et une commande non
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valide (entre 1 sec et 5 sec). Une com­
mande courte entraîne la sélection de la
scène, une commande longue entraîne
l'enregistrement de la scène, une com­
mande non valide sur toute la surface
est ignorée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Commande en cas de
commande sur toute la
surface

MARCHE
ARRÊT
COM

Ce paramètre détermine la valeur du té­
légramme envoyé lorsque la commande
sur toute la surface est reconnue. Avec
"UM" la valeur actuelle de l'objet est
commutée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Numéro de scène
(1 … 64)

1, 2, …, 64 Le numéro de scène qui doit être en­
voyé au bus lors d'une sélection ou d'un
enregistrement de scène, est paramétré
ici.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

 Les paramètres suivants ne sont valables que pour les fonctions de manette "transmission de
valeur 1 octet"...

Mode de fonctionne­
ment

Manette gauche /
droite sans fonction

Manette gauche : 0 … 255
/
Manette droite : 0 … 255

Manette gauche : 0 …
100 % /
Manette droite : 0 … 100 %

Manette gauche : 0 … 255 /
Manette droite : sans fonc­
tion

Manette gauche : 0 …
100 % /
Manette droite : sans fonc­
tion

Manette gauche : sans
fonction
/ Manette droite : 0 … 255

Manette gauche : sans
fonction
/ Manette droite : 0 …
100 %

Avec une manette paramétrée comme
"transmission de valeur 1 octet", il est
possible de choisir si les valeurs à en­
voyer sont des nombres entiers compris
entre 0 et 255 ou des pourcentages de 0
à 100 %. Les paramètres ainsi que leurs
possibilités de réglage se règlent en
conséquence.
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Valeur manette de
gauche
(0 … 255) 

0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette gauche est action­
née.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…255"!

Valeur manette de
droite
(0 … 255) 

0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette droite est actionnée.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…255"!

Valeur manette de
gauche
(0 … 100 %) 

0 ... 100 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette gauche est action­
née.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…100 %"!

Valeur manette de
droite
(0 … 100 %) 

0 ... 100 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette droite est actionnée.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…100 %"!

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

autorisé

bloqué

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, l'ETS in­
dique d'autres paramètres.
Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen­
dant plus de 5 sec. Dans ce cas, la LED
d'état clignote pour indiquer qu'un nou­
veau télégramme a été envoyé.

Valeur de démarrage
pour le réglage de va­
leur

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.

comme la valeur paramé­
trée

Avec chaque commande longue, la
touche sensorielle redémarre toujours
avec la valeur programmée par l'ETS.

comme la valeur après le
dernier réglage

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.

comme la valeur de l'ob­
jet de communication

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.
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N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Sens du réglage de va­
leur

vers le haut

vers le bas

commutation (en alter­
nance)

Avec une commande longue, la touche
sensorielle peut soit régler les valeurs
toujours dans la même direction, soit en­
registrer la direction du dernier réglage
et en inverser le sens avec une nouvelle
pression de touche.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Incrément (1 à 15) 1 ... 15 En cas de réglage de valeur, la touche
sensorielle calcule la nouvelle valeur de
télégramme à partir de la valeur précé­
dente et de l'incrément réglé. Si elle
descend en dessous de la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou si elle dépasse la limite supérieure
(255 ou 100 %), elle adapte l'incrément
automatiquement pour le dernier pas.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

0,5 s
1 s
2 s
3 s

En cas de réglage de valeur, la touche
sensorielle calcule la nouvelle valeur de
télégramme à partir de la valeur précé­
dente et de l'incrément réglé. Si elle
descend en dessous de la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou si elle dépasse la limite supérieure
(255 ou 100 %), elle adapte l'incrément
automatiquement pour le dernier pas.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Réglage de valeur avec
dépassement

Oui

Non

Si le réglage de valeur doit avoir lieu
sans dépassement (réglage "non") et si
la touche sensorielle atteint la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou la limite supérieure (255 ou 100 %),
elle arrête automatiquement le réglage
de valeur.
Si le réglage de valeur doit s'effectuer
avec dépassement (réglage « Oui ») et
que la touche sensorielle atteint la limite
inférieure ou supérieure de la plage, elle
envoie la valeur de cette limite de plage
et introduit une pause dont la durée
équivaut à deux incréments. La touche
sensorielle envoie alors un télégramme
avec la valeur de l'autre zone limite et
poursuit le réglage de valeur dans le
même sens.
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 Les paramètres suivants ne sont valables que pour les fonctions de manette "transmission de
valeur 2 octet"...

Mode de fonctionne­
ment

Transmission de valeur
de témpérature

Transmission de valeur de
luminosité

Transmission de valeur (0
… 65535)

Avec une manette paramétrée comme
"transmission de valeur 1 octet", il est
possible de choisir si les valeurs à en­
voyer sont des valeurs de température
(0 °C à 40 °C), des valeurs de luminosi­
té (0 Lux à 1500 Lux) ou des nombres
entiers (0 à 65535). Les paramètres sui­
vants et leur possibilités de réglage en
dépendent.

Valeur de température
(0 … 40 °C)
Manette gauche

0 ... 20 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette gauche est action­
née.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" !

Valeur de température
(0 … 40 °C)
Manette droite

0 ... 20 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette droite est actionnée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" !

Valeur de luminosité
Manette gauche

0, 50, … 300 … 1450, 1500
Lux

Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette gauche est action­
née.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de lu­
minosité" !

Valeur de luminosité
Manette droite

0, 50, … 300 … 1450, 1500
Lux

Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette droite est actionnée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de lu­
minosité" !

Valeur (0 … 65535)
Manette gauche

0 … 65535 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette gauche est action­
née.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur
(0…65535" !

0 … 65535
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Valeur (0 … 65535)
Manette droite

Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet si la manette droite est actionnée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur
(0…65535" !

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

autorisé

bloqué

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, l'ETS in­
dique d'autres paramètres.
Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen­
dant plus de 5 sec. Dans ce cas, la LED
d'état clignote pour indiquer qu'un nou­
veau télégramme a été envoyé.

Valeur de démarrage
pour le réglage de va­
leur

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.

comme la valeur paramé­
trée

Avec chaque commande longue, la
touche sensorielle redémarre toujours
avec la valeur programmée par l'ETS.

comme la valeur après le
dernier réglage

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.

comme la valeur de l'ob­
jet de communication

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.
Ce réglage ne peut être sélectionné
qu'avec « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur (0 à 65535) » !
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Sens du réglage de va­
leur

vers le haut

vers le bas

commutation (en alter­
nance)

Avec une commande longue, la touche
sensorielle peut soit régler les valeurs
toujours dans la même direction, soit en­
registrer la direction du dernier réglage
et en inverser le sens avec une nouvelle
pression de touche.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Incrément 1 °C Avec les valeurs de température, l'incré­
ment de réglage est fixé à 1 °C.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" et le "réglage de valeur par
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pression de touche longue = activé" !

Incrément 50 Lux Avec les valeurs de luminosité, l'incré­
ment de réglage est fixé à 50 Lux.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de lu­
minosité" et le "réglage de valeur par
pression de touche longue = activé" !

Incrément 1
2
5
10
20
50
75
100
200
500
750
1000

L'incrément de réglage de la transmis­
sion de valeur 2 octets est réglé à ce ni­
veau.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" et le "réglage de valeur par
pression de touche longue = activé" !

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

0,5 s
1 s
2 s
3 s

Ce paramètre détermine la vitesse à la­
quelle la touche sensorielle envoie les
nouveaux télégrammes pour le réglage
de valeur.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Réglage de valeur avec
dépassement

Oui

Non

Si le réglage de valeur doit avoir lieu
sans dépassement (réglage "non") et si
la touche sensorielle atteint la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 °C, 0
Lux, 0) ou la limite supérieure (+ 40 °C,
1500 Lux, 65535) elle arrête automati­
quement le réglage de valeur.
Si le réglage de valeur doit avoir lieu
avec dépassement (réglage "oui") et si
la touche sensorielle atteint la zone li­
mite supérieure ou inférieure, elle en­
voie la valeur de cette zone limite puis
introduit une pause dont la durée corres­
pond à deux pas. La touche sensorielle
envoie alors un télégramme avec la va­
leur de l'autre zone limite et poursuit le
réglage de valeur dans le même sens.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction bascule "auxiliaire de
scène"...

Mode de fonctionne­
ment

Poste auxiliaire de scène
sans fonction d'enreg.

Le mode de fonctionnement de l'auxi­
liaire est réglé ici.
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Auxiliaire de scène avec
fonction d'enregistrement

Sélection scène interne
sans fonction d'enregistre­
ment

Sélection scène interne
avec fonction d'enregistre­
ment 

Si la touche sensorielle est utilisée
comme auxiliaire de scène, les scènes
peuvent être stockées dans un ou plu­
sieurs autres appareils KNX/EIB
(par ex. touche sensorielle scène de
lumière). En cas de sélection de scène
ou de fonction d'enregistrement, la
touche sensorielle envoie par l'objet
auxiliaire de la manette, un télégramme
avec le numéro de scène correspon­
dant.
Lors de l'appel d'une scène interne, une
scène enregistrée en interne dans l'ap­
pareil est appelée ou à nouveau enre­
gistrée. Aucun télégramme n'est envoyé
au bus par un objet d'auxiliaire de
scène. Avec ce réglage, la fonction de
scène interne doit être activée.

Numéro de scène
(1 … 64)
Manette gauche

1 ... 64 Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre­
gistrer jusqu'à 64 scènes par leur numé­
ro. Le numéro de scène à envoyer par
une pression de la touche gauche est
défini ici.

Numéro de scène
(1 … 64)
Manette droite

1 ... 64 Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre­
gistrer jusqu'à 64 scènes par leur numé­
ro. Le numéro de scène à envoyer par
une pression de la touche droite est dé­
fini ici.

Numéro de scène
(1 … 8)
Manette gauche

1 ... 8 Le numéro de la scène interne sélec­
tionnée ou enregistrée avec une pres­
sion de la touche gauche est défini ici.

Numéro de scène
(1 … 8)
Manette droite

1 ... 8 Le numéro de la scène interne sélec­
tionnée ou enregistrée avec une pres­
sion de la touche droite est défini ici.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction bascule "commande 2 ca­
naux"...

Concept de commande Canal 1 ou canal 2

Canal 1 et canal 2 

Le concept de commande 2 canaux est
défini ici. Avec le réglage "Canal 1 ou
canal 2", la touche sensorielle décide en
fonction de la durée de l'actionnement,
lequel des deux canaux elle utilise.
Avec le réglage "Canal 1 et canal 2", le
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poussoir envoie uniquement le télé­
gramme du canal 1 avec un actionne­
ment court et les deux télégrammes
avec un actionnement long.

Fonction canal 1 (2) sans fonction
Commutation (1 bit)
Transmission de valeur 0
… 255 (1 octet)
Transmission de valeur 0
… 100 % (1 octet)
Transmission de valeur de
température (2 octets)

Ce paramètre détermine la fonction du
canal et décide les autres paramètres et
l'objet de communication représentés
pour le canal 1 (2).

Commande de touche
pour le canal 1 (2)
Manette gauche

MARCHE
ARRÊT
COM 

Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette gauche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = commutation (1 bit)"!

Commande de touche
pour le canal 1 (2)
Manette droite

MARCHE
ARRÊT
COM 

Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette droite.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = commutation (1 bit)"!

Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)
Manette gauche
(0...255)

0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette gauche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…255 (1
octet)"!

Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)
Manette droite (0...255)

0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette droite.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…255 (1
octet)"!

Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)
Manette gauche
(0 … 100 %)

0 ... 100 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette gauche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…100 %(1
octet)" !

Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)

0 ... 100 Ce paramètre détermine la valeur de
l'objet envoyée au bus par pression de
la manette droite.
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Manette droite
(0 … 100 %)

N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…100 %(1
octet)" !

Valeur de température
de la touche pour canal
1 (2)
Manette gauche
(0 … 40 °C)

0 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur de
température envoyée au bus par pres­
sion de la manette gauche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur de tempéra­
ture (2 octets)" !

Valeur de température
de la touche pour canal
1 (2)
Manette droite
(0 … 40 °C)

0 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur de
température envoyée au bus par pres­
sion de la manette droite.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur de tempéra­
ture (2 octets)" !

Temps écoulé entre ca­
nal 1 et canal 2
Manette gauche
(1 … 255 x 100 ms)

0 ... 30 ... 255 En fonction du concept de commande
choisi, ce paramètre détermine à quel
moment le bouton­poussoir envoie le té­
légramme pour le canal 1 et le télé­
gramme pour le canal 2 lors d'une pres­
sion sur la manette gauche.

Temps écoulé entre ca­
nal 1 et canal 2
Manette droite
(1 … 255 x 100 ms)

0 ... 30 ... 255 En fonction du concept de commande
choisi, ce paramètre détermine à quel
moment le bouton­poussoir envoie le té­
légramme pour le canal 1 et le télé­
gramme pour le canal 2 lors d'une pres­
sion sur la manette droite.

Commande sur toute la
surface

autorisé

bloqué

Si la commande sur toute la surface est
autorisée, l'ETS affiche les paramètres
suivants.
La commande sur toute la surface ne
peut être paramétrée qu'avec le
"concept de commande = canal 1 ou ca­
nal 2"!

Fonction en cas de
commande sur toute la
surface

Commutation

Sélection de scène sans
fonction d'enregistrement

Sélection de scène avec
fonction d'enregistrement 

Avec une commande sur toute la sur­
face, ce paramètre détermine la fonction
à utiliser. L'ETS indique pour cela l'objet
de communication adapté ainsi que les
autres paramètres.
Si la touche sensorielle doit sélectionner
une scène avec fonction d'enregistre­
ment en cas de commande sur toute la
surface, elle fait encore la distinction
entre une commande courte (inférieure
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à 1 sec), une commande longue (supé­
rieure à 5 sec) et une commande non
valide (entre 1 sec et 5 sec). Une com­
mande courte entraîne la sélection de la
scène, une commande longue entraîne
l'enregistrement de la scène, une com­
mande non valide sur toute la surface
est ignorée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Commande en cas de
commande sur toute la
surface

MARCHE
ARRÊT
COM

Ce paramètre détermine la valeur du té­
légramme envoyé lorsque la commande
sur toute la surface est reconnue. Avec
"UM" la valeur actuelle de l'objet est
commutée.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

Numéro de scène
(1 … 64)

1, 2, …, 64 Le numéro de scène qui doit être en­
voyé au bus lors d'une sélection ou d'un
enregistrement de scène, est paramétré
ici.
Apparaît uniquement en cas "Com­
mande sur toute la surface = activé"!

h Touche sensorielle ­> Sélection des manettes/touches ­> Manettes 2 … n voir manette 1 !

h Touche sensorielle ­> Sélection des manettes/touches ­> Touche 1 (uniquement avec
« Fonction des touches 1 et 2 = comme touches séparées » !)

Fonctionnement sans fonction
Commutation
Variation
Store
Transmission de valeur 1
octet
Transmission de valeur 2
octet
Auxiliaire de scènes
Commande 2 canaux
auxiliaire de régulateur *
Commande du ventilateur
Mode de fonctionnement
du régulateur
Décalage de la valeur de
consigne

* : doit être activé sous
« Régulation de la tempéra­
ture ambiante » !

La fonction de base de la touche est dé­
finie ici.
En fonction de ce réglage, l'ETS indique
des objets de communication et des pa­
ramètres différents pour cette touche.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "commutation"...

Commande par pres­
sion de la touche

aucune réaction
MARCHE
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ARRÊT
COM 

Ces paramètres déterminent la réaction
en cas de pression ou de relâchement
de la touche.

Commande par relâche­
ment de la touche

aucune réaction
MARCHE
ARRÊT
COM 

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "variation"...

Commande par pres­
sion de la touche

aucune réaction
Plus clair (MARCHE)
Plus sombre (ARRÊT)
Plus clair / plus sombre
(COM)
Plus clair (COM)
Plus sombre (COM) 

Ce paramètre détermine la réaction si la
touche est actionnée.
Si la touche sensorielle doit commuter
en cas d'actionnement court, les objets
de commutation correspondants
d'autres capteurs doivent être reliés
entre eux avec la même fonction. Avec
le réglage "plus clair/plus sombre (UM)"
les objets de variation doivent égale­
ment être reliés entre eux pour que la
touche sensorielle puisse également en­
voyer le télégramme adapté lors de la
prochaine commande.

Temps entre la commu­
tation et la variation
(100 … 50000 x 1 ms)

100 … 400 … 50000 Ce paramètre détermine pendant com­
bien de temps la touche doit être action­
née pour que la touche sensorielle en­
voie un télégramme de variation.

Extension de para­
mètres

activé
désactivé

Si les extensions de paramètres sont
activées, l'ETS indique les paramètres
suivants.

Si les extensions de pa­
ramètres sont activés…

Variation plus claire de 1,5 %
3 %
6 %
12,5 %
25 %
50 %
100 %

Ce paramètre permet de régler l'étape
de variation relative pour la variation
plus claire. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
palier paramétré.
Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répète automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti­
tion des télégrammes").

Variation plus sombre
de

1,5 %
3 %
6 %
12,5 %
25 %

Ce paramètre permet de régler l'étape
de variation relative pour la variation
plus sombre. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
palier paramétré.
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50 %
100 %

Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répète automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti­
tion des télégrammes").

Envoyer télégramme
d'arrêt ?

Oui
Non

Avec "oui", la touche sensorielle envoie
un télégramme pour arrêter la variation
lorsque la manette est relâchée. Si la
touche sensorielle envoie des télé­
grammes de variation par petits paliers,
le télégramme d'arrêt n'est générale­
ment pas nécessaire.

Répétition
de télégramme ?

Oui
Non

Ici, la répétition des télégrammes peut
être activée pour la variation. La touche
sensorielle envoie alors les télé­
grammes de variation relatifs (avec le
palier paramétré) lorsque la touche est
maintenue appuyée jusqu'à ce que la
touche soit relâchée.

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

200 ms
300 ms
400 ms
500 ms
750 ms
1 s
2 s 

Ce paramètre détermine à quelle rythme
les télégrammes de variation sont répé­
tés automatiquement en cas de répéti­
tion de télégrammes.
Apparaît uniquement avec "répétition té­
légrammes = oui" !

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "store"...

Commande par pres­
sion de la touche

BAS
HAUT
COM

Ce paramètre détermine le sens du
mouvement du moteur en cas d'action­
nement de touche. Avec le réglage
"UM", la direction change à chaque
commande de long terme. Si plusieurs
poussoirs doivent piloter le même mo­
teur, les objets longue durée des pous­
soirs doivent être reliés entre eux pour
pouvoir effectuer le changement de
mouvement correctement.

Concept de commande Court ­ Long ­Court

Long – Court

Court – Long

Long ­ Court ou Court

Pour la commande du store, quatre
concepts de commande différents
peuvent être sélectionnés. L'ETS in­
dique d'autres paramètres pour cela.
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Temps entre la com­
mande courte et longue
(1 … 3000 x 100 ms) 

1 … 4 … 3000 C'est ici qu'a lieu le réglage du délai
après lequel le fonctionnement longue
durée est évalué par pression de la
touche.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Long – Court"
!

Temps de réglage des
lamelles
(0 … 3000 x 100 ms)

0 … 5 … 3000 Temps pendant lequel un télégramme
MOVE (déplacement) peut être terminé
(STEP) en relâchant la touche. Cette
fonction est utilisée pour le réglage des
lamelles d'un store.
Ce paramètre n'apparaît pas avec le
"concept de commande = Court – Long"!

 Les paramètres suivants ne sont valables que pour les fonctions de touche "transmission de
valeur 1 octet"...

Mode de fonctionne­
ment

Transmission de valeur
0 … 255
Transmission de valeur
0 … 100 %

Avec une touche paramétrée comme
"transmission de valeur 1 octet", il est
possible de choisir si les valeurs à en­
voyer sont des nombres entiers compris
entre 0 et 255 ou des pourcentages de 0
à 100 %. Les paramètres ainsi que leurs
possibilités de réglage se règlent en
conséquence.

Valeur (0 … 255) 0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet lorsque la appuyée.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…255"!

Valeur (0 … 100 %) 0 ... 100 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet lorsque la appuyée.
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = … 0…100 %"!

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

autorisé

bloqué

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, l'ETS in­
dique d'autres paramètres.
Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen­
dant plus de 5 sec. Dans ce cas, la LED
d'état clignote pour indiquer qu'un nou­
veau télégramme a été envoyé.

Valeur de démarrage
pour le réglage de va­
leur

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.
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comme la valeur paramé­
trée

Avec chaque commande longue, la
touche sensorielle redémarre toujours
avec la valeur programmée par l'ETS.

comme la valeur après le
dernier réglage

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.

comme la valeur de l'ob­
jet de communication

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Sens du réglage de va­
leur

vers le haut

vers le bas

commutation (en alter­
nance)

Avec une commande longue, la touche
sensorielle peut soit régler les valeurs
toujours dans la même direction, soit en­
registrer la direction du dernier réglage
et en inverser le sens avec une nouvelle
pression de touche.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Incrément (1 à 15) 1 ... 15 En cas de réglage de valeur, la touche
sensorielle calcule la nouvelle valeur de
télégramme à partir de la valeur précé­
dente et de l'incrément réglé. Si elle
descend en dessous de la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou si elle dépasse la limite supérieure
(255 ou 100 %), elle adapte l'incrément
automatiquement pour le dernier pas.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

0,5 s
1 s
2 s
3 s

En cas de réglage de valeur, la touche
sensorielle calcule la nouvelle valeur de
télégramme à partir de la valeur précé­
dente et de l'incrément réglé. Si elle
descend en dessous de la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou si elle dépasse la limite supérieure
(255 ou 100 %), elle adapte l'incrément
automatiquement pour le dernier pas.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Réglage de valeur avec
dépassement

Oui

Non

Si le réglage de valeur doit avoir lieu
sans dépassement (réglage "non") et si
la touche sensorielle atteint la limite infé­
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rieure de la plage de réglage (0 ou 0 %)
ou la limite supérieure (255 ou 100 %),
elle arrête automatiquement le réglage
de valeur.
Si le réglage de valeur doit s'effectuer
avec dépassement (réglage « Oui ») et
que la touche sensorielle atteint la limite
inférieure ou supérieure de la plage, elle
envoie la valeur de cette limite de plage
et introduit une pause dont la durée
équivaut à deux incréments. La touche
sensorielle envoie alors un télégramme
avec la valeur de l'autre zone limite et
poursuit le réglage de valeur dans le
même sens.

 Les paramètres suivants ne sont valables que pour les fonctions de touche "transmission de
valeur 2 octet"...

Mode de fonctionne­
ment

Transmission de valeur
de témpérature

Transmission de valeur de
luminosité

Transmission de valeur (0
… 65535)

Avec une touche paramétrée comme
"transmission de valeur 1 octet", il est
possible de choisir si les valeurs à en­
voyer sont des valeurs de température
(0 °C à 40 °C), des valeurs de luminosi­
té (0 Lux à 1500 Lux) ou des nombres
entiers (0 à 65535). Les paramètres sui­
vants et leur possibilités de réglage en
dépendent.

Valeur de température
(0 … 40 °C)

0 ... 20 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet lorsque la touche est appuyée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" !

Valeur de luminosité 0, 50, … 300 … 1450, 1500
Lux

Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet lorsque la touche est appuyée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de lu­
minosité" !

Valeur (0 … 65535) 0 … 65535 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet lorsque la touche est appuyée.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur
(0…65535" !

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

autorisé

bloqué

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, l'ETS in­
dique d'autres paramètres.
Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen­
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dant plus de 5 sec. Dans ce cas, la LED
d'état clignote pour indiquer qu'un nou­
veau télégramme a été envoyé.

Valeur de démarrage
pour le réglage de va­
leur

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.

comme la valeur paramé­
trée

Avec chaque commande longue, la
touche sensorielle redémarre toujours
avec la valeur programmée par l'ETS.

comme la valeur après le
dernier réglage

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.

comme la valeur de l'ob­
jet de communication

Avec la commande longue, la touche
sensorielle démarre avec la valeur en­
voyée en dernier, par lui­même ou par
un autre appareil, avec cette adresse de
groupe.
Ce réglage peut être sélectionné uni­
quement avec le paramétrage « Mode
de fonctionnement = transmetteur de va­
leur (0 à 65535)!
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Sens du réglage de va­
leur

vers le haut

vers le bas

commutation (en alter­
nance)

Avec une commande longue, la touche
sensorielle peut soit régler les valeurs
toujours dans la même direction, soit en­
registrer la direction du dernier réglage
et en inverser le sens avec une nouvelle
pression de touche.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Incrément 1 °C Avec les valeurs de température, l'incré­
ment de réglage est fixé à 1 °C.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" et le "réglage de valeur par
pression de touche longue = activé" !

Incrément 50 Lux Avec les valeurs de luminosité, l'incré­
ment de réglage est fixé à 50 Lux.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de lu­
minosité" et le "réglage de valeur par
pression de touche longue = activé" !
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Incrément 1
2
5
10
20
50
75
100
200
500
750
1000

L'incrément de réglage de la transmis­
sion de valeur 2 octets est réglé à ce ni­
veau.
N'apparaît qu'avec le "mode de fonction­
nement = transmission de valeur de
température" et le "réglage de valeur par
pression de touche longue = activé" !

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

0,5 s
1 s
2 s
3 s

Ce paramètre détermine la vitesse à la­
quelle la touche sensorielle envoie les
nouveaux télégrammes pour le réglage
de valeur.
N'apparaît qu'avec "réglage de valeur
par pression de touche longue = activé"!

Réglage de valeur avec
dépassement

Oui

Non

Si le réglage de valeur doit avoir lieu
sans dépassement (réglage "non") et si
la touche sensorielle atteint la limite infé­
rieure de la plage de réglage (0 °C, 0
Lux, 0) ou la limite supérieure (+ 40 °C,
1500 Lux, 65535) elle arrête automati­
quement le réglage de valeur.
Si le réglage de valeur doit avoir lieu
avec dépassement (réglage "oui") et si
la touche sensorielle atteint la zone li­
mite supérieure ou inférieure, elle en­
voie la valeur de cette zone limite puis
introduit une pause dont la durée corres­
pond à deux pas. La touche sensorielle
envoie alors un télégramme avec la va­
leur de l'autre zone limite et poursuit le
réglage de valeur dans le même sens.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "auxiliaire de
scène"...

Mode de fonctionne­
ment

Poste auxiliaire de scène
sans fonction d'enreg.

Auxiliaire de scène avec
fonction d'enregistrement

Sélection scène interne
sans fonction d'enregistre­
ment

Sélection scène interne
avec fonction d'enregistre­
ment 

Le mode de fonctionnement de l'auxi­
liaire est réglé ici.
Si la touche sensorielle est utilisée
comme auxiliaire de scène, les scènes
peuvent être stockées dans un ou plu­
sieurs autres appareils KNX/EIB
(par ex. touche sensorielle scène de
lumière). En cas de sélection de scène
ou de fonction d'enregistrement, la
touche sensorielle envoie par l'objet
auxiliaire de la touche, un télégramme
avec le numéro de scène correspon­
dant.
Lors de l'appel d'une scène interne, une
scène enregistrée en interne dans l'ap­
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pareil est appelée ou à nouveau enre­
gistrée. Aucun télégramme n'est envoyé
au bus par un objet d'auxiliaire de
scène. Avec ce réglage, la fonction de
scène interne doit être activée.

Numéro de scène
(1 … 64)

1 ... 64 Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre­
gistrer jusqu'à 64 scènes par leur numé­
ro. Le numéro de scène à envoyer par
une pression de touche est défini ici.

Numéro de scène
(1 … 8)

1 ... 8 Le numéro de la scène interne sélec­
tionnée ou enregistrée avec une pres­
sion de touche est défini ici.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "commande 2 ca­
naux"...

Concept de commande Canal 1 ou canal 2

Canal 1 et canal 2 

Le concept de commande 2 canaux est
défini ici. Avec le réglage "Canal 1 ou
canal 2", la touche sensorielle décide en
fonction de la durée de l'actionnement,
lequel des deux canaux elle utilise.
Avec le réglage "Canal 1 et canal 2", le
poussoir envoie uniquement le télé­
gramme du canal 1 avec un actionne­
ment court et les deux télégrammes
avec un actionnement long.

Fonction canal 1 (2) sans fonction
Commutation (1 bit)
Transmission de valeur 0
… 255 (1 octet)
Transmission de valeur 0
… 100 % (1 octet)
Transmission de valeur de
température (2 octets)

Ce paramètre détermine la fonction du
canal et décide les autres paramètres et
l'objet de communication représentés
pour le canal 1 (2).

Commande de touche
pour le canal 1 (2)

MARCHE
ARRÊT
COM 

Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet envoyée au bus par pression de la
touche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = commutation (1 bit)"!

Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)
(0 … 255)

0 ... 255 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet envoyée au bus par pression de la
touche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…255 (1
octet)"!
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Valeur de la touche
pour
Canal 1 (2)
(0 … 100 %)

0...100 Ce paramètre détermine la valeur d'ob­
jet envoyée au bus par pression de la
touche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur 0…100 %(1
octet)" !

Valeur de température
de la touche pour canal
1 (2)
(0 … 40 °C)

0 ... 40 Ce paramètre détermine la valeur de
température envoyée au bus par pres­
sion de la touche.
N'apparaît qu'avec la "fonction canal 1
(2) = transmission de valeur de tempéra­
ture (2 octets)" !

Temps écoulé entre ca­
nal 1 et canal 2
(1 … 255 x 100 ms)

0...30 ... 255 En fonction du concept de commande
choisi, ce paramètre détermine à quel
moment le poussoir envoie le télé­
gramme pour le canal 1 et le télé­
gramme pour le canal 2 lorsque la
touche est appuyée.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction touche "auxiliaire de régu­
lateur"...

Mode de fonctionne­
ment

Commutation du mode
de fonctionnement

Commutation du mode de
fonctionnement forcée

Touche de présence

Décalage de la valeur de
consigne

Un auxiliaire de régulateur peut commu­
ter le mode de fonctionnement avec une
priorité normale ou haute, modifier l'état
de présence ou la valeur de consigne de
la température ambiante actuelle. L'ETS
indique d'autres paramètres adaptés au
réglage de ce paramètre.
La fonction de touche « poste auxiliaire
du régulateur » est alors uniquement ac­
tivée si le poste auxiliaire du régulateur
est activé sur la page de paramètres
« Régulation de la température am­
biante » !

Mode de fonctionne­
ment par pression de la
touche 

Mode confort

Mode stand­by

Mode nuit

Mode de protection contre
le gel/la chaleur

Mode confort ­>
Mode stand­by ­>

Mode confort ­>

Si l'auxiliaire de régulateur doit commu­
ter le mode du thermostat d'ambiance
sur priorité normale, l'auxiliaire peut en­
clencher, avec un actionnement, un
mode défini ou passer d'un mode à
l'autre parmi les différents modes dispo­
nibles.

Pour que ce changement fonctionne
correctement, le poste auxiliaire du ré­
gulateur doit, après une réinitialisation
ou une nouvelle programmation, deman­
der l'état actuel des objets de poste
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Mode nuit ­>

Mode stand­by ­>
Mode nuit ­>

Mode confort ­>
Mode stand­by ­>
Mode nuit ­>

auxiliaire (régler les paramètres sous
« Régulation de la température am­
biante » sur « Demande de valeur du
poste auxiliaire du régulateur » ? = oui").
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = commutation du mode de fonc­
tionnement" !

Mode de fonctionne­
ment forcé par pression
de la touche 

Auto
(commutation du mode de
fonctionnement
normale)

Mode confort

Mode stand­by

Mode nuit

Mode de protection contre
le gel/la chaleur

Mode confort ­>
Mode stand­by ­>

Mode confort ­>
Mode nuit ­>

Mode stand­by ­>
Mode nuit ­>

Mode confort ­>
Mode stand­by ­>
Mode nuit ­>

Auto ­>
Mode confort ­>

Auto ­>
Mode stand­by ­>

Si l'auxiliaire de régulateur doit commu­
ter le mode du thermostat d'ambiance
haute priorité, l'auxiliaire peut activer,
avec un actionnement, la commutation
priorité normale (auto), enclencher un
mode défini haute priorité, ou passer
d'un mode à l'autre parmi les différents
modes disponibles.

Pour que ce changement fonctionne
correctement, le poste auxiliaire du ré­
gulateur doit, après une réinitialisation
ou une nouvelle programmation, deman­
der l'état actuel des objets de poste
auxiliaire (régler les paramètres sous
« Régulation de la température am­
biante » sur « Demande de valeur du
poste auxiliaire du régulateur » ? = oui").
N'apparaît qu'avec "mode de fonctionne­
ment = commutation forcée du mode de
fonctionnement" !

Fonction de présence
par pression de la
touche

Présence ARRET

Présence MARCHE

Présence UM

En appuyant sur la touche, l'auxiliaire de
régulateur peut soit enclencher ou arrê­
ter de manière définie l'état de présence
du thermostat d'ambiance, ou l'auxiliaire
peut passer d'un état à l'autre ("pré­
sence UM").
Pour que cette commutation fonctionne
correctement, le poste auxiliaire du ré­
gulateur doit, après une réinitialisation
ou une nouvelle programmation, deman­
der l'état actuel des objets de poste
auxiliaire (régler les paramètres sous
« Régulation de la température am­
biante » sur « Demande de valeur du
poste auxiliaire du régulateur » ? = oui").
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Avec mode de fonction­
nement « Décalage de
la valeur de
consigne »...

Décalage de la valeur
de consigne par pres­
sion de la touche

Diminuer la valeur de
consigne (valeur de palier)

Augmenter la valeur de
consigne (valeur de pa­
lier)

La direction du décalage de la valeur de
consigne est déterminée ici au niveau
de l'auxiliaire.
Pour un décalage de la valeur de
consigne, l'auxiliaire de régulateur utilise
les deux objets de communication "sor­
tie décalage de la valeur de consigne" et
"entrée décalage de la valeur de
consigne".
L'objet de communication "entrée déca­
lage de la valeur de consigne" indique à
l'auxiliaire l'état actuel du thermostat
d'ambiance. A partir de cette valeur et
du paramètre à ce niveau l'auxiliaire de
régulateur calcule la nouvelle valeur qu'il
envoie par l'objet de communication
"sortie décalage de la valeur de
consigne" au thermostat d'ambiance.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction de touche « Commande du
ventilateur »...

Fonction de la touche La commande du ventilateur peut fonc­
tionner de manière automatique ou ma­
nuelle. La commutation entre les deux
modes de fonctionnement est effectuée
via l'objet 1 bit « Ventilation, auto/ma­
nuelle » ou par actionnement d'une
touche réglée sur « Commande du ven­
tilateur » sur l'appareil.

sans fonction La touche est désactivée. Le mode de
fonctionnement du ventilateur ne peut
être influencé par une pression de
touche.

Automatique L'actionnement d'une touche avec ce ré­
glage désactive le mode de fonctionne­
ment manuel et autorise le régulateur à
commuter vers une commande automa­
tique du ventilateur. Si le mode automa­
tique est déjà activé suite à une pres­
sion de touche, l'appareil ne manifeste
aucune nouvelle réaction suite à l'action­
nement.

commande manuelle En cas d'actionnement d'une touche
avec ce réglage, le régulateur est en
mesure d'identifier s'il se trouve en
mode automatique ou manuel au mo­
ment de la commande de touches. Si le
régulateur se trouve en mode automa­
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tique, une pression de touche permet de
commuter vers le mode manuel. Au mo­
ment de l'actionnement des touches, si
la commande manuelle est déjà activée,
la commande commute immédiatement
vers le niveau de ventilateur supérieur.
Si le ventilateur se trouve dans le niveau
le plus haut, une pression de touche en­
traîne un retour au niveau ARRÊT. À
partir de là, chaque actionnement de
touche permet de commuter vers un ni­
veau de ventilateur supérieur.

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction de touche « Mode de fonc­
tionnement du régulateur »...

Fonction de la touche sans fonction

Commutation du mode
de fonctionnement

Touche de présence

La touche de fonction « Mode de fonc­
tionnement du régulateur » peut être uti­
lisée pour la commande du thermostat
d'ambiance interne. Lorsque cette fonc­
tion de touche est utilisée, le mode de
fonctionnement peut être commuté par
simple pression de touche. On distingue
deux modes de fonctionnement définis
par ce paramètre au sein même du
mode de fonctionnement du régulateur.
D'une part, le mode de fonctionnement
(confort, veille, nuit, protection contre le
gel/la chaleur) peut être commuté et in­
fluencé (réglage « Commutation du
mode de fonctionnement »). D'autre
part, l'activation de la fonction de pré­
sence (réglage « Touche de présence »)
est également possible. La fonction de
présence permet d'activer le mode de
confort ou une prolongation de confort
pour le régulateur interne.

Actionnement de la
touche mode de fonc­
tionnement

Mode de fonctionnement
Confort

Mode stand­by

Mode Nuit

Mode de protection contre
le gel/la chaleur

Mode Confort ­>
Mode stand­by

Mode Confort ­>
Mode Nuit

Mode stand­by ­>
Mode Nuit

Mode Confort ­>

C'est ici qu'est défini le mode de fonc­
tionnement activé lors de l'actionnement
des touches. Il est possible de commu­
ter entre différents modes de fonctionne­
ment.
Visible uniquement avec « Fonction de
la touche = commutation du mode de
fonctionnement » !
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Mode stand­by ­>
Mode Nuit

Actionnement de la
touche de présence

Présence ARRET

Présence MARCHE

Présence UM

En appuyant sur la touche, l'état de pré­
sence du thermostat d'ambiance peut
être activé ou désactivé de manière défi­
nie, ou encore commuté.
Visible uniquement avec « Fonction de
la touche = touche de présence » !

 Les paramètres suivants sont valables uniquement pour la fonction de touche « Décalage de la
valeur de consigne »...

Actionnement des
touches

sans fonction

Diminuer la valeur de
consigne

Augmenter la valeur de
consigne

La fonction de touche « Décalage de la
valeur de consigne » peut être utilisée
pour la commande du thermostat d'am­
biance interne. Lorsque cette fonction
de touche est utilisée, la valeur de
consigne de base de la température du
régulateur peut être décalée dans la di­
rection positive (réglage « Augmenter la
valeur de consigne ») ou négative (ré­
glage « Réduire la valeur de consigne »)
par simple pression de touche.

h Touche sensorielle ­> Sélection des manettes/touches ­> Touches 2 … n voir touche 1 !

 Les paramètres suivants sont valables pour les LED d'état des touches ou des manettes...

Fonction de la LED
d'état

(Avec la fonction bas­
cule, le paramètre est
disponible et configu­
rable séparément pour
la LED d'état gauche et
droite.)

ARRÊT permanent  la LED d'état est éteinte en perma­
nence, indépendamment de la fonction
touche ou bascule.

MARCHE permanente  la LED d'état est allumée en perma­
nence, indépendamment de la fonction
touche ou bascule.

Indicateur de commande  La LED d'état signale un actionnement
de touche. La durée d'éclairage est ré­
glée sur la page paramètres "générali­
tés" pour toutes les LED d'état configu­
rées comme indicateurs de commande.
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Acquittement du télé­
gramme

 La LED d'état signale l'envoi d'un télé­
gramme pour la commande 2 canaux.
Ce réglage n'est configurable qu'avec
les fonctions touches ou bascule "com­
mande 2 canaux".

Indicateur d'état (objet com­
mutation)

La LED d'état signale l'état de l'objet
« Commutation » pour les fonctions de
touches « Commutation » et « Varia­
tion » ainsi que l'état de la fonction de
touche pour les fonctions de touches
« Commande du ventilateur » et « Déca­
lage de la valeur de consigne ». Avec
les fonctions « Commutation » et « Va­
riation », la valeur d'objet est évaluée
comme suit : « MARCHE » ­> LED allu­
mée / « ARRÊT » ­> LED éteinte.

indicateur d'état inversé
(objet Commutation)

La LED d'état signale l'état inversé de
l'objet « Commutation » pour les fonc­
tions de touches « Commutation » et
« Variation » ainsi que l'état inversé de
la fonction de touche pour les fonctions
de touches « Commande du ventila­
teur » et « Décalage de la valeur de
consigne ». Avec les fonctions « Com­
mutation » et « Variation », la valeur
d'objet est évaluée comme suit : « AR­
RÊT » ­> LED allumée / « MARCHE » ­
> LED éteinte.

Commande par un objet
LED séparé

La LED d'état signale l'état de son
propre objet LED 1 bit séparé. Ce ré­
glage permet d'afficher le paramètre
supplémentaire "Commande de la LED
d'état par valeur d'objet".

Affichage fonction touche
active

La LED d'état indique l'état de la touche
de présence en cas de commande
d'auxiliaire de régulateur. La LED est al­
lumée lorsque la fonction présence est
activée. La LED est éteinte lorsque la
fonction présence est inactive.
Ce réglage est configurable uniquement
avec la fonction de touche "auxiliaire de
régulateur" et avec le mode de fonction­
nement de la touche en tant que "touche
de présence".

Affichage fonction touche
inactive

La LED d'état indique l'état de la touche
de présence en cas de commande
d'auxiliaire de régulateur. La LED est al­
lumée lorsque la fonction présence est
inactive. La LED est éteinte lorsque la
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fonction présence est activée.
Ce réglage est configurable uniquement
avec la fonction de touche "auxiliaire de
régulateur" et avec le mode de fonction­
nement de la touche en tant que "touche
de présence".

Indicateur du mode de
fonctionnement
(régulateur KNX)

La LED d'état signale l'état d'un thermo­
stat d'ambiance KNX par un objet de
communication séparé 1 octet. Ce ré­
glage permet d'afficher le paramètre
supplémentaire "LED d'état MARCHE
avec".
Ce réglage n'est pas configurable avec
les fonctions de touches « poste auxi­
liaire du régulateur », « Commande du
ventilateur », « Commutation du mode
de fonctionnement » ou « Décalage de
la valeur de consigne ».

Comparateur sans signe
(1 octet)

La LED d'état est pilotée en fonction
d'une opération de comparaison. Cette
configuration met à disposition un objet
de communication séparé 1 octet per­
mettant de réceptionner la valeur de
comparaison sans signe (0...255). Ce
réglage permet d'afficher le paramètre
supplémentaire "LED d'état MARCHE
avec".

Comparateur avec signe
(1 octet)

La LED d'état est pilotée en fonction
d'une opération de comparaison. Cette
configuration met à disposition un objet
de communication séparé 1 octet per­
mettant de réceptionner la valeur de
comparaison positive ou négative
(­128...127). Ce réglage permet d'affi­
cher le paramètre supplémentaire "LED
d'état MARCHE avec".

Le préréglage du paramètre « Fonction
de la LED d'état » dépend de la fonction
de touche ou de manette configurée.

Avec fonction de la LED
d'état = "affichage par
objet LED séparé"...

Commande de la LED
d'état par valeur d'objet

1 = LED statique
MARCHE /
0 = LED statique ARRÊT

1 = LED statique ARRÊT /
0 = LED statique MARCHE

1 = LED clignote /
0 = LED statique ARRÊT

Dans la mesure où la "fonction de la
LED d'état ..." est réglée sur "Com­
mande par objet LED séparé", il est pos­
sible de définir ici la polarité de télé­
gramme de l'objet bit "LED d'état".
La LED peut être activée ou désactivée
statiquement. De plus, le télégramme in­
tercepté peut être évalué de sorte que la
LED clignote.
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1 = LED statique ARRÊT /
0 = LED clignote

Avec fonction de la LED
d'état = "affichage du
mode de fonctionne­
ment (régulateur
KNX)"...

LED d'état MARCHE
avec

Automatique
Mode confort
Mode stand­by
Mode nuit
Mode de protection contre
le gel/la chaleur

Les valeurs d'un objet de communica­
tion avec le type de données 20.102
"HVAC Mode" sont définies comme suit
:
0 = Automatique
1 = Confort
2 = stand­by
3 = Nuit
4 = Protection contre le gel/la chaleur

Dans ce cas, la valeur "automatique"
n'est utilisée que par les objets "commu­
tation forcée du mode de fonctionne­
ment".
La LED d'état est allumée lorsque l'objet
reçoit la valeur paramétrée ici.

Avec la fonction de la
LED d'état = "compara­
teur sans signe"...

LED d'état MARCHE
avec

Valeur de comparaison
supérieure à la valeur
reçue

Valeur de comparaison in­
férieure à la valeur reçue

Valeur de comparaison
égale à la valeur reçue 

La LED d'état affiche si la valeur de
comparaison paramétrée est supérieure,
inférieure ou égale à la valeur de l'objet
"LED d'état".

Valeur de comparaison
(0 … 255)

0 ... 255 La valeur de comparaison comparée
avec la valeur de l'objet "LED d'état" est
paramétrée ici.

Avec la fonction de la
LED d'état = "compara­
teur avec signe"...

LED d'état MARCHE
avec

Valeur de comparaison
supérieure à la valeur
reçue

Valeur de comparaison in­
férieure à la valeur reçue

La LED d'état affiche si la valeur de
comparaison paramétrée est supérieure,
inférieure ou égale à la valeur de l'objet
"LED d'état".
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Valeur de comparaison
égale à la valeur reçue 

Valeur de comparaison
(­128 … 127)

­128 ... 0 ... 127 La valeur de comparaison comparée
avec la valeur de l'objet "LED d'état" est
paramétrée ici.

h Touche sensorielle ­> Blocage

Fonction de blocage ? Oui

Non

L'activation centrale de la fonction de
blocage de la touche sensorielle peut
être activée ici.
Avec "oui", l'ETS indique d'autres objets
de communication et d'autres para­
mètres.

Polarité de l'objet de
blocage

bloquer = 1 /
débloquer = 0

bloquer = 0 / débloquer = 1

Le paramètre détermine la valeur de
l'objet pour laquelle la fonction de blo­
cage est active.

Réaction de la touche
sensorielle au début du
blocage

aucune réaction

Réaction comme touche
>>X<< à la pression

Réaction comme touche
>>X<< au relâchement

Réaction comme fonction
de blocage 1 à la pression

Réaction comme fonct. de
blocage 1 au relâchement

Réaction comme fonction
de blocage 2 à la pression

Réaction comme fonct. de
blocage 2 au relâchement

sélection interne scène 1

sélection interne scène 2

sélection interne scène 3

sélection interne scène 4

sélection interne scène 5

sélection interne scène 6

sélection interne scène 7

sélection interne scène 8

Outre le blocage des fonctions bascule
et touche, la touche sensorielle peut
également déclencher une fonction très
précise immédiatement au début du blo­
cage.

Cette fonction peut…
correspondre à la fonction de n'importe
quelle touche non bloquée
("réaction comme touche >>X<< …"),
être définie sur les pages de paramètres
suivants
("réaction comme fonction de blocage
…"),
sélectionner une scène enregistrée dans
la touche sensorielle
("sélection de scène interne …").
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Touche >>X<< Touche 1
Touche 2
…
Touche 6 *

Si, au début du blocage, la touche sen­
sorielle doit exécuter la fonction d'une
touche précise, cette touche est sélec­
tionnée ici.

N'apparaît qu'avec "réaction de la
touche sensorielle au début du blocage
= réaction comme touche >>X<< à la
pression / au relâchement" !
* : le nombre de touches dépend de la
variante d'appareil prévue !

Comportement pendant
un blocage actif

toutes les touches sans
fonction

toutes les touches se com­
portent comme

certaines touches sans
fonction

certaines touches se com­
portent comme

Pendant que le blocage est actif,…
toutes les touches ou seulement cer­
taines touches sélectionnées peuvent
être bloquées ("… sans fonction"),
toutes les touches ou seulement cer­
taines touches sélectionnées peuvent
être limitées à une fonction particulière
("… se comportent comme"). Dans ce
cas, l'ETS indique d'autres paramètres.

Pendant un blocage,
toutes les touches de
gauche se comportent
comme

Touche 1
Touche 2
…
Touche 6 *

Fonction de blocage 1

Fonction de blocage 2

Si, pendant un blocage, une fonction de
touche doit être attribuée à toutes les
touches ou à certaines touches, la
touche souhaitée dont la fonction est
exécutée, peut être sélectionnée ici.
Pendant un blocage, toutes les touches
de gauche se comportent comme les
touches paramétrées ici.
Les fonctions souhaitées peuvent soit
correspondre à la fonction d'une touche
existante, soit être paramétrées en tant
que fonctions de blocage spéciales.
N'apparaît qu'avec "comportement pen­
dant un blocage actif = toutes les
touches se comportent comme" ou
"comportement pendant un blocage actif
= certaines touches se comportent
comme" !
* : le nombre de touches dépend de la
variante d'appareil prévue !

Pendant un blocage,
toutes les touches de
droite se comportent
comme

Touche 1
Touche 2
…
Touche 6 *

Fonction de blocage 1

Fonction de blocage 2

Si, pendant un blocage, une fonction de
touche doit être attribuée à toutes les
touches ou à certaines touches, la
touche souhaitée dont la fonction est
exécutée, peut être sélectionnée ici.
Pendant un blocage, toutes les touches
de droite se comportent comme les
touches paramétrées ici.
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Les fonctions souhaitées peuvent soit
correspondre à la fonction d'une touche
existante, soit être paramétrées en tant
que fonctions de blocage spéciales.
N'apparaît qu'avec "comportement pen­
dant un blocage actif = toutes les
touches se comportent comme" ou
"comportement pendant un blocage actif
= certaines touches se comportent
comme" !
* : le nombre de touches dépend de la
variante d'appareil prévue !

Réaction de la touche
sensorielle à la fin du
blocage

aucune réaction

Réaction comme touche
>>Y<< à la pression

Réaction comme touche
>>Y<< au relâchement

Réaction comme fonction
de blocage 1 à la pression

Réaction comme fonct. de
blocage 1 au relâchement

Réaction comme fonction
de blocage 2 à la pression

Réaction comme fonct. de
blocage 2 au relâchement

sélection interne scène 1

sélection interne scène 2

sélection interne scène 3

sélection interne scène 4

sélection interne scène 5

sélection interne scène 6

sélection interne scène 7

sélection interne scène 8

Outre le blocage des fonctions bascule
et touche, la touche sensorielle peut
également déclencher une fonction très
précise immédiatement à la fin du blo­
cage.

Cette fonction peut…
correspondre à la fonction de n'importe
quelle touche non bloquée
("réaction comme touche >>Y<< …"),
être définie sur les pages de paramètres
suivants
("réaction comme fonction de blocage
…"),
sélectionner une scène enregistrée dans
la touche sensorielle
("sélection de scène interne …").

Touche >>Y<< Touche 1
Touche 2
…
Touche 6 *

Si, à la fin du blocage, la touche senso­
rielle doit exécuter la fonction d'une
touche précise, cette touche est sélec­
tionnée ici.

N'apparaît qu'avec "réaction de la
touche sensorielle à la fin du blocage =
réaction comme touche >>Y<< à la
pression / au relâchement" !
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* : le nombre de touches dépend de la
variante d'appareil prévue !

h Touche sensorielle ­> Blocage ­> Blocage ­ Sélection de touches (n'apparaît qu'avec
« Comportement pendant blocage actif = certaines touches sans fonction » ou « Comportement
pendant blocage actif = certaines touches se comportent comme » !)

Sélection des touches
devant être bloquées.

Touche d'écran
gauche ?

Touche d'écran droite ?

Touche 1 gauche ?

Touche 2 droite ?

…

Touche 6 droite ? *

Oui
Non

Il est possible de déterminer pour
chaque touche si elle est concernée par
la fonction de blocage au cours d'un blo­
cage.
* : le nombre de touches dépend de la
variante d'appareil prévue !

h Touche sensorielle ­> Blocage ­> Blocage ­ Fonction de blocage 1 / Blocage ­ Fonction de
blocage 2. Pour les deux fonctions de blocage, les mêmes paramètres sont disponibles que
pour les fonctions de touches, à l'exception de la commande de la LED d'état.

h Touche sensorielle ­> Message d'alarme

Affichage message
d'alarme

activé

désactivé

L'affichage du message d'alarme peut
être activé ici.
Lorsque le message d'alarme est activé,
l'ETS indique d'autres paramètres et jus­
qu'à deux autres objets de communica­
tion.

Polarité de l'objet du
message d'alarme

Alarme avec MARCHE et
Annulation de l'alarme
avec ARRET

Alarme avec ARRET et
annulation de l'alarme avec
MARCHE 

L'objet du message d'alarme sert d'en­
trée pour l'activation ou la désactivation
de l'affichage d'alarme.
Si la valeur d'objet correspond à l'état
"Alarme", toutes les LED d'état et la LED
de fonctionnent clignotent avec une fré­
quence d'env. 2 Hz.

Avec le réglage "Alarme avec ARRET et
annulation de l'alarme avec MARCHE" il
faut que l'objet, après un reset, soit
d'abord décrit comme actif par le bus
avec "0" pour activer l'alarme.

Un message d'alarme n'est pas enregis­
tré si bien que, après un reset ou une
opération d'enregistrement ETS, l'affi­
chage d'alarme est toujours désactivé.
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Annuler le message
d'alarme par actionne­
ment de la touche ?

Oui

Non

Si ce paramètre est réglé sur "oui", un
affichage d'alarme actif peut être désac­
tivé au niveau de la touche sensorielle
par n'importe quelle commande de
touche.
Dans ce cas, la fonction de touche para­
métrée de la touche appuyée n'est pas
réalisée. Le paramétrage de la touche
n'est évaluée qu'à la prochaine pression
de touche et, le cas échéant, un télé­
gramme est envoyé au bus.
Le "non" ne peut désactiver un affichage
d'alarme que par l'objet du signal
d'alarme. Une pression de touche dé­
clenche toujours la fonction de touche
paramétrée.

Utiliser l'objet d'acquitte­
ment de l'alarme ?

Oui

Non

Si un affichage d'alarme peut être
désactivé par n'importe quelle com­
mande de touche, ce paramètre déter­
mine si un télégramme doit également
être envoyé au bus pour l'acquittement
de l'alarme par pression de touche par
l'objet séparé "acquittement message
d'alarme".

Un télégramme peut par exemple être
envoyé par cet objet aux objets "mes­
sage d'alarme" d'autres touches senso­
rielles pour y annuler également l'état
d'alarme (tenir compte de la polarité de
l'objet d'acquittement !).

Acquitter le message
d'alarme par

ARRÊT­télégramme
MARCHE­télégramme

Ce paramètre règle la polarité de l'objet
"acquittement message d'alarme".
Le préréglage de ce paramètre dépend
de la polarité réglée de l'objet du mes­
sage d'alarme.
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4.2.5.3 Paramètre Partie fonctionnelle du régulateur

Description Valeurs Commentaire

h Thermostat d'ambiance

Fonction du thermostat
d'ambiance

Le bloc fonctionnel du régulateur, inté­
gré dans l'appareil, peut fonctionner en
tant que poste principal de régulateur ou
en tant que poste auxiliaire du régula­
teur. Le réglage de ce paramètre in­
fluence essentiellement le mode de
fonctionnement ainsi que les autres pa­
ramètres et objets affichés dans l'ETS.

désactivé Le bloc fonctionnel du régulateur est
complètement désactivé. Aucune régu­
lation de la température ambiante et au­
cune fonction du poste auxiliaire du ré­
gulateur ne peuvent être exécutées sur
l'appareil.
Les touches d'écran de l'appareil per­
mettent uniquement de passer au se­
cond niveau d'utilisation afin d'activer la
fonction de nettoyage, si nécessaire. La
commande du régulateur est impossible.

activé Le bloc fonctionnel du régulateur fonc­
tionne en tant que poste principal. L'al­
gorithme de régulation interne est acti­
vé. L'appareil peut ainsi être utilisé pour
la régulation individuelle de la tempéra­
ture par pièce.
Les touches d'écran de l'appareil per­
mettent de modifier la valeur de
consigne de base du régulateur interne
ainsi que d'accéder et de commander
les options de menu relatives au régula­
teur, du second niveau d'utilisation. Si
besoin est, la fonction de nettoyage peut
également être activée. 

Poste auxiliaire de régula­
teur

Le bloc fonctionnel du régulateur fonc­
tionne en tant que poste auxiliaire. Un
poste auxiliaire du régulateur ne parti­
cipe pas à la régulation de la tempéra­
ture en tant que telle. Il permet à l'utilisa­
teur de piloter la régulation de chaque
pièce, c'est­à­dire le poste principal de
régulateur ­ à partir de différents en­
droits de la pièce. Un poste principal de
régulateur peut commander un nombre
illimité de postes auxiliaires.
Les touches d'écran permettent de mo­
difier la valeur de consigne de base du
régulateur externe. Le décalage de la
valeur de consigne est ainsi affiché à
l'écran en tant que valeur relative. Il est
également possible de passer au se­
cond niveau d'utilisation afin d'activer la
fonction de nettoyage si nécessaire. Le
réglage d'autres paramètres dans le se­
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cond niveau d'utilisation est impossible
dans la fonction en tant que poste auxi­
liaire du régulateur par le biais des
touches d'écran.

h Régulation de la température ambiante (complément pour le poste auxiliaire du régulateur)

Demande de valeur du
poste auxiliaire de régu­
lateur ?

Oui
Non

Certains objets de communication
peuvent s'initialiser automatiquement
afin de garantir l'actualisation de l'en­
semble des objets d'un poste auxiliaire
du régulateur après une réinitialisation
de l'appareil. Pour ce faire, ce paramètre
peut être réglé sur « Oui ». L'actualisa­
tion s'effectue par des télégrammes de
lecture de valeur au thermostat d'am­
biance (ValueRead), après une réinitiali­
sation. Celui­ci doit répondre par des ré­
ponses de valeur (ValueResponse).

Mode de fonctionne­
ment du régulateur

Chauffage
Refroidissement
Chauffage et refroidisse­
ment

Outre la fonction de commande, le poste
auxiliaire du régulateur possède égale­
ment une fonction d'affichage. Comme
c'est le cas sur le poste principal du ré­
gulateur, l'écran de l'appareil permet
également d'afficher différentes informa­
tions d'état relatives à la régulation de la
température. Étant donné que les états
et les informations affichées ainsi que
quelques fonctions de commande dé­
pendent fortement du paramétrage du
poste principal du régulateur, le poste
auxiliaire du régulateur doit également
être paramétré et ajusté aux fonctions
du poste principal du régulateur.
Il faut veiller à ce que les réglages cor­
respondent à ceux du poste principal de
régulateur.
Le cas échéant, certains paramètres ne
sont pas visibles en raison du réglage
du mode de fonctionnement du régula­
teur.

Le régulateur envoie les
paramètres Chauffage
et Refroidissement sur
un objet commun.

Oui
Non

Type de régulation de
chauffage

régulation PI en continu
régulation PI à commuta­
tion (MLI)
Régulation à 2 points

Type de régulation de
refroidissement

régulation PI en continu
régulation PI à commuta­
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tion (MLI)
Régulation à 2 points

Le régulateur donne
des paramètres Chauf­
fage et Refroidissement
de manière inversée.

Oui
Non

Le régulateur donne le
paramètre Refroidisse­
ment de manière inver­
sée.

Oui
Non

Régulateur de com­
mande du ventilateur
disponible

Oui
Non

Nombre de niveaux du
ventilateur

aucun niveau de ventilateur
1 niveau du ventilateur
2 niveaux du ventilateur
3 niveaux du ventilateur

Possibilité de réglage
de la température de
consigne de base vers
le haut

0 K
+ 1 K
+ 2 K
+ 3 K
+ 4 K
+ 5 K
+ 6 K
+ 7 K
+ 8 K
+ 9 K
+ 10 K

Possibilité de réglage
de la température de
consigne de base vers
le bas

0 K
+ 1 K
+ 2 K
+ 3 K
+ 4 K
+ 5 K
+ 6 K
+ 7 K
+ 8 K
+ 9 K
+ 10 K

Représentation du dé­
calage de la valeur de
consigne

Affichage relatif Ce paramètre ne peut pas être réglé.
L'affichage du décalage de la valeur de
consigne de base s'effectue toujours de
manière relative sur le poste auxiliaire
du régulateur.

h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général

Mode de fonctionne­
ment du régulateur

Chauffage

Refroidissement

Le thermostat d'ambiance propose es­
sentiellement deux modes de fonction­
nement. Les modes de fonctionnement
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Chauffage et refroidisse­
ment

Chauffages de base et ad­
ditionnel

Refroidissements de base
et additionnel

Chauffages et refroidisse­
ments de base et addi.

définissent si le régulateur doit comman­
der via le paramètre Systèmes de chauf­
fage (mode de fonctionnement individuel
« Chauffage ») ou Systèmes de refroi­
dissement (mode de fonctionnement in­
dividuel « Refroidissement »). Il est éga­
lement possible d'activer un mode
mixte : le régulateur peut alors commu­
ter entre « Chauffage » et « Refroidisse­
ment » de manière automatique ou com­
mandée via un objet de communication.
De plus, le mode de régulation peut être
exécuté avec deux niveaux pour la com­
mande d'un appareil de chauffage ou de
refroidissement supplémentaire. Dans le
cas d'une régulation à deux niveaux,
des paramètres séparés sont calculés
pour le niveau de base et le niveau sup­
plémentaire, en fonction de l'écart de
température réelle/de consigne, avant
d'être transmis au bus.
Ce paramètre définit le mode de fonc­
tionnement et active, le cas échéant, le
ou les niveau(x) supplémentaire(s).

Commande du ventila­
teur disponible

Oui
Non

Ce paramètre permet de compléter la
régulation de la température ambiante
par la commande du ventilateur. Grâce
à l'autorisation de la commande du ven­
tilateur (réglage « Oui »), il est possible
de commander manuellement ou en
fonction du paramètre déterminé dans le
régulateur, le ventilateur des systèmes
de chauffage ou de refroidissement
fonctionnant par circulation d'air, comme
par ex. les ventilo­convecteurs (FanCoil
Units).
Si la fonction est autorisée, l'ETS in­
dique d'autres paramètres dans le nœud
de paramètres « Régulation de la tem­
pérature ambiante ­> Régulateur géné­
ral ­> Commande du ventilateur » et des
objets de communication supplémen­
taires. La commande du ventilateur est
impossible pour les régulations à
2 points commutantes !

Mode de fonctionne­
ment du ventilateur

Chauffage

Refroidissement

Chauffage et refroidisse­
ment

Chauffage de base

Chauffage additionnel

En fonction du mode de fonctionnement
configurée dans l'ETS se rapportant à la
régulation de la température ambiante,
différents paramètres du régulateur
peuvent servir de base pour la com­
mande du ventilateur. Le paramètre
« Mode de fonctionnement du ventila­
teur » définit le paramètre du régulateur
dédié à la commande du ventilateur.
Dans le cas d'une régulation de la tem­
pérature ambiante à un niveau, il est
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Refroidissement de base

Refroidissement additionnel

Chauffage et refroidisse­
ment de base

Chauffage de base et re­
froidissement additionnel

Refroidissement de base et
chauffage additionnel

Chauffage et refroidisse­
ment additionnels

possible de choisir si le ventilateur doit
être activé lors du chauffage et/ou du re­
froidissement. Dans le cas d'une régula­
tion de la température à deux niveaux,
la commande du ventilateur peut égale­
ment s'appliquer au niveau de base ou
au niveau supplémentaire lors du chauf­
fage et du refroidissement. Néanmoins,
il est impossible d'utiliser simultanément
le niveau de base et le niveau supplé­
mentaire dans un même mode de fonc­
tionnement.
Le réglage de base de ce paramètre dé­
pend du mode de fonctionnement réglé
du régulateur.

Objet de blocage niveau
additionnel

Oui
Non

Les niveaux supplémentaires peuvent
être bloqués séparément via le bus. Si
nécessaire, le paramètre autorise l'objet
de blocage.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de chauffage ou de refroidisse­
ment à deux niveaux.

Envoyer les paramètres
Chauffage et Refroidis­
sement sur un objet
commun

Oui
Non

Si ce paramètre est réglé sur « Oui », la
paramètre configuré pour Chauffage ou
Refroidissement est envoyé sur un objet
commun. Cette fonction est utilisée lors­
qu'un même système de chauffage est
mis en œuvre dans la pièce en été pour
refroidir et en hiver pour chauffer.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement mixte « Chauf­
fage et refroidissement », avec niveaux
supplémentaires, le cas échéant.

Type de régulation de
chauffage
(le cas échéant, pour ni­
veau de base et niveau
supplémentaire)

Régulation PI en continu

Régulation PI à commuta­
tion (MLI)

Régulation à 2 points com­
mutante (MARCHE/AR­
RÊT)

Sélection d'un algorithme de régulation
(PI ou 2 points) avec format de données
(1 octet ou 1 bit) pour le système de
chauffage.

Type de chauffage (le
cas échéant, pour ni­
veau de base et niveau
supplémentaire)

Chauffage d'eau chaude
sanitaire (5 K / 150 min)

Chauffage au sol
(5 K / 240 min)

Chauffage électrique
(4 K / 100 min)

Ventilo­convecteur
(4 K / 90 min)

Adaptation de l'algorithme PI à différents
systèmes de chauffage avec des va­
leurs prédéfinies pour les paramètres de
régulation « Bande proportionnelle » et
« Temps de réglage ultérieur ».
Pour le réglage « par paramètre de ré­
gulation », il est possible de régler les
paramètres de régulation dans des li­
mites définies, différentes des valeurs
prédéfinies.
Ce paramètre est visible uniquement
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SplitUnit (4 K / 90 min)

via paramètres de régula­
tion

avec « Type de régulation du chauffage
= régulation PI constante ».

Bande proportionnelle
Chauffage
(10 ... 127) * 0,1 K

10 ... 127, 50 Réglage séparé du paramètre de régu­
lation « Bande proportionnelle »
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de chauffage = par para­
mètre de régulation » et avec le type de
régulation du chauffage « Régulation
PI ».

Temps de réglage ulté­
rieur Chauffage
(0 ... 255) * 1 min. ; 0 =
inactif

0 ... 255, 150 Réglage séparé du paramètre de régu­
lation « Temps de réglage ultérieur »
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de chauffage = par para­
mètre de régulation » et avec le type de
régulation du chauffage « Régulation
PI ».

Hystérésis supérieure
du régulateur à 2 points
Chauffage
(5 ... 127) * 0,1 K

5 ... 127, 5 Définition de l'hystérésis supérieure
(températures d'extinction) du chauf­
fage.
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de régulation du chauffage
= régulation à 2 points commutante
(MARCHE/ARRÊT) ».

Hystérésis inférieure du
régulateur à 2 points
Chauffage
(­128 ... –5) * 0,1 K

­128 ... ­5, ­5 Définition de l'hystérésis inférieure (tem­
pératures de mise en marche) du chauf­
fage.
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de régulation du chauffage
= régulation à 2 points commutante
(MARCHE/ARRÊT) ».

Type de régulation de
refroidissement
(le cas échéant, pour ni­
veau de base et niveau
supplémentaire)

Régulation PI en continu

Régulation PI à commuta­
tion (MLI)

Régulation à 2 points com­
mutante (MARCHE/AR­
RÊT)

Sélection d'un algorithme de régulation
(PI ou 2 points) avec format de données
(1 octet ou 1 bit) pour le système de re­
froidissement.

Type de refroidissement
(le cas échéant, pour ni­
veau de base et niveau
supplémentaire)

Plafond refroidissant
(5 K / 240 min.)

Chauffage électrique
(4 K / 100 min)

Adaptation de l'algorithme PI à différents
systèmes de refroidissement avec des
valeurs prédéfinies pour les paramètres
de régulation « Bande proportionnelle »
et « Temps de réglage ultérieur ».
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Ventilo­convecteur
(4 K / 90 min)

SplitUnit (4 K / 90 min)

via paramètres de régula­
tion

Pour le réglage « par paramètre de ré­
gulation », il est possible de régler les
paramètres de régulation dans des li­
mites définies, différentes des valeurs
prédéfinies.
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de régulation du refroidis­
sement = régulation PI ».

Bande proportionnelle
Chauffage
(10 ... 127) * 0,1 K

10 ... 127, 50 Réglage séparé du paramètre de régu­
lation « Bande proportionnelle »
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de refroidissement = par
paramètre de régulation » et avec le
type de régulation du refroidissement
« Régulation PI ».

Temps de réglage ulté­
rieur Chauffage
(0 ... 255) * 1 min. ; 0 =
inactif

0 ... 255, 150 Réglage séparé du paramètre de régu­
lation « Temps de réglage ultérieur »
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de refroidissement = par
paramètre de régulation » et avec le
type de régulation du refroidissement
« Régulation PI ».

Hystérésis supérieure
du régulateur à 2 points
Refroidissement
(5 ... 127) * 0,1 K

5 ... 127, 5 Définition de l'hystérésis supérieure
(températures de mise en marche) du
refroidissement.
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de régulation du refroidis­
sement = régulation à 2 points commu­
tante (MARCHE/ARRÊT) ».

Hystérésis inférieure du
régulateur à 2 points
Chauffage
(­128 ... –5) * 0,1 K

­128 ... ­5, ­5 Définition de l'hystérésis inférieure (tem­
pératures d'extinction) du refroidisse­
ment.
Ce paramètre est visible uniquement
avec « Type de régulation du refroidis­
sement = régulation à 2 points commu­
tante (MARCHE/ARRÊT) ».

Commut. du mode de
fonct.

par valeur ( 1 octet) La commutation des modes de fonction­
nement via le bus est effectuée par le
biais d'un objet de valeur 1 octet, confor­
mément à la spécification KNX. Par
ailleurs, un objet forcé de niveau supé­
rieur est disponible avec ce réglage.

par commutation (4 x 1 bit) La commutation des modes de fonction­
nement via le bus est effectuée de ma­
nière « classique » par le biais de 4 ob­
jets séparés 1 bit.
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Mode de fonctionne­
ment après réinitialisa­
tion

Mode de fonctionnement
Confort
Mode stand­by
Mode Nuit
Mode de protection contre
le gel/la chaleur

Ce paramètre définit le mode de fonc­
tionnement réglé immédiatement après
une réinitialisation de l'appareil.

Mode de fonctionne­
ment lorsque tous les
objets à bit = 0
(situation préférentielle)

Mode de fonctionnement
Confort
Mode stand­by
Mode Nuit
Mode de protection contre
le gel/la chaleur
Dernier état avant bascule­
ment sur 0

Ce paramètre définit le mode de fonc­
tionnement activé si tous les objets 1 bit
du mode de fonctionnement présentent
la valeur « 0 ».
Ce paramètre est visible uniquement
avec la commutation du mode de fonc­
tionnement 4 x 1 bit.

Commutation Chauf­
fage/refroidissement

Le paramétrage du mode de fonctionne­
ment mixte permet de commuter entre
Chauffage et Refroidissement.

automatique La commutation est effectuée automati­
quement en fonction du mode de fonc­
tionnement et de la température am­
biante.

via l'objet (commut. chauf­
fage/refroidissement)

La commutation est effectuée exclusive­
ment via l'objet « Commutation chauf­
fage / refroidissement ».

Mode de fonctionne­
ment Chauffage / refroi­
dissement après réini­
tialisation

Chauffage
Refroidissement
Mode de fonctionnement
avant réinitialisation

C'est ici qu'est défini le mode de fonc­
tionnement préréglé après le retour de
la tension de bus.
Visible uniquement en cas de « Commu­
tation entre chauffage et refroidissement
= via objet ».

Envoi automatique com­
mutationChauffer/refroi­
dir

Lors du changement de
mode de fonctionnement

Lors du changement de la
grandeur de sortie

C'est ici qu'est défini le moment auquel
un télégramme est automatiquement en­
voyé au bus via l'objet « Commutation
chauffage / refroidissement ».
Visible uniquement en cas de « Commu­
tation entre chauffage et refroidissement
= automatique ».

Envoi cyclique Commu­
tation chauffage / refroi­
dissement
(0...255) * 1 min. ;
0 = inactif

0 ... 255, 0 Ce paramètre définit si l'état de l'objet
actuel « Commutation chauffage / refroi­
dissement » doit être délivré cyclique­
ment au bus en cas de commutation au­
tomatique. Le temps de cycle peut être
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réglé ici. Le réglage « 0 » désactive la
transmission cyclique de la valeur d'ob­
jet.
Visible uniquement en cas de « Commu­
tation entre chauffage et refroidissement
= automatique ».

h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Mesure de la température
ambiante

Sonde de température/à
distance raccordée ?

Oui
Non

La touche sensorielle offre la possibilité
de raccorder directement une sonde de
température/à distance câblée. Cette
sonde peut être utilisée pour la mesure
de la température ambiante ou pour la li­
mitation de la température du sol.
Dès qu'une sonde de température/à dis­
tance câblée est raccordée à la touche
sensorielle, le raccord de sonde doit être
activé dans le logiciel de l'appareil. À cet
effet, ce paramètre doit être réglé sur
« Oui ». Si « Non » est appliqué à ce pa­
ramètre, le raccord de sonde est inactif.

Sonde de température/à
distance utilisée pour

La sonde de température câblée peut
exécuter deux fonctions. Le paramètre
« Sonde de température/à distance utili­
sée pour » définit le mode d'utilisation.

Mesure de la
température ambiante

La sonde de température câblée est uti­
lisée pour mesurer la température am­
biante locale. La sonde est ainsi évaluée
exclusivement comme une sonde ex­
terne de la mesure de la température
ambiante.

Limiteur de température
(chauffage au sol)

La sonde de température câblée est uti­
lisée pour mesurer la température d'un
chauffage au sol. La réalisation d'une li­
mitation de la température est ainsi pos­
sible.
Ce paramètre est réglé fixement sur
« Mesure de la température ambiante »
et ne peut être modifié si le mode de
fonctionnement « Refroidissement » est
configuré et que, par conséquent, la li­
mitation de la température du sol est im­
possible.

Saisie de la tempéra­
ture

Ce paramètre définit la sonde devant
être utilisée pour la mesure de la tempé­
rature ambiante.

sonde interne Seule la sonde de température intégrée
dans l'appareil détermine la température
ambiante. Ce réglage n'est pas sélec­
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tionnable en cas d'utilisation de la sonde
de température/à distance câblée pour
la mesure de la température ambiante.

sonde externe La température ambiante est détermi­
née uniquement par la sonde de tempé­
rature KNX/EIB couplée via l'objet
« Sonde de température externe » (par
ex. poste auxiliaire du régulateur). Ce
réglage n'est pas sélectionnable en cas
d'utilisation de la sonde de tempéra­
ture/à distance câblée pour la mesure
de la température ambiante.

sondes interne et externe La température ambiante est détermi­
née par la sonde de température inté­
grée dans l'appareil et la sonde de tem­
pérature KNX/EIB couplée via l'objet
« Sonde de température externe » (par
ex. poste auxiliaire du régulateur). Ce
réglage n'est pas sélectionnable en cas
d'utilisation de la sonde de tempéra­
ture/à distance câblée pour la mesure
de la température ambiante.

Sonde de température/à
distance

Seule la sonde de température/à dis­
tance câblée détermine la température
ambiante. Ce réglage n'est pas sélec­
tionnable en cas d'utilisation de la sonde
de température/à distance câblée pour
la limitation de la température du sol.

Sonde interne et sonde de
température/à distance

La température ambiante est détermi­
née par la sonde intégrée dans l'appareil
et la sonde de température/à distance
câblée. Ce réglage n'est pas sélection­
nable en cas d'utilisation de la sonde de
température/à distance câblée pour la li­
mitation de la température du sol.
Le préréglage de ce paramètre dépend
de l'autorisation et de l'utilisation de la
sonde de température/à distance câ­
blée.

Constitution de valeurs
de mesure internes et
externes

10 % à 90 %
20 % à 80 %
30 % à 70 %
40 % à 60 %
50 % à 50 %
60 % à 40 %
70 % à 30 %
80 % à 20 %
90 % à 10 %

L'importance de la valeur de tempéra­
ture mesurée par les sondes interne et
externe est déterminée à cet endroit. Il
en résulte une valeur de mesure glo­
bale, utilisée pour évaluer ultérieure­
ment la température ambiante.
En cas d'utilisation de la sonde de tem­
pérature/à distance câblée pour la me­
sure de la température ambiante, ce pa­
ramètre définit l'équilibre entre la sonde
câblée et la sonde interne.

­128 ... 127, 0 Détermine la valeur sur laquelle est
ajustée la valeur de la température am­
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Alignement de la sonde
interne
(­128...127) * 0,1 K

biante mesurée par la sonde interne.
Ce paramètre est visible uniquement si
la saisie de la température prévoit une
sonde interne.

Alignement de la sonde
externe
(­128...127) * 0,1 K

­128 ... 127, 0 Détermine la valeur sur laquelle est
ajustée la valeur de la température am­
biante mesurée par la sonde externe.
Ce paramètre est visible uniquement si
la saisie de la température prévoit une
sonde externe.

Alignement de la sonde
de température/à dis­
tance
(­128...127) * 0,1 K

­128 ... 127, 0 Détermine la valeur sur laquelle est ali­
gnée la valeur de la température am­
biante mesurée par la sonde de tempé­
rature/à distance câblée.
Ce paramètre est visible uniquement si
la saisie de la température prévoit une
sonde de température/à distance.

Temps d'interrogation
pour sondes externes
(0...255) * 1 min. ;
0 = inactif

0 ... 255, 0 La période d'interrogation de la valeur
de température de la sonde externe est
déterminée à cet endroit. Pour le ré­
glage « 0 ݖ», la sonde externe n'est pas
interrogée automatique par le régula­
teur. Dans ce cas, le régulateur doit être
lui­même sa valeur de température.
Ce paramètre n'est pas visible en cas
d'utilisation de la sonde de tempéra­
ture/à distance câblée pour la mesure
de la température ambiante.

Envoi pour modification
de la température am­
biante de
(0..255) * 0,1 K ; 0 =
pas d'envoi autom.

0 ... 255, 3 Détermine la grandeur de la modification
de valeur de la température ambiante,
selon laquelle les valeurs actuelles sont
envoyées au bus via l'objet « Tempéra­
ture réelle ».

Envoi cyclique de la
température ambiante
(0...255) * 1 min. ; 0 =
inactif

0 ... 255, 15 Ce paramètre définit si et dans quel dé­
lai la température ambiante calculée doit
être délivrée par cycles via l'objet
« Température réelle ».

Limitation de tempéra­
ture du chauffage au sol
disponible

Oui
 Non

La limitation de température peut être
activée dans le régulateur afin de proté­
ger le chauffage au sol. Si la limitation
de la température est autorisée à cet en­
droit (réglage « Oui »), le régulateur sur­
veille en permanence la température du
sol. Si la température du sol dépasse la
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valeur limite définie lors du chauffage, le
régulateur désactive immédiatement le
paramètre. Le chauffage est alors éteint
et le système est refroidi. Le régulateur
ne réactive le dernier paramètre calculé
uniquement lorsque la valeur limite ­
moins une hystérésis de 1 K ­ n'est pas
atteinte.
Le préréglage de ce paramètre dépend
de l'autorisation et de l'utilisation de la
sonde de température/à distance câ­
blée.
La température du sol peut être affectée
au régulateur par le biais d'un objet sé­
paré ou via la sonde de température/à
distance câblée (en fonction du para­
mètre « Sonde de température/à dis­
tance utilisée pour »).
Il faut veiller à ce que la limitation de la
température agisse uniquement sur les
paramètres de chauffage ! En effet, la li­
mitation de la température adopte le
mode de fonctionnement du régulateur
« Chauffage » ou « Chauffage et refroi­
dissement » en conséquence .

Effet sur Chauffer Niveau de base
Chauffer Niveau supplé­
mentaire

La limitation de la température peut éga­
lement être utilisée dans une régulation
à deux niveaux avec niveau de base et
niveau supplémentaire. Il faut toutefois
définir à cet endroit le niveau auquel doit
être appliquée la limitation. La limitation
peut être appliquée au niveau de base
ou au niveau supplémentaire pour le
chauffage.
Ce paramètre est uniquement réglable
en mode de régulation à deux niveaux.

Température maximale
du chauffage au sol.
 * 1 °C

20 ... 70, 30 La température limite maximale pouvant
être atteinte par le chauffage au sol, est
définie à cet endroit. En cas de dépas­
sement de cette température, le régula­
teur désactive le chauffage au sol via le
paramètre. Dès que la température du
sol passe de 1 K sous la valeur limite, le
régulateur réactive le paramètre, à
condition que l'algorithme de régulation
ne le permette. L'hystérésis de 1 K est
réglée par défaut et ne peut être modi­
fiée.

h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Commande du ventilateur

Nombre de niveaux du
ventilateur

Aucun niveau de ventilateur
1 niveau du ventilateur
2 niveaux du ventilateur

La commande du ventilateur du régula­
teur prend en charge jusqu'à trois sor­
ties de niveau de ventilateur. Le nombre
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3 niveaux du ventilateur effectif de niveaux utilisés (1...3) peut
ainsi être réglé par le paramètre en
question.

Commutation des ni­
veaux
du ventilateur via

via les objets de commu­
tation (3 x 1 bit)

via l'objet de valeur
(1 octet)

En fonction du format de données des
objets des actionneurs commandés, la
commutation des niveaux de ventilateur
est effectuée par le biais de 3 objets
1 bit séparés au maximum ou par le
biais d'un objet 1 octet. La paramètre
« Commutation des niveaux de ventila­
teur via » définit le format de données
du régulateur. Dans le cas d'objets 1 bit,
chaque niveau de ventilateur reçoit dis­
crètement un objet propre. Dans le cas
d'un objet 1 octet, le niveau de ventila­
teur activé est exprimé par une valeur
(« 0 » = ventilateur à l'ARRÊT /
« 1 » = niveau 1 / « 2 » = niveau 2 /
« 3 » = niveau 3).

Valeur limite Ventilateur
à l'ARRÊT ­> niveau 1,
* 1 %

0 … 100, 1 Le paramètre du régulateur est utilisée
en mode automatique, dans l'appareil,
pour la commande automatique des ni­
veaux du ventilateur. Pour pouvoir pas­
ser d'un niveau à l'autre, les valeurs li­
mites sont définies en rapport avec les
paramètres du régulateur pouvant être
réglés à cet endroit. Si le paramètre dé­
passe la valeur limite d'un niveau, le ni­
veau correspondant est activé. Si le pa­
ramètre passe en dessous d'une valeur
limite moins l'hystérésis configurée, la
commutation s'effectue vers le niveau
de ventilateur immédiatement inférieur.

Valeur limite Ventilateur
niveau 1 ­> niveau 2,
* 1 %

0 … 100, 30

Valeur limite Ventilateur
niveau 2 ­> niveau 3,
* 1 %

0 … 100, 60

Hystérésis entre valeurs
limites,
*1%

1 … 50, 3 Si le paramètre de la régulation de la
température ambiante est inférieur à la
valeur limite moins l'hystérésis, la com­
mande du ventilateur revient au niveau
précédent.

Temps d'attente pour
commutation de niveau,
*0,1 sec.

1 … 255, 2 L'inertie d'un moteur de ventilateur ne
permet généralement pas de commuter
les niveaux du ventilateur à intervalles
courts. La vitesse du ventilateur ne peut
donc pas varier très rapidement. Si la
commande du ventilateur fonctionne en
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mode automatique, le « temps d'attente
pour la commutation des niveaux » ré­
glable est respecté lors de la commuta­
tion des niveaux

Limitation par niveau
(niveau de ventilateur
max.)

aucune limitation par ni­
veau
Niveau 1 du ventilateur
Niveau 2 du ventilateur

Afin de réduire le bruit généré par le
ventilateur d'un ventilo­convecteur, il est
possible d'activer la limitation par ni­
veau. La limitation par niveau réduit le
bruit généré en limitant le niveau maxi­
mal du ventilateur à une valeur configu­
rée à cet endroit (niveau limite). La limi­
tation peut être activée et désactivée, en
fonction des besoins, via l'objet 1 bit
« Ventilateur Limitation par niveau ».

La plausibilité du paramètre « Limitation
par niveau » n'est pas contrôlée dans
l'ETS. Un paramétrage peu probable est
donc possible. Par conséquent, il faut
veiller à éviter le paramétrage d'un ni­
veau limite supérieur aux niveaux du
ventilateur effectifs. Si un niveau limite
supérieur est paramétré, la limitation n'a
aucun effet.

Comportement en posi­
tion forcée

pas de position forcée
Niveau 1 du ventilateur
Niveau 2 du ventilateur
Niveau 3 du ventilateur
Ventilateur éteint

Le régulateur offre la possibilité d'activer
une position forcée du ventilateur via le
bus. En cas de position forcée activée,
la commande et la commutation des ni­
veaux du ventilateur sont impossibles,
que ce soit en mode automatique ou en
mode manuel. Le ventilateur reste à
l'état réglé par forçage jusqu'à ce que la
position forcée soit à nouveau suspen­
due via le bus. De cette manière, le ven­
tilateur peut par ex. être amené à un
état verrouillé ou contrôlé pour des opé­
rations de maintenance.

Dès que la position forcée est activée, la
commande règle subitement, sans
temps d'attente, le niveau du ventilateur
spécifié dans ce paramètre. Le ventila­
teur peut alors être complètement
désactivé.

Interprétation de l'objet
Commande du ventila­
teur automatique/ma­
nuelle

0 = automatique
1 = manuelle

1 = automatique
0 = manuelle

Le paramètre détermine la polarité de
l'objet pour la commutation entre une
commande du ventilateur automatique
et manuelle. Après une réinitialisation de
l'appareil, le mode automatique est tou­
jours activé.
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Niveau du ventil. lors de
la commut. sur Manuel

aucun changement
Niveau 1 du ventilateur
Niveau 2 du ventilateur
Niveau 3 du ventilateur
Ventilateur éteint

Ce paramètre détermine si, lors d'une
commutation du mode automatique en
mode manuel, le dernier niveau de ven­
tilateur réglé en mode automatique doit
être conservé, si le ventilateur doit être
désactivé ou si un niveau de ventilateur
défini doit être réglé.
La plausibilité du paramètre « Niveau du
ventilateur lors de la commutation sur le
mode manuel » n'est pas contrôlée dans
l'ETS. Un paramétrage peu probable est
donc possible Par conséquent, il faut
veiller à éviter le paramétrage d'un ni­
veau supérieur aux niveaux du ventila­
teur effectifs. Si la commutation sur la
commande manuelle requiert le paramé­
trage d'un niveau non existant, la com­
mande du ventilateur pilote le niveau
maximal possible lors de la commutation
sur le mode manuel.

Temporisation du venti­
lateur Chauffage,
*0,1 sec., 0=inactif

0 … 255, 0 Si le ventilateur est désactivé en mode
automatique ou en mode manuel, il
poursuit son fonctionnement pendant la
durée paramétrée à cet endroit, à la
condition qu'un facteur supérieur à « 0 »
soit réglé. Ce paramètre est efficace
pour le mode de fonctionnement du ré­
gulateur « Chauffage » (le cas échéant,
dans les niveaux de base et supplémen­
taire).

Temporisation du venti­
lateur Refroidissement,
*0,1 sec., 0=inactif

0 … 255, 0 Si le ventilateur est désactivé en mode
automatique ou en mode manuel, il
poursuit son fonctionnement pendant la
durée paramétrée à cet endroit, à la
condition qu'un facteur supérieur à « 0 »
soit réglé. Ce paramètre est efficace
pour le mode de fonctionnement du ré­
gulateur « Refroidissement » (le cas
échéant, dans les niveaux de base et
supplémentaire).

Protection du ventilateur Oui
Non

La fonction de protection du ventilateur
permet d'attribuer le niveau maximal au
ventilateur d'un ventilo­convecteur
n'ayant pas fonctionné pendant une pé­
riode prolongée. Les moteurs comman­
dés du ventilateur sont ainsi protégés
contre le grippage. On évite également
le dépôt de poussière sur les pales du
ventilateur et sur l'échangeur thermique
du ventilo­convecteur.
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Si la protection du ventilateur doit être
mise en œuvre, celle­ci doit être activée
à cet endroit par le réglage « Oui ».

Démarrage par niveau Ventilateur éteint
Niveau 1 du ventilateur
Niveau 2 du ventilateur
Niveau 3 du ventilateur

Lorsqu'il était désactivé auparavant et
qu'il doit démarrer, le ventilateur peut
fonctionner temporairement à un niveau
d'activation prédéfini. Ce niveau d'acti­
vation peut être n'importe lequel des ni­
veaux du ventilateur disponibles et être
réglé par le paramètre en question. En
règle générale, le niveau d'activation est
l'un des niveaux de ventilateur les plus
élevés d'un ventilo­convecteur. Le ni­
veau d'activation est activé pendant le
« temps d'attente pour la commutation
des niveaux » configuré dans l'ETS.

La plausibilité du paramètre « Démar­
rage par niveau » n'est pas contrôlée
dans l'ETS. Un paramétrage peu pro­
bable est donc possible. Par consé­
quent, il faut veiller à éviter le paramé­
trage d'un niveau d'activation supérieur
aux niveaux du ventilateur effectifs. La
commande du ventilateur corrige auto­
matiquement un paramétrage erroné en
commandant le niveau 1 pour le démar­
rage. Ainsi, le ventilateur démarre nor­
malement, sans niveau d'activation.

Le paramètre est 0 %,
jusqu'à ce que le para­
mètre interne soit supé­
rieur à
*1%

1 ... 100, 1 Le paramètre évalué par la commande
du ventilateur en mode automatique
peut être limité en option par ce para­
mètre dans la plage inférieure des para­
mètres.

Le paramètre est
100 %, dès que le para­
mètre interne est supé­
rieur à
*1%

1 ... 100, 99 Le paramètre évalué par la commande
du ventilateur en mode automatique
peut être limité en option par ce para­
mètre dans la plage supérieure des pa­
ramètres.

Paramètre Offset,
*1%

0 ... 100, 0 Le paramètre évalué par la commande
du ventilateur en mode automatique
peut être augmenté en option par l'offset
statique paramétré à cet endroit. Dans
le cas où une valeur supérieure à 100 %
résulte mathématiquement de l'offset, la
valeur du paramètre est limité à la va­
leur maximale.
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h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Émission des paramètres
et du statut

Envoi automatique pour
modification de
(0...100) * 1 % ;
0 = inactif

0 ... 100, 3 Ce paramètre définit la grandeur de la
modification des paramètres, selon la­
quelle les télégrammes de paramètres
constants sont envoyés automatique­
ment via les objets de paramètres. Ce
paramètre agit uniquement sur les para­
mètres réglés sur « Régulation PI
constante » et sur les objets de para­
mètres 1 octet supplémentaires de la
« Régulation PI commutante (MLI) ».

Temps de cycle du pa­
ramètre commutant
(1...255) * 1 min.

1 ... 255, 15 Ce paramètre définit le temps de cycle
pour les paramètres à modulation de lar­
geur d'impulsion (MLI). Ce paramètre
agit uniquement sur les paramètres ré­
glés sur « Régulation PI commutante
(MLI) ».

Temps de cycle pour
envoi automatique
(0...255) * 1 min. ;
0 = inactif

0 ... 255, 10 Ce paramètre définit le'intervalle de
temps pour l'envoi cyclique des para­
mètres via les objets de paramètres. Ce
paramètre agit uniquement sur les para­
mètres réglés sur « Régulation PI
constante » ou sur « Régulation PI com­
mutante (MLI) ».

Émission du paramètre
Chauffer

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le chauffage est en­
voyé normalement ou de manière inver­
sée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Chauf­
fage » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.

Émission du paramètre
niveau de base Chauf­
fer

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le niveau de base
est envoyé normalement ou de manière
inversée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Chauf­
fage » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.
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Émission du paramètre
Niveau supplémentaire
Chauffage

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le niveau supplé­
mentaire est envoyé normalement ou de
manière inversée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Chauf­
fage » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.

Émission du paramètre
Refroidir

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le refroidissement
est envoyé normalement ou de manière
inversée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Refroidis­
sement » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.

Émission du paramètre
niveau de base Refroi­
dir

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le niveau de base
Refroidissement est envoyé normale­
ment ou de manière inversée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Refroidis­
sement » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.

Émission du paramètre
Niveau supplémentaire
Refroidissement

Inversé (sous tension signi­
fie fermé)

Normal (sous tension si­
gnifie ouvert)

C'est ici qu'est défini si le télégramme
de paramètres pour le niveau supplé­
mentaire Refroidissement est envoyé
normalement ou de manière inversée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le mode de fonctionnement « Refroidis­
sement » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » est configuré et si aucun fonc­
tionnement à deux niveaux n'est confi­
guré.

Message Chauffer Oui
Non

En fonction du mode de fonctionnement
réglé, il est possible de signaler par le
biais d'un objet séparé, si l'énergie de
chauffage est actuellement demandée
par le régulateur et si, par conséquent,
le chauffage est activé. La réglage
« Oui » à cet endroit autorise la fonction
de signalisation pour le chauffage.
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Message Refroidir Oui
Non

En fonction du mode de fonctionnement
réglé, il est possible de signaler par le
biais d'un objet séparé, si l'énergie de
refroidissement est actuellement de­
mandée par le régulateur et si, par
conséquent, le refroidissement est acti­
vé. La réglage « Oui » à cet endroit au­
torise la fonction de signalisation pour le
refroidissement.

État du régulateur aucun état

Régulateur général

Transmettre les états indivi­
duels

Le régulateur peut transmettre son état
de fonctionnement actuel. Le message
d'état peut alors être envoyé au bus de
deux manières : via un télégramme
1 octet ou via un télégramme 1 bit.
Avec le réglage « Régulateur général »,
différents messages d'état du régulateur
sont transmis en tant que message col­
lectif par le biais d'un objet 1 octet volu­
mineux. Chaque bit représente une in­
formation d'état.
Avec le réglage « Transmettre les états
individuels », l'état du régulateur est en­
voyé au bus en tant que message d'état
1 bit individuel. Le paramètre « État indi­
viduel » définit l'information d'état devant
être transmise individuellement.

État individuel Mode de fonctionnement
Confort
Mode stand­by activé
Mode Nuit activé
Protection contre le gel/la
chaleur activée
Régulateur bloqué
Chauffage / Refroidisse­
ment
Régulateur désactivé
Alarme gel

C'est ici qu'est définie l'information d'état
devant être envoyée au bus en tant
qu'état du régulateur.
Ce paramètres est visible uniquement si
le paramètre « État du régulateur » est
réglé sur « Transmettre les états indivi­
duels ».

h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Valeurs de consigne

Température de base
après réinitialisation
(7 ... 40) * 1 °C

0 ... 100, 3 Ce paramètre définit la valeur de tempé­
rature reprise en tant que valeur de
consigne de base par l'ETS après une
mise en service. Toutes les valeurs de
consigne de la température découlent
de la valeur de consigne de base.

Validation définitive du
décalage de la valeur
de consigne de base

Non
Oui

Outre le préréglage de valeurs indivi­
duelles de consigne de la température
par l'ETS, par une commande locale ou
par l'objet de valeur de consigne de
base, l'utilisateur a la possibilité de dé­
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caler la valeur de consigne de base
(comprise dans une plage définie) dans
les limites prédéfinies, soit par le biais
des touches d'écran ou avec la fonction
de touche « Décalage de la valeur de
consigne » (si elle est paramétrée sur
une touche de fonction de la touche
sensorielle). Ce paramètre définit si le
décalage de la valeur de consigne de
base agit uniquement sur le mode de
fonctionnement actuellement activé ou
sur toutes les températures de consigne
des autres modes de fonctionnement.

Avec le réglage « Oui », le décalage de
la valeur de consigne de base agit sur
tous les modes de fonctionnement. Le
décalage est conservé, même après la
commutation du mode de fonctionne­
ment ou en cas de réglage de la valeur
de consigne de base.
Avec le réglage « Non », le décalage de
la valeur de consigne de base agit uni­
quement tant que le mode de fonction­
nement ou la valeur de consigne de
base reste inchangé(e). Dans le cas
contraire, le décalage de la valeur de
consigne est réinitialisé (« 0 »).

Modification de la valeur
de consigne de la tem­
pérature de base via le
bus

désactivé
autoriser

C'est ici qu'est définie la possibilité d'une
modification de la valeur de consigne de
base via le bus. Avec le réglage « auto­
riser », l'objet « Valeur de consigne de
base » est visible dans l'ETS.

Validation définitive de
la modification de valeur
de consigne de la tem­
pérature de base

Non
Oui

En cas de modification de la valeur de
consigne de base par l'objet ou le ré­
glage local, on distingue deux cas de fi­
gure à définir au moyen de ces para­
mètres.
Avec le réglage « Oui », le régulateur
enregistre définitivement la valeur de
consigne de base dans l'EEPROM. La
nouvelle valeur réglée remplace ainsi la
température de base initialement para­
métrée dans l'ETS après une réinitialisa­
tion ! Ce n'est que de cette manière que
la valeur de consigne de base modifiée
est conservée en cas de commutation
du mode de fonctionnement ou après
une réinitialisation.

Avec le réglage « Non », la valeur de
consigne de base réglée sur le thermo­
stat d'ambiance ou reçue via l'objet,
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n'est activée que temporairement dans
le mode de fonctionnement actuellement
réglé. En cas de coupure de la tension
de bus ou après une commutation du
mode de fonctionnement (par ex. confort
après stand­by), la valeur de consigne
de base prédéfinie par une commande
locale ou reçue via l'objet, est rejetée et
remplacée par la valeur paramétrée ini­
tialement dans l'ETS.

Température de
consigne Protection
contre le gel
(7...40) * 1 °C

7 ... 40, 7 Ce paramètre définit la température de
consigne pour la protection contre le gel.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Chauffage »
ou « Chauffage et refroidissement »
(avec niveaux supplémentaires, le cas
échéant).

Température de
consigne Protection
contre la chaleur
(7...45) * 1 °C

7 ... 45, 35 Ce paramètre définit la température de
consigne pour la protection contre la
chaleur. Ce paramètre est visible uni­
quement en mode de fonctionnement
« Refroidissement » ou « Chauffage et
refroidissement » (avec niveaux supplé­
mentaires, le cas échéant).

Position des zones
neutres

symétrique
asymétrique

Les températures de consigne de
confort pour le mode de fonctionnement
« Chauffage et refroidissement » dé­
coulent de valeur de consigne de base,
en tenant compte de la zone neutre ré­
glée. La zone neutre (zone de tempéra­
ture dans laquelle ni le chauffage, ni le
refroidissement ne sont activés) corres­
pond à la différence entre les tempéra­
tures de consigne de confort.
Réglage « symétrique » : la zone neutre
prédéfinie se divise en deux parties au
niveau de la valeur de consigne de
base. La demi­zone neutre qui en ré­
sulte permet de déterminer les tempéra­
tures de consigne de confort directe­
ment à partir de la valeur de consigne
de base (valeur de consigne de base ­
1/2 zone neutre = température de
confort de chauffage ou valeur de
consigne de base + 1/2 zone neutre =
température de confort de refroidisse­
ment).

Réglage « asymétrique » : la tempéra­
ture de consigne de confort est iden­
tique à la valeur de consigne de base !
La zone neutre prédéfinie agit unique­
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ment à partir de la valeur de consigne
de base, en direction de la température
de confort de refroidissement. La tempé­
rature de consigne de confort découle
ainsi directement de la valeur de
consigne de confort pour le chauffage.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Chauffage et
refroidissement » (avec niveaux supplé­
mentaires, le cas échéant).

zone neutre entre
Chauffage et Refroidis­
sement

0
0,5 K
1,0 K
 ...
2,0 K
 ...
12,0 K
12,5 K

Les températures de consigne de
confort pour Chauffage et Refroidisse­
ment découlent de valeur de consigne
de base, en tenant compte de la zone
neutre réglée. La zone neutre (zone de
température dans laquelle ni le chauf­
fage, ni le refroidissement ne sont acti­
vés) correspond à la différence entre les
températures de consigne de confort.
Elle est réglée par ce paramètre.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Chauffage et
refroidissement » (avec niveaux supplé­
mentaires, le cas échéant).

Écart entre le niveau de
base et le niveau sup­
plémentaire
(0...127) * 0.,1 K

0 ... 127, 20 En mode de régulation à deux niveaux,
il faut définir l'écart de température entre
le niveau de base et le niveau supplé­
mentaire, pris en compte dans la régula­
tion. Ce paramètre définit l'écart entre
les niveaux.
Ce paramètre est uniquement visible en
mode de régulation à deux niveaux.

Envoi pour modification
de la température de
consigne de
(0...255) * 0,1 K

0 ... 255, 1 Détermine la grandeur de la modification
de valeur de la température de
consigne, selon laquelle la valeur ac­
tuelle est envoyée au bus via l'objet
« Température de consigne ». Avec le
réglage « 0 », la température de
consigne n'est pas envoyée automati­
quement en cas de modification.

Envoi cyclique de la
température de
consigne
(0...255) * 1 min. ;
0 = inactif

0 ... 255, 0 Ce paramètre définit si la température
de consigne doit être envoyée par
cycles via l'objet « Température de
consigne ». Définition du temps de cycle
par ce paramètre. Avec le réglage « 0 »,
la température de consigne n'est pas
envoyée par cycles.
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Possibilité de réglage
de la température de
consigne de base vers
le haut

0 K
+ 1 K
+ 2 K
+ 3 K
+ 4 K
+ 5 K
+ 6 K
+ 7 K
+ 8 K
+ 9 K
+ 10 K

La plage de température supérieure ré­
glable lors du décalage de la valeur de
consigne de base est définie par ce pa­
ramètre. Il est ainsi possible de décaler
la valeur de consigne actuelle de +/­
10  K max. L'écart entre les paliers d'un
décalage de la valeur de consigne est
réglé par défaut sur 0,5 K.

Possibilité de réglage
de la température de
consigne de base vers
le bas

0 K
+ 1 K
+ 2 K
+ 3 K
+ 4 K
+ 5 K
+ 6 K
+ 7 K
+ 8 K
+ 9 K
+ 10 K

La plage de température inférieure ré­
glable lors du décalage de la valeur de
consigne de base est définie par ce pa­
ramètre. Il est ainsi possible de décaler
la valeur de consigne actuelle de +/­
10  K max. L'écart entre les paliers d'un
décalage de la valeur de consigne est
réglé par défaut sur 0,5 K.

Représentation du dé­
calage de la valeur de
consigne

Affichage absolu
Affichage relatif

L'affichage du décalage de la valeur de
consigne de base dépend de ce para­
mètre. Pour l'affichage absolu, la tempé­
rature de consigne réglée actuellement
et relative au mode de fonctionnement
activé est affiché en cas de réglage du
décalage de la valeur de consigne de
base. L'appareil arrondit toujours l'affi­
chage au demi­degré près et indique la
température arrondie à l'écran. Pour la
représentation relative, seule le déca­
lage actuel de la valeur de consigne est
affiché en °C, sans la température de
consigne qui en résulte. Exemple : tem­
pérature de consigne sans décalage :
21,0 °C (affichage : 0) ­> nouveau déca­
lage de la valeur de consigne : +0,5 °C ­
> affichage : +0,5 °C. Cette représenta­
tion correspond à l'affichage de la roue
de réglage d'un thermostat d'ambiance
courant.

Baisse de la tempéra­
ture de consigne en
mode stand­by (chauf­
fage)

0
­ 0,5 K
­ 1,0 K
 ...
­ 2,0 K
 ...
­ 12,0 K

La température de consigne en stand­by
doit être baissée de cette valeur par rap­
port à la température de confort de
chauffage.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Chauffage »
ou « Chauffage et refroidissement »
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­ 12,5 K (avec niveaux supplémentaires, le cas
échéant).

Baisse de la tempéra­
ture de consigne en
mode Nuit (chauffage)

0
­ 0,5 K
­ 1,0 K
 ...
­ 4,0 K
 ...
­ 12,0 K
­ 12,5 K

La température de nuit pour le chauf­
fage doit être baissée de cette valeur
par rapport à la température de confort
de chauffage.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Chauffage »
ou « Chauffage et refroidissement »
(avec niveaux supplémentaires, le cas
échéant).

Élévation de la tempé­
rature de consigne en
mode stand­by (refroi­
dissement)

0
+ 0,5 K
+ 1,0 K
 ...
+ 2,0 K
 ...
+ 12,0 K
+ 12,5 K

La température de consigne en stand­by
pour le refroidissement doit être aug­
mentée de cette valeur par rapport à la
température de confort de refroidisse­
ment.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Refroidisse­
ment » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » (avec niveaux supplémentaires,
le cas échéant).

Élévation de la tempé­
rature de consigne en
mode Nuit (refroidisse­
ment)

0
+ 0,5 K
+ 1,0 K
 ...
+ 4,0 K
 ...
+ 12,0 K
+ 12,5 K

La température de nuit pour le refroidis­
sement doit être augmentée de cette va­
leur par rapport à la température de
confort de refroidissement.
Ce paramètre est visible uniquement en
mode de fonctionnement « Refroidisse­
ment » ou « Chauffage et refroidisse­
ment » (avec niveaux supplémentaires,
le cas échéant).

Limitation de la tempé­
rature de consigne en
mode de refroidisse­
ment

aucune limitation

Différence unique. rapport
à la temp. extérieure

Température de consigne
max. uniquement

Temp. de consigne max. et
différence par rapport à la
temp. extérieure

En option, la limitation de la température
de consigne, efficace uniquement en
mode de refroidissement, peut être au­
torisée ici. Si besoin est, le régulateur li­
mite la température de consigne à des
valeurs définies et évite ainsi un réglage
au­delà des limites.

Réglage « uniquement différence par
rapport à la température extérieure » :
grâce à ce réglage, la température exté­
rieure est surveillée et comparée avec la
température de consigne activée. Le
préréglage de la différence maximale
par rapport à la température extérieure
s'effectue via le paramètre « Différence
par rapport à la température extérieure
en mode de refroidissement ». Si la tem­
pérature extérieure dépasse 32 °C, le
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régulateur active la limitation de la tem­
pérature de consigne. Il surveille ensuite
en permanence la température exté­
rieure et augmente la température de
consigne de sorte que celle­ci soit infé­
rieure à la température extérieure, selon
la différence paramétrée. Si la tempéra­
ture extérieure continue d'augmenter, le
régulateur aligne la température de
consigne par élévation, jusqu'à ce que la
différence souhaitée par rapport à la
température extérieure ou, au plus, la
température de protection contre la cha­
leur soit atteinte. Le sous­dépassement
de la valeur de consigne augmentée de­
vient alors impossible, par ex. par le
biais d'une modification de la valeur de
consigne de base. La modification de la
limitation de la température de consigne
est temporaire. Elle est valable tant que
la température extérieure dépasse
32 °C.

Réglage « uniquement température de
consigne max. »: grâce à ce réglage,
aucune température de consigne rela­
tive aux modes Confort, stand­by et
Nuit, et supérieure à la valeur de
consigne maximale configurée dans
l'ETS, n'est autorisée en mode de refroi­
dissement. La valeur de consigne de la
température maximale est définie par le
paramètre « Température de consigne
max. en mode de refroidissement ». Si
la limitation est activée, aucune valeur
de consigne supérieure ne peut être ré­
glée en mode de refroidissement, par
ex. par le biais d'une modification de la
valeur de consigne de base ou d'un dé­
calage de la valeur de consigne. La pro­
tection contre la chaleur n'est cependant
pas influencée par la limitation de la
température de consigne.

Réglage « Température de consigne
max. et différence par rapport à la tem­
pérature extérieure » : ce réglage cor­
respond à une combinaison des deux
premiers réglages mentionnés précé­
demment. Vers le bas : la température
de consigne est limitée par la différence
maximale par rapport à la température
extérieure ; vers le haut : limitation par la
valeur de consigne maximale. La tempé­
rature de consigne maximale prime sur
la différence par rapport à la tempéra­
ture extérieure. Cela signifie que le ré­
gulateur aligne la température de
consigne vers le haut, conformément à
la différence (paramétrée dans l'ETS)
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par rapport à la température extérieure,
jusqu'à ce que la température de
consigne maximale ou la température
de protection contre la chaleur soit dé­
passée. La valeur de consigne est alors
limitée à la valeur maximale.

Activation de la limita­
tion de la température
de consigne en mode
de refroidissement via
l'objet

Non
Oui

Si nécessaire, une limitation de la valeur
de consigne autorisée dans l'ETS peut
être activée ou désactivée par un objet
1 bit. Pour ce faire, ce paramètre peut
être réglé sur « Oui ». Dans ce cas, le
régulateur tient compte de la limitation
de la valeur de consigne uniquement si
elle a été autorisée par l'objet « Limita­
tion de la temp. de consigne de refroi­
dissement » (télégramme « 1 »). Si la li­
mitation n'est pas autorisée (télégramme
« 0 »), les valeurs de consigne de la
température de refroidissement ne sont
pas limitées.
Ce paramètre est visible uniquement si
la surveillance de la température de
consigne est autorisée.

Différence par rapport à
la temp. extérieure en
mode de refroidisse­
ment

1 K … 15 K, 6 K Ce paramètre définit la différence maxi­
male entre la température de consigne
en mode Confort et la température exté­
rieure en cas d'activation de la limitation
de la température de consigne.
Ce paramètre est visible uniquement si
la surveillance de la température de
consigne est autorisée. Uniquement si le
paramètre « Limitation de la tempéra­
ture de consigne en mode de refroidis­
sement » est réglé sur « uniquement dif­
férence par rapport à la température ex­
térieure » ou « Température de
consigne max. et différence par rapport
à la température extérieure ».

Température de
consigne max.en mode
refroidissement

20 °C … 35 °C, 26 °C Ce paramètre définit la température de
consigne maximale du mode Confort en
cas d'activation de la limitation de la
température de consigne.
Ce paramètre est visible uniquement si
la surveillance de la température de
consigne est autorisée. Uniquement si le
paramètre « Limitation de la tempéra­
ture de consigne en mode de refroidis­
sement » est réglé sur « uniquement
température de consigne max. » ou
« Température de consigne max. et dif­
férence par rapport à la température ex­
térieure ».
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h Régulation de la température ambiante ­> Régulateur général ­> Second niveau d'utilisation

Menu « Mode de fonc­
tionnement » visible uni­
quement dans le se­
cond niveau d'utilisation

Oui
Non

C'est ici qu'est défini si la commutation
du mode de fonctionnement doit appa­
raître dans le menu du second niveau
d'utilisation de l'appareil. Avec le réglage
« Oui », le mode de fonctionnement
peut être commuté via une commande
locale des touches d'écran. Avec le ré­
glage « Non », la commutation locale
est impossible. Le menu est alors mas­
qué.

Menu « Modification de
température » visible
uniquement dans le se­
cond niveau d'utilisation

Oui
Non

C'est ici qu'est défini si la modification
de la température de consigne doit ap­
paraître dans le menu du second niveau
d'utilisation de l'appareil. Avec le réglage
« Oui », le sous­menu correspondant
est accessible via une commande locale
des touches d'écran. Avec le réglage
« Non », la commutation locale est im­
possible. Le menu est alors masqué.

Modification de tempé­
rature Mode Confort
(chauffage)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode Confort Chauffage
doit pouvoir être réglable (réglage « au­
toriser ») ou non (réglage « bloqué ») au
moyen d'une commande locale. En cas
de blocage de la fonction, la tempéra­
ture de consigne peut uniquement être
lue, et non modifiée, dans le menu.
Visible uniquement en modes de fonc­
tionnement  « Chauffage » ou « Chauf­
fage et refroidissement » (avec niveaux
supplémentaires, le cas échéant). Dans
cette configuration, la valeur de
consigne de base est modifiée par la va­
leur de confort pour le chauffage.

Modification de tempé­
rature Mode Confort (re­
froidissement)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode Confort Refroidisse­
ment doit pouvoir être réglable (réglage
« autoriser ») ou non (réglage « blo­
qué ») au moyen d'une commande lo­
cale. En cas de blocage de la fonction,
la température de consigne peut unique­
ment être lue, et non modifiée, dans le
menu.
Visible uniquement en mode de fonc­
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tionnement « Refroidissement » (avec
niveaux supplémentaires, le cas
échéant). Dans cette configuration, la
valeur de consigne de base est modifiée
par la valeur de confort pour le refroidis­
sement.

Modification de tempé­
rature / décalage des
zones neutres Mode
Confort (refroidisse­
ment)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode Confort Refroidisse­
ment doit pouvoir être réglable (réglage
« autoriser ») ou non (réglage « blo­
qué ») au moyen d'une commande lo­
cale. En cas de blocage de la fonction,
la température de consigne peut unique­
ment être lue, et non modifiée, dans le
menu.
Visible uniquement en mode de fonc­
tionnement « Chauffage et refroidisse­
ment » (avec niveaux supplémentaires,
le cas échéant). Dans cette configura­
tion, le décalage des zones neutres est
modifié par la valeur de confort pour le
refroidissement.

Modification de tempé­
rature Mode stand­by
(chauffage)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode stand­by Chauffage
doit pouvoir être réglable (réglage « au­
toriser ») ou non (réglage « bloqué ») au
moyen d'une commande locale. En cas
de blocage de la fonction, la tempéra­
ture de consigne peut uniquement être
lue, et non modifiée, dans le menu.
Visible uniquement en modes de fonc­
tionnement  « Chauffage » ou « Chauf­
fage et refroidissement » (avec niveaux
supplémentaires, le cas échéant).

Modification de tempé­
rature Mode stand­by
(refroidissement)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode stand­by Refroidisse­
ment doit pouvoir être réglable (réglage
« autoriser ») ou non (réglage « blo­
qué ») au moyen d'une commande lo­
cale. En cas de blocage de la fonction,
la température de consigne peut unique­
ment être lue, et non modifiée, dans le
menu.
Visible uniquement en modes de fonc­
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tionnement  « Refroidissement » ou
« Chauffage et refroidissement » (avec
niveaux supplémentaires, le cas
échéant).

Modification de tempé­
rature Mode Nuit
(chauffage)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode Nuit Chauffage doit
pouvoir être réglable (réglage « autori­
ser ») ou non (réglage « bloqué ») au
moyen d'une commande locale. En cas
de blocage de la fonction, la tempéra­
ture de consigne peut uniquement être
lue, et non modifiée, dans le menu.
Visible uniquement en modes de fonc­
tionnement « Chauffage » ou « Chauf­
fage et refroidissement » (avec niveaux
supplémentaires, le cas échéant).

Modification de tempé­
rature Mode Nuit (refroi­
dissement)

bloqué
autoriser

En cas d'autorisation du menu pour la
modification de température, il est pos­
sible ici de définir si la température de
consigne du mode Nuit Refroidissement
doit pouvoir être réglable (réglage « au­
toriser ») ou non (réglage « bloqué ») au
moyen d'une commande locale. En cas
de blocage de la fonction, la tempéra­
ture de consigne peut uniquement être
lue, et non modifiée, dans le menu.
Visible uniquement en modes de fonc­
tionnement  « Refroidissement » ou
« Chauffage et refroidissement » (avec
niveaux supplémentaires, le cas
échéant).

h Régulation de la température ambiante ­> Fonctionnalité du régulateur

Saisie de la présence Touche de présence
Détecteur de présence

Avec le réglage « Touche de pré­
sence », la détection de présence s'ef­
fectue par une touche sur l'appareil ou
via l'objet de présence (par ex. par
d'autres touches sensorielles). L'action­
nement de la touche de présence per­
met d'activer la prolongation de confort.
Avec le réglage « Détecteur de mouve­
ment », la détection de présence s'effec­
tue par un détecteur de mouvement ex­
terne, couplé à l'objet de présence. Si
une présence est détectée, le mode
Confort est appelé. Le mode Confort
reste activé jusqu'à ce que le détecteur
de mouvement ne détecte plus aucune
présence. Pour ce réglage, une touche
de présence sur l'appareil ne possède
aucune fonction.
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Durée de la prolonga­
tion de confort
(0 .. 255) * 1 min. ;
0 = ARRÊT

0 ... 255, 30 En cas d'actionnement d'une touche de
présence, le régulateur passe en mode
Confort pour la durée définie à cet en­
droit. Une fois cette durée écoulée, il re­
vient automatiquement au mode précé­
dent. Avec le réglage « 0 », la prolonga­
tion de confort est désactivée, de sorte
qu'elle ne peut être activée à partir du
mode Nuit ou Protection contre le gel/la
chaleur. Dans ce cas, le mode de fonc­
tionnement n'est pas modifié, même si
la fonction de présence est activée.
Ce paramètre est visible uniquement si
la détection de présence est réglée sur
« Touche de présence ».

Couper le régulateur
(mode point de rosée)

Non
par bus

Ce paramètre autorise l'objet « Bloquer
le régulateur ». Si le régulateur est blo­
qué, aucune régulation n'a lieu jusqu'à
l'autorisation (paramètres = 0). Un blo­
cage activé du régulateur (mode point
de rosée) est affiché à l'écran.

Protection de valve Non
Oui

Pour éviter l'apparition de calcaire ou un
blocage des valves de régulation com­
mandées, installées dans les systèmes
de chauffage ou de refroidissement, il
est possible d'effectuer une protection
de valve cyclique. Ce paramètre active
la protection de valve avec le réglage
« Oui ».
En règle générale, cette fonction de pro­
tection est démarrée uniquement pour
les sorties de paramètres non activées,
c'est­à­dire pour les sorties n'ayant pas
demandé d'énergie de chauffage ou de
refroidissement durant les 24 dernières
heures. Pour ces sorties, le régulateur
configure le paramètre à la valeur maxi­
male de manière cyclique, une fois par
jour, pour une durée d'env. 5 min.
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4.2.5.4 Paramètre Écran 

Description Valeurs Commentaire

h Affichage

Rétro­éclairage ARRÊT permanent,

MARCHE permanente

Activation par pression sur
une touche

Objet de commutation
objet de commutation inver­
sé

Activ. par pression sur une
touche ou obj. de com.

Activ. par pres. sur une
touche ou obj. com. Objet
de commutation

Le rétro­éclairage peut être activé ou
désactivé en permanence ou il peut être
commuté en fonction des événements.
Si l'éclairage est activé par actionne­
ment d'une surface de détection, l'appa­
reil désactive à nouveau automatique­
ment l'éclairage après écoulement de la
durée de désactivation configurée dans
l'ETS La durée de désactivation est re­
déclenchée à chaque actionnement
d'une surface de détection. En cas de
commutation du rétro­éclairage par l'ob­
jet de communication, l'éclairage reste
allumé durablement, conformément à la
valeur de commutation (non inversé :
« 0 » = ARRÊT / « 1 » = MARCHE ; in­
versé : « 0 » = MARCHE / « 1 » = AR­
RÊT).

L'activation de l'éclairage par actionne­
ment d'une surface de détection peut
être combinée avec la commutation via
l'objet. Dans ce cas, l'éclairage est acti­
vé automatiquement par actionnement
des surfaces de détection puis à nou­
veau désactivé après écoulement de la
durée de désactivation configurée dans
l'ETS. Par ailleurs, l'éclairage peut éga­
lement être commuté via l'objet de com­
munication, indépendamment d'un ac­
tionnement sur l'appareil. Dans ce cas,
l'éclairage n'est plus activé automatique
après écoulement de la durée. La
désactivation s'effectue ensuite exclusi­
vement par le biais d'un télégramme de
désactivation, conformément à la polari­
té inversée ou normale du télégramme.

Désactivation automa­
tique après

15 s
30 s
45 s
1,0 min
1,5 min
…
1 h 

S'il a été activé par pression de touche,
le rétro­éclairage de l'écran est automa­
tiquement désactivé après écoulement
de la durée ici réglée.
Ce paramètre est visible uniquement si
le rétro­éclairage a été activé par pres­
sion de touche.

Nombre de messages
d'affichage

1 message d'affichage
2 messages d'affichage
3 messages d'affichage
4 messages d'affichage

En plus des symboles, jusqu'à quatre
fonctions d'affichage différentes peuvent
être représentées à l'écran (par affi­
chage chiffré) autorisant ainsi l'affichage
de l'heure et du jour, de la température

Page 253 de 260

Logiciel « Capteur en verre x postes avec RTR »
Paramètre



65750120 R3 Hager

de consigne, de la température réelle ou
de la température extérieure .
Ce paramètre permet de configurer
dans l'ETS les informations devant être
affichées à l'écran. Selon le message
d'affichage, d'autres nœuds de para­
mètres sont alors affichés dans l'ETS.

Changement cyclique
Message d'affichage
(1 ... 60 sec.)

1 ... 60, 5 Ce paramètre définit la durée après la­
quelle un changement des messages
d'affichage doit se produire à l'écran. Le
changement cyclique est efficace uni­
quement pour les messages d'affichage
intégrés en changement. L'intégration
s'effectue par les paramètres de la fonc­
tion d'affichage correspondante.
Ce paramètre est visible uniquement si
plus d'un message d'affichage est auto­
risé.

Appel Messages d'affi­
chage

aucune interrogation
via l'objet de commutation
via l'objet de valeur (1 oc­
tet)

En plus de l'alternance temporelle, l'affi­
chage des messages peut également
être commandé par un objet de commu­
nication. Ces paramètres permettent
d'autoriser l'objet d'appel et de définir
leur format de données. Lors d'un appel
par un objet de commutation 1 bit, l'ETS
permet également de définir le message
devant être affiché par commande d'ob­
jet. Lors d'un appel par un objet de va­
leur 1 octet, la valeur de télégramme
reçue détermine immédiatement le mes­
sage d'affichage à appeler. Avec une
valeur comprise entre « 1 » et « 4 »,
chaque information définie dans l'ETS
peut être interrogée. Si la page interro­
gée n'est pas configurée ou en cas de
réception d'une valeur qui n'est affectée
à aucune information, le télégramme est
ignoré.
Ce paramètre est visible uniquement si
plus d'un message d'affichage est auto­
risé.

Message d'affichage via
objet de commutation

Affichage 1
Affichage 2
Affichage 3
Affichage 4

(La sélection des affi­
chages est adaptée par
l'ETS, de manière dyna­
mique et en fonction des
messages d'affichage auto­
risés.)

Cet endroit permet de déterminer le
message d'affichage devant être appelé
via l'objet de commutation.
Ce paramètre est visible uniquement si
plus d'un message d'affichage est auto­
risé et si le paramètre « Appel Mes­
sages d'affichage » est réglé sur « via
l'objet de commutation ».
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h Écran ­> Affichage 1

Affichage X en change­
ment cyclique
x = 1, 2, 3, 4

Non
Oui

Ce paramètre définit si le message d'af­
fichage doit être intégré dans le change­
ment cyclique (réglage « Oui »). Le
message d'affichage 1 est toujours inté­
gré dans le changement cyclique.

Message d'affichage 1 Heure

Température de consigne

Température réelle (tempé­
rature ambiante)

Température extérieure

À cet endroit, il est possible de sélec­
tionner l'information devant être affichée
à l'écran.
Le préréglage de ce paramètre dépend
du message d'affichage sélectionné.

h Écran ­> Affichage 2, 3, 4 (voir affichage 1)
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4.2.5.5 Paramètre Fonction de scènes

Description Valeurs Commentaire

h Scènes

Fonction de scènes ? Oui

Non

L'appareil peut gérer huit scènes avec
huit groupes d'actionneurs en interne. Si
nécessaire, ce paramètre active la fonc­
tion de scène et les autres paramètres
et objets de communication.

Écraser les valeurs de
scènes au chargement
ETS.

Oui

Non

Lors du chargement de l'application par
l'ETS, si les valeurs des groupes d'ac­
tionneurs ayant éventuellement été mo­
difiés sur place par l'utilisateur doivent
être réinitialisées sur les valeurs réglées
dans l'ETS, sélectionner le paramétrage
« Oui ». En sélectionnant "non", les va­
leurs de l'ETS n'écrasent pas les valeurs
de scène éventuellement enregistrées
dans la touche sensorielle.

Scène 1, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

1 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro d'auxiliaire de la première
scène est paramétré ici.

Scène 2, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

2 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la
deuxième scène est paramétré à cet en­
droit.

Scène 3, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

3 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la troi­
sième scène est paramétré à cet en­
droit.

Scène 4, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

4 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la qua­
trième scène est paramétré à cet en­
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droit.

Scène 5, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

5 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la cin­
quième scène est paramétré à cet en­
droit.

Scène 6, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

6 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la
sixième scène est paramétré à cet en­
droit.

Scène 7, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

7 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la sep­
tième scène est paramétré à cet endroit.

Scène 8, appel via l'ob­
jet de poste auxiliaire
avec numéro de scène

8 ... 64 Lorsque les scènes internes doivent être
sélectionnées par l'objet d'auxiliaire,
elles ont besoin d'un numéro non équi­
voque.
Le numéro de poste auxiliaire de la hui­
tième scène est paramétré à cet endroit.

h Sortie de scène 1

Type de données Commutation

Valeur (0 … 255)

Valeur / position du store
(0 … 100 %)

Sélection du format de données de la
sortie de scène.

Scène 1
Commande de commu­
tation

MARCHE

ARRÊT

La commande de commutation de la
première scène peut être prédéfinie à
cet endroit.
Ce paramètre est visible uniquement
avec le paramétrage « Type de données
= Commutation ».

Scène 1
Valeur (0 … 255)

0 ... 255 La valeur de la première scène peut être
prédéfinie à cet endroit.
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Ce paramètre est visible uniquement
avec le paramétrage « Type de données
= Valeur (0 à 255) ».

Scène 1
Valeur / position du
store (0 … 100 %)

0 ... 100 La valeur de la première scène peut être
prédéfinie à cet endroit.
Ce paramètre est visible uniquement
avec le paramétrage « Type de données
= Valeur / Position de store (0 à
100 %) ».

Scène 1
Autoriser l'enregistre­
ment ? 

Oui

Non

Si l'utilisateur doit pouvoir modifier et en­
registrer la valeur de la scène pendant
que l'installation est en service, ce para­
mètre doit être réglé sur « Oui ».

Scène 1
Autoriser l'envoi ? 

Oui

Non

Si, au moment de la sélection d'une
scène, l'état d'un groupe d'acteurs doit
rester inchangé, ce paramètre peut être
réglé sur "non". Dans ce cas, la touche
sensorielle n'envoie pas de télégramme
par la sortie de scène concernée au mo­
ment de la sélection de la scène. La sor­
tie est désactivée pour cette scène.

Scène 1
Temporisation d'envoi
(1 … 1200 * 100 ms)
(0 = désactivé)

0 ... 1200 Si la touche sensorielle envoie les télé­
grammes aux différentes sorties de
scènes, elle peut insérer un temps d'at­
tente réglable de 2 minutes maximum
avant chaque télégramme. La sollicita­
tion du bus peut ainsi être réduite. De
cette manière, il est par ex. possible de
cibler qu'un éclairage défini soit activé
seulement lorsque le volet roulant est
également fermé.
Si aucune temporisation n'est réglée (ré­
glage « 0 »), la touche sensorielle en­
voie les télégrammes sortants à la vi­
tesse maximale. Il se peut alors que,
dans certains cas particuliers, l'ordre
des télégrammes diffère de la numérota­
tion des sorties.

Scènes 2 … 8, voir
scène 1 !

h Sortie de scène 2 à 8 (voir sortie de scène 1)
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