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Instrukcja obstugi i
montazu

Berker

8534 51 ..

Radiowy czujnik ruchu KNX Komfort
1,1 m quicklink

8534 61 ..

Radiowy czujnik ruchu KNX Komfort
2,2 m quicklink

Wskazoéwki dotyczace
bezpieczenstwa

Zabudowy i montazu urzadzen elektrycznych
moze dokonac¢ tylko wykwalifikowany instala-
tor zgodnie z wiasciwymi dla danego kraju nor-
mami dot. instalacji, dyrektywami, warunkami

i przepisami BHP.

Nieprzestrzeganie instrukcji moze doprowadzi¢
do uszkodzenia urzadzenia, pozaru lub innych
niebezpieczenstw.

Transmisja radiowa nie jest odpowiednia do za-
stosowan zwigzanych z systemami bezpieczen-
stwa i alarmowymi.

Ze wzgledu na charakterystyke detekcji urza-
dzenie nie jest odpowiednie do zastosowania
w instalacjach antywlamaniowych lub alarmo-
wych.

Niniejsza instrukcja jest czescia sktadowa pro-
duktu i musi pozostac u klienta.

Budowa urzadzenia

Rysunek 1: Budowa urzgdzenia

Mechanizm
(patrz akcesoria, nie w zakresie dostawy)

M
@)

Ramka (nie jest czescig dostarczang z tym
urzadzeniem)

Nasadka
Pokrywa ozdobna czujnika ruchu

Sruba do zabezpieczenia przed demontazem
(nie wystepuje w modelach Berker R.1/R.3/R.8)

Ztacze wtykowe mechanizm/nasadka

@)
4)
®)

(6)

Funkcja

Informacja o systemie

Niniejsze urzgdzenie to produkt nalezgcy do
systemu quicklink, w ktérym komponenty instala-
cyjne komunikujg sie za posrednictwem sygnatow
radiowych.

quicklink to tryb konfiguracji umozliwiajacy skon-
figurowanie potgczenia dedykowanych funkcji
pomiedzy nadajnikami i odbiornikami jedynie za
pomoca przyciskéw i wskazan na urzadzeniach,
bez dodatkowych elementéw pomocniczych.

Wszystkie urzadzenia mozliwe do skonfigurowania
w trybie quicklink mogg by¢ wspdlnie uzywane

w jednej instalacji.

» Patrz instrukcja konfiguraciji.

Urzadzenie jest zgodne z dyrektywg UE 2014/53/UE.
Deklaracje zgodnosci oraz dalsze informacje doty-
czace systemu mozna znalez¢ na stronie hager.pl.

- Mozliwos¢ wyboru trybu pracy: automatyczny,
trwate wigczenie, trwate wytgczenie

- Sygnalizacja trybu pracy za pomoca diody LED

- Potencjometr do ustawiania natezenia oswietle-
nia zadziatania i czutosci detekcji

- Regulowany kat detekcji umozliwiajgcy dosto-
sowanie obszaru detekgji

- Dodatkowa mozliwos¢ ustawienia natezenia
oswietlenia zadziatania za pomocg funkcji pro-
gramowania

- Funkcja ,przyjecie”
- Symulacja obecnosci

- Opcjonalna obstuga przez rozszerzenie za po-
mocg tgcznika zwiernego

Tryb automatyczny

Czujnik ruchu wykrywa ruchy ciepta zwigzane

z przemieszczaniem sie 0sob, zwierzat i przed-
miotow.

W przypadku mechanizmu zatgczajgcego i Sciem-
niajgcego z ustawieniem fabrycznym:

- W razie wykrycia ruchu w obszarze detekcji
i spadku poziomu jasnosci ponizej wartosci pro-
gowej oswietlenie zostaje zatgczone na usta-
wiony na state czas op6znienia wynoszacy
3 minuty. Kazdy kolejny ruch w obszarze detek-
cji powoduje rozpoczecie odliczania czasu
opdznienia od nowa.

- Jesli nie zostang wykryte zadne dalsze ruchy,
Swiatto zostaje wytgczone po uptywie 3 minut.

W przypadku mechanizmu $ciemniajgcego skon-
figurowanego z funkcjg czasowa (patrz instrukcja
konfiguraciji):
- W razie wykrycia ruchu w obszarze detekcji
i spadku poziomu jasnosci ponizej wartosci pro-
gowej oswietlenie zostaje zatagczone na czas
opoznienia. Kazdy kolejny ruch w obszarze de-
tekcji powoduje rozpoczecie odliczania czasu
opoznienia od nowa.

- Po uptywie czasu opdznienia oswietlenie zosta-
je przyciemnione do 50% jasnosci zatgczania;
ten poziom jasnosci jest utrzymywany przez
30 s (ostrzezenie przed wytgczeniem). Kazde
wykrycie ruchu w czasie, gdy aktywne jest
ostrzezenie przed wytgczeniem, powoduje roz-
poczecie odliczania czasu op6znienia od nowa
i przywrdcenie poziomu jasnosci zatgczania.

Urzgdzenie jest dopuszczone do uzytku we
wszystkich krajach UE i EFTA (z wyjgtkiem
Szwaijcarii i Liechtensteinu).

- Oswietlenie zostaje wylgczone, jesli w obszarze

detekcji nie jest wykrywany Zzaden ruch i uptynat
ustawiony czas opdznienia oraz czas ostrzeze-

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

- Automatyczne zatgczanie o$wietlenia w zalez-
nosci od ruchdéw ciepta i natezenia oswietlenia
otoczenia

- Nasadka do mechanizméw zatgczajacych,
Sciemniajgcych lub sieciowych, przeznaczonych
do nasadek radiowych

- Urzadzenie zostato skonstruowane do mniej-
szych zastosowan, w ktérych moze zostac¢ przy-
porzagdkowane maksymalnie 20 innym urzadze-
niom

- Produkt przeznaczony wytgcznie do stosowania
w pomieszczeniach zamknietych zabezpieczo-
nych przed kroplami i bryzgami wody

Cechy produktu

- Funkcje quicklink umozliwiajgce zwigkszenie
obszaru detekcji, sceny, uktady sterujgce
» patrz instrukcja konfiguracji

- Mozliwa obstuga zdalna za pomocg nadajnika
quicklink

- Zintegrowany przycisk do wyboru trybu pracy
i funkcji specjalnych

- Zintegrowany przycisk z mozliwoscig zabloko-
wania

nia przed wytaczeniem.

Dziatanie urzadzenia w przypadku zaniku/przy-
wrocenia napiecia sieciowego

- Zanik krotszy niz 0,2 s:

Brak wptywu na dziatanie urzgdzenia.

Zanik dtuzszy niz 0,2 s:

Podczas zaniku nie wystepuje zadna funkcja.
Aktualna konfiguracja jest zapisywana w pamie-
ci nieulotne;j.

Przywrécenie napiecia sieciowego:

Nasadka przez ok. 5 s przeprowadza inicjaliza-
cje, podczas ktorej oswietlenie zostaje wtgczo-
ne. Nastepnie uruchamiana jest funkcja detekcji
ruchu. Jesli w ciggu pierwszych 5 s nie zostanie
wykryty ruch, o$wietlenie wytgcza sie. Zapisana
konfiguracja zostaje pobrana z pamieci. W tym
czasie mozliwa jest obstuga na miejscu za po-
mocg przycisku lub rozszerzenia.
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Obstuga

Koncepcja obstugi

\—/
_ /

Rysunek 2: Elementy wskazan i obstugi

@)
8)
Do obstugi stuzy przycisk (7) na czujniku ruchu:

- Krétkie naciskanie przycisku powoduje przeta-
czenie trybu pracy. Tryb pracy sygnalizowany
jest za pomocg diody LED pod pokrywg so-
czewki czujnika ruchu.

- Przytrzymanie przycisku powoduje aktywacje
funkcji specjalnych. Wybér funkgji specjalnych
jest sygnalizowany przez wskazanie diody LED
(rys. 3).

Wybér trybu pracy

B Krétkie naciskanie przycisku do momentu
wybrania zgdanego trybu pracy.
Dioda LED stanu sygnalizuje wybrany tryb

Przycisk
Dioda LED statusu urzgdzenia

Wiaczenie/przerwanie funkcji imprezowej

Funkcja imprezowa wtgcza o$wietlenie na 2 godzi-

ny. W tym czasie nie sg wykonywane zadne pole-

cenia z rozszerzen ani przesytane drogg radiows.

B Przytrzymac wcisniety przycisk dtuzej niz 5 se-
kund do momentu, az dioda LED stanu zacznie
migaé na czerwono (rys. 3).

Oswietlenie zostanie wigczone na 2 godz.

W tym czasie dioda LED stanu miga na czer-
wono. Po uptywie 2 godzin nasadka czujnika
ruchu przechodzi w tryb pracy Auto.

B Krotko nacisngc¢ przycisk.

Dziatanie funkcji imprezowej zostanie przerwa-
ne, a nasadka czujnika ruchu powrdci do trybu
pracy Auto.

Aktywacja/dezaktywacja symulacji obecnosci

W trakcie pracy czujnik ruchu zlicza liczbe ruchéw
zarejestrowanych w ciggu kazdej petnej godziny

i zapamietuje wynik. Gdy aktywna jest symulacja
obecnosci, na poczatku godziny, w ktorej zareje-
strowana zostata najwieksza liczba ruchow, oswie-
tlenie jest wigczane na czas opdznienia, nawet
jesli ruch nie zostanie wykryty.

W trakcie symulacji obecnosci normalnie dziata
detekcja obecnosci oraz realizowane sg polecenia
z rozszerzen i przesytane drogg radiowa.
B Przytrzymac wcisniety przycisk dtuzej niz
20 sekund — do momentu, az dioda LED stanu
zacznie powoli miga¢ na czerwono (rys. 3).

Symulacja obecnosci jest aktywna. W tym
czasie dioda LED stanu $wieci sie na poma-
ranczowo. Czujnik ruchu wigcza oswietlenie
o zapamigtanej godzinie.

B Krotko nacisng¢ przycisk.

Symulacja obecnosci zostanie wytgczona,
a nasadka czujnika ruchu powrdci do trybu
pracy Auto.

Funkcja Funkcja ,przy- | Programowa- |Blokada przy- | Symulacja Tryb ustawia-

jecie” nie jasnosci cisku obecnosci nia obcigze-
nia"

Wskazanie i H B H 0 B EEEEENEE EH =

~diody LED N

'Czasprzy- >5s >10s >15s >20s >25s

trzymania

przycisku

obstugo-

wego

" Tylko na uniwersalnym mechanizmie zatgczajgcym i Sciemniajgcym

pracy (patrz tabela 1). . " . . -
Rysunek 3: Wybér funkcji specjalnych i wskazania diody LED

[i] Przetaczenie trybu pracy powoduje zakoncze-
nie dziatania funkgji ,przyjecie” lub symulaciji
obecnosci, jezeli funkcje te byty aktywne.

Zablokowanie/odblokowanie wyboru trybu pra-

cy za pomoca przycisku

B Przytrzymac wcisniety przycisk dtuzej niz 15 se-
kund do momentu, az dioda LED stanu zacznie
miga¢ na zielono (rys. 3).

Wybor trybu pracy za pomoca przycisku zosta-
nie zablokowany.

lub gdy przycisk jest zablokowany:

B Przytrzymac wcisniety przycisk dtuzej niz 15 se-
kund do momentu, az dioda LED stanu zacznie
migac na zielono (rys. 3).

Wybdr trybu pracy za pomoca przycisku znéw
jest mozliwy

Wiaczanie oswietlenia z rozszerzenia za pomo-
ca rozszerzenia przycisku lub zmiana jasnosci
zalaczania

Opcjonalnie mozliwe jest wtgczanie o$wietlenia za
pomoca mechanicznego rozszerzenia przycisku
(tabela 2).

[i] W przypadku obstugi za pomocg rozszerzenia
oswietlenie jest zatgczane niezaleznie od usta-
wionej wartosci progowej jasnosci.

[i] Przy zastosowaniu mechanizméw $ciemniajg-
cych jako jasnos¢ zatgczania zapamietywana
jest zawsze ostatnia ustawiona wartos¢ nateze-
nia o$wietlenia.

Wskazanie diody | Tryb pracy Opis

LED

-- Auto Wigczanie/wytaczanie obcigzenia w zaleznosci od ruchu
i natezenia oswietlenia

zielony Trwate wigczenie Obcigzenie jest wigczone/wytaczone na state.

czerwony Trwate wylgczenie | Sygnaty rozszerzen oraz polecenia radiowe nie sg wyko-

nywane.

Tabela 1: Wskazanie trybéw roboczych

Stan oswietlenia

Obstuga przycisku

Dziatanie mechanizmu

Czujnik ruchu na mechanizmie zataczajgc

m

WYL. krétkie nacisniecie | Obciazenie zostanie wigczone na ustawiony czas op6znie-
nia
Wt krétkie nacisniecie | Przedtuzenie czasu wigczenia o ustawiony czas opdznienia

Nasadka czujnika ruchu na $ciemniaczu przyciskowym Komfort 1-krotnym

WYt.

krétkie nacisniecie

Obciagzenie zostanie wigczone z poziomem jasnosci zatg-
czania na ustawiony czas opdznienia

WL

krétkie nacisniecie

Przediuzenie czasu wigczenia o ustawiony czas opoznienia
przy jednakowym natezeniu oswietlenia

WYt.

dtugie nacisniecie

Obcigzenie zostanie wigczone z poziomem jasnosci
zalgczania, zmiana natezenia o$wietlenia odbywa sie

w przeciwnym kierunku do ostatniego procesu sciemniania.
Nastepnie obcigzenie pozostanie wtgczone na czas op6z-
nienia

WL

dtugie nacisniecie

Zmiana aktualnego natezenia o$wietlenia. Zmiana nate-
zenia oswietlenia odbywa sie w przeciwnym kierunku do
ostatniego procesu, az do osiggniecia maksymalnego lub
minimalnego natezenia. Nastepnie obcigzenie pozostaje
wigczone z ustawionym natezeniem oswietlenia przez usta-
wiony czas opoznienia.

Tabela 2: Obstuga rozszerzenia przycisku
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Ustawienia

Ustawianie natezenia oswietlenia zadziatania za
pomoca funkcji programowania

Natezenie oswietlenia zadziatania to wartos¢
natezenia o$wietlenia zapisana w czujniku ruchu.
W przypadku gdy natezenie o$wietlenia jest nizsze
od tej wartosci i wykryty zostanie ruch, czujnik
ruchu zatgcza podtgczone obcigzenie. Funkcja
programowania umozliwia zapamietanie aktualne-
go natezenie o$wietlenia otoczenia jako natezenia
oswietlenia zadziatania.

Obcigzenie jest wytaczone.

B Przytrzymacé wcisniety przycisk dtuzej niz
10 sekund — do momentu, az dioda LED stanu
zacznie miga¢ na pomaranczowo (rys. 3).

Czujnik ruchu zarejestruje aktualne natgezenie
oswietlenia otoczenia i zapamieta je jako nate-
zenie o$wietlenia zadziatania.

[i] Ustawienia natezenia o$wietlenia zadziatania
za pomoca funkcji programowania i potencjo-
metru natezenia oswietlenia posiadajg ten sam
priorytet. Funkcja programowania powoduje
nadpisanie natgezenia oswietlenia zadziatania
ustawionego za pomocg potencjometru. W ra-
zie ponownego ustawienia wartosci za pomocg
potencjometru nadpisana zostanie warto$¢é
ustawiona za pomocg funkcji programowania.

Ustawianie obcigzenia

Jesli wiasciwosci tgczeniowe przy zastosowaniu
czujnika ruchu na uniwersalnych mechanizmach
zatgczajgcych i uniwersalnych sciemniaczach przy-
ciskowych po uruchomieniu nie sg zadowalajgce,
nalezy przeprowadzi¢ ustawienie obcigzenia.

[i] Po kazdej zmianie obcigzenia nalezy ponownie
przeprowadzi¢ ustawienie obcigzenia.

® Wylgczy¢ obcigzenie.

B Przytrzymac wcisniety przycisk dtuzej niz
25 sekund — do momentu, az dioda LED stanu
zacznie powoli miga¢ na pomaranczowo.

B Zwolni¢ przycisk.

Podtgczone obcigzenie mignie jeden raz. Urza-
dzenie znajduje sie w trybie wyboru.

[i] Jezeli w ciggu kolejnych 10 sekund nie zostanie
naci$niety przycisk, urzgdzenie przetgczy sie
w tryb normalny.

m Kilkakrotnie krétko naciskac przycisk, aby akty-
wowac zgdany tryb ustawien.
» Patrz Tabela 3a/ 3b

[illnformacja dla elektryka:
Oznaczenie wersji mechanizmu podtynkowego,
patrz etykieta na opakowaniu lub naklejka na
tylnej stronie obudowy.

Ustawianie obcigzenia na uniwersalnym mechanizmie zataczajacym lub sciemniajagcym od wersji R1.2

Krotkie Tryb ustawiania |Czas trwania i potwierdzenie Instrukcja uzytkowania
naciskanie ustawienia obcigzenia
przycisku [i] Miganie obcigzenia dla potwierdzenia
nastepuje kazdorazowo z 50% jasnosci.
1Xx Ustawienie Czas ustawiania: ok. 30 sek. Ustawienie fabryczne z au-
fabryczne obcig- | [§] Podczas automatycznego ustawia- | tomatycznym wykrywaniem
Zenia nia moze doj$¢ do faz przetgczania | obcigzenia.
/ $ciemniania obcigzenia. Jesli whasciwosci taczenio-
Nastepnie obcigzenie 1x zapala sie we nastepnie nie sg zado-
dla potwierdzenia i gasnie. Urzadzenie | walajgce, ponownie urucho-
wraca do trybu zwyktego. mi¢ tryb wyboru i wybra¢
pasujgcg opcje.
2x Tryb LED 1 Po ok. 5 sek. obcigzenie zapala sie dla | Rekomendowane do
(nacinanie fazy) | potwierdzenia 2x i gasnie. Urzadzenie | mniejszych obcigzen LED
wraca do trybu zwyktego. 230 V do maks. 60 W, jesli
wiasciwosci fgczeniowe po
automatycznym ustawieniu
obcigzenia nie sg zadowa-
lajgce.
3x Tryb LED 2 Czas ustawiania < 50 sek. Rekomendowane do wyz-
(odcinanie fazy) | [j] Podczas automatycznego ustawia- | szych obcigzen LED 230 V
nia moze doj$é do faz przetgczania | 0d 50 W, ktére moga by¢
/ $ciemniania obcigzenia. uzytkowane w trybie odci-
Nastepnie obcigzenie 3x zapala sig nania fazy. Przestrzegac
dla potwierdzenia i gasnie. Urzadzenie | Zalecen producental
wraca do trybu zwyktego.
4 x Doktadne usta- 5 wstepnie zdefiniowanych stopni Do optymalizacji wtasciwo-

wienie minimalnej
jasnosci

jasnosci powtarza sie kazdorazowo

przez 2,5 sek. (3 przejscia).

B Kiedy podtgczone obcigzenie
wskazuje zadowalajgca jasnos¢
minimalng, potwierdzi¢ krotkim
nacisnigciem przycisku.

Po ok. 5 sek. obcigzenie zapala sie dla

potwierdzenia 4x i pozostaje wigczone

(50% jasnosci). Urzadzenie wraca do

trybu zwyktego.

$ci wigczania lub przy migo-
taniu obcigzenia w dolnym
zakresie jasnosci mozna
dopasowac tutaj recznie
ustawienie dla minimalnej
jasnosci.

Tabela 3a

Ustawianie obcigzenia na uniwersalnym mechanizmie zataczajagcym lub sciemniajacym do wersji R1.1

ustawienie uni-
wersalne z wycie-
ciem lub obcie-
ciem fazy

normalnego

Krotkie Tryb ustawiania | Potwierdzenie ustawienia Instrukcja uzytkowania
naciskanie obciagzenia
przycisku
1Xx Doktadne usta- Obcigzenie miga 1 x po uptywie | Nie nadaje sie do obciazen rezy-
wianie obcigzenia | ok. 30 s i przechodzi do trybu stancyjnych (np. zaréwek, lamp
normalnego halogenowych), zastosowac fa-
bryczne ustawienie obcigzenia.
Jesli doktadne ustawianie obcigze-
nia w przypadku $wietléwek ener-
gooszczednych lub zaréwek LED
230 V nie przynosi poprawy, nalezy
wybra¢ ustawienie doktadne dla
Swietldwek energooszczednych lub
ustawienie uniwersalne dla zaro-
wek LED 230 V.
2x Ustawienie Obcigzenie miga 2 x po uptywie
fabryczne obcig- |ok. 6 s i przechodzi do trybu
zenia normalnego
3x Ustawienie Obcigzenie miga 3 x po uptywie | Swietldwki energooszczedne sg
doktadne dla ok. 30 s i przechodzi do trybu zatgczane z natgzeniem oswietle-
Swietldwek ener- | normalnego nia minimum 50%, aby zagwaran-
gooszczednych towac prawidtowy zapton.
z wycieciem fazy
4 x Zaréwki LED Obcigzenie miga 4 x po uptywie |Zasada Sciemniania i optymalna
230V ok. 5 s i przechodzi do trybu jasnos$c¢ zatgczania sg automatycz-

nie ustawiane dla podtgczonych
$ciemnianych zaréwek LED 230 V.

We wszystkich
trybach ustawia-
nia

Obcigzenie miga 5 x

Wybrany tryb ustawiania nie jest
obstugiwany przez mechanizm.

Tabela 3b
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Informacje dla elektryka

Montaz i podigczanie instalacji
elektrycznej

Wybor miejsca montazu

Minimalny odstep pomiedzy nadajnikiem a za-
programowanym odbiornikiem powinien wynosi¢
ok. 1 m.

Wzgledem urzgdzen elektronicznych emitujgcych
sygnaty o wysokiej czestotliwosci, takich jak kom-
putery, transformatory elektroniczne czy kuchenki
mikrofalowe, nalezy zachowa¢ minimalny odstep
wynoszacy 0,5 m.

Materiat Stopien przenikania
drewno, gips, piyty ok. 90%

gipsowe, szkto niepow-
leczone

cegta ceramiczna, ptyty | ok. 70%
wiérowe
beton zbrojony, ogrze- |ok. 30%
wanie podtogowe
metal, siatka metalowa, | ok. 10%
warstwa aluminiowa,
szkio powlekane
deszcz, $nieg ok.1...40%

Tabela 4: Przenikanie materiatu

Montaz na powierzchniach metalowych lub w ich
poblizu moze negatywnie wptywac¢ na transmisje
radiowa.

Uwzgledni¢ przenikanie materiatu. Poprzez wybor
mozliwie najlepszego miejsca montazu mozna
zoptymalizowac zasieg systemu:

[i] Uwzglednienie kierunku ruchu: Rozréznia sie
ruch w linii prostej i ruch w poprzek. Ruch w po-
przek nasadki czujnika ruchu jest lepiej wykry-
wany niz ruch w linii prostej (rys. 4).

B Wybrac takie miejsce montazu, w ktérym nie
wystepujg drgania. Drgania moga powodowaé
niepozgdane przetgczanie.

B Unikac zrodet zakiocen w obszarze detekcji
(rys. 6 i 7). Zrédta zakiocen, np. grzejniki, insta-

lacje wentylacyjne i klimatyzacyjne oraz wychta- 15— . =

dzajgce sie zrédta swiatta mogg powodowac
niepozgdane przetgczanie (rys. 4).

[1] W celu wyeliminowania zaktécen mozna ograni-

czy¢ kat detekcji (patrz Ustawianie obszaru de-
tekciji).

Montaz urzadzenia (rys. 1)
A [i] Informacje na temat poditgczenia elektrycznego
zawarte sg w instrukcji obstugi mechanizmu.
‘ B Zalozy¢ nasadke (3) razem z ramkg (2) na od-

v powiedni mechanizm (1) i potgczy¢ mechanizm
z nasadkg za pomocg ztgcza wtykowego (6).

Gdy do nasadki zostanie doprowadzone napie-
» cie, dioda LED stanu wskaze kompatybilno$é
180° z zastosowanym mechanizmem.
/ \ Wskazanie diody Znaczenie
= - LED stanu

Dioda LED migana | kompatybilne
zielono (ok. 5 s, az
uaktywni sie detekcja
ruchu.)

Dioda LED miga na niekompatybilne.
czerwono przez 5 s
‘ Dioda LED miga na | kompatybilne, ale

‘ pomaranczowo przez | nieskonfigurowane ze
|

X 3

7"

|

5s sobg. W celu ponow-
nego skonfigurowania
nalezy przywrocic
v nasadke do ustawien
fabrycznych.

v

B Wykonanie zabezpieczenia przed demontazem
przy uzyciu sruby (5).

B Po konfiguracji radiowej (patrz instrukcja
konfiguracji) oraz uruchomieniu zatrzasng¢
pokrywke ozdobna (4) na nasadce (3).

\<72,2 m 47/§

Rysunek 4: Miejsce montazu czujnikéw ruchu

AL :, ,,,,,,,, L Obszar detekcji przy:
| \ | [ [ ruchu w linii prostej ruchu w poprzek
[ I I I
PRI AN\ NN AR
! : :
175t g 9 -
N\ : LR :
j 11 - Wt
= [m] i i ‘ . i -
0\ 2 4 6 8 12

Rysunek 6: Obszar detekcji czujnika ruchu przy montazu na wysokosci 1,1 m

Obszar detekgji przy:

[ ruchu w linii prostej ruchu w poprzek
22 - - -
1,75-|-—=-—-—~- iw ffffffffffffffff
[m] ﬂ 7 - 7 7
0 2 4 6 8 10

Rysunek 8: Ustawienie kata detekcji
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Uruchomienie

Zestawienie elementéw obstugowych i regula-
cyjnych

(14) (13)

Rysunek 5: Zestawienie elementéw obstugowych
i regulacyjnych czesci dolnej nasadki

(9) Potencjometr czutosci
(10) Przycisk fct

(11) Regulator kata detekcji
(12) Dioda LED stanu/fct
(13) Przycisk/dioda LED cfg

(14) Potencjometr natezenia oswietlenia zadzia-
tania

Ustawianie obszaru detekcji

Kat detekcji po stronie prawej i lewej mozna ogra-
niczy¢ za pomoca regulatora (rys. 5, 10) w za-
kresie 45° ... 90°. Tym samym kat detekcji moze
wynosi¢ od 90° do 180° (rys. 8).

B Dostosowac kat detekcji po obu stronach za
pomocg regulatora.

Ustawienie charakterystyki detekcji

W celu przetestowania charakterystyki detekcji
nalezy uzy¢ trybu testowego. W trybie testowym
czujnik ruchu dziata niezaleznie od jasnosci. Kazda
detekcja powoduje wigczenie oswietlenia i diody
LED stanu na 3 sekundy. Nastepnie detekcja ruchu
zostaje wylgczona na 2 sekundy.

Czujnik ruchu jest podtgczony i gotowy do pracy.

B Ustawic tryb testowy. W tym celu ustawi¢ poten-
cjometr do ustawienia natezenia oswietlenia
zadziatania (rys. 5, 13) w pozycji T.

B Opusci¢ obszar detekcji i obserwowac zatgcza-
nie.

Jezeli nasadka czujnika ruchu zatacza sig¢ na-
wet wéwczas, gdy w polu detekcji nie ma ruchu,
oznacza to, ze istniejg zrodta zaktécen (patrz
Wybér miejsca montazu) lub ze ustawiona jest
zbyt wysoka czutosé.

® W razie potrzeby zmniejszy¢ czutos¢ i wyelimi-
nowac zrodta zaktdcen poprzez zmniejszenie
kata detekgji lub usung¢ zrodta zaktécen.

B Sprawdzi¢ obszar detekgc;ji, przechodzac przez
niego, i w razie potrzeby dopasowac.

[i] Jezeli obszar detekgii jest zbyt maty, mozna go
zwigkszy¢ za pomocg rozszerzen nasadki czuj-
nika ruchu lub drogg radiowg poprzez konfigu-
racje master-slave.

» Patrz instrukcja konfiguraciji.

Ustawianie natezenia oswietlenia zadziatania

Natezenie oswietlenia zadziatania to warto$¢
natezenia oswietlenia zapisana w czujniku ruchu.
W przypadku gdy natezenie oswietlenia jest nizsze
od tej wartosci i wykryty zostanie ruch, czujnik
ruchu zatgcza podtgczone obcigzenie. Natezenie
os$wietlenia zadziatania mozna regulowaé w zakre-
sie od ok. 5 (C) poprzez 150 lukséw (ustawienie
fabryczne) az do trybu pracy dziennej (¥).

Symbol ¥ oznacza tutaj zalgczanie niezaleznie od
jasnosci. W zakresie posrednim mozna bezstopnio-
wo regulowa¢ natezenie o$wietlenia zadziatania.

[i] Do sterowania o$wietleniem na klatkach scho-
dowych wg DIN EN 12464-1, 2003-3 wybra¢
ustawienie potencjometru na 150 lukséw.

B Obréci¢ potencjometr od ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (rys. 5, 14) na odpo-
wiednig pozycje.

[i Aby zapamietaé aktualne natezenie oswietlenia
otoczenia jako natezenia oswietlenia zadziata-
nia, uzy¢ funkcji programowania (patrz Ustawia-
nie natezenia oswietlenia zadziatania za pomo-
cg funkcji uczenia).

Ustawianie czutosci

Fabrycznie ustawiona jest maksymalna czuto$¢

detekcji. W przypadku czgstego wystgpowania

btednych detekcji czuto$¢ mozna zmniejszy¢.

B Obréci¢ potencjometr od ustawiania czutosci
(rys. 5, 9) na odpowiednig pozycje.

Dane techniczne

Przytacze Zaktadanie na odpowiednie
mechanizmy (patrz akcesoria)
Zasilanie przez mechanizm

Natezenia o$wietlenia

zadziatania ok. 5 ... 1000 luksow (=)
Czutosc ok. 10 ... 100%
Kat detekgiji ok. 90 ... 180°
Obszar detekgji (1,1 m) ok.12x 16 m
Obszar detekcji (2,2 m) ok.8x12m
Czestotliwos¢ przenoszenia 868-870 MHz
Moc nadajnika 25mwW

KNX Radio RF1.M
maks. 20 nadajnikow/

Protokdt radiowy
Potaczenia quicklink

odbiornikow
Kategoria odbiornika 2
Wspoétczynnik wypetnienia impulsu nadajnika  0,1%

IP20
0 ... 65% (bez kondensacji)

Stopien ochrony
Wilgotnosé pracy

Temperatura pracy
-5 ... +45°C

Temperatura przechowywania/
transportu

Pozycja montazowa

-20 ... +60°C
zlgcze wtykowe na gorze

Wyposazenie dodatkowe

Przekaznikowy sterownik zataczajgcy 8512 12 xx
Uniwersalny mechanizm zatgczajacy

1-krotny 8512 11 xx
Sciemniacz uniwersalny przyciskowy

1-krotny 8542 11 xx
Sciemniacz uniwersalny przyciskowy

komfort 1-krotny 8542 12 xx
Mechanizm sieciowy do nakfadki

radiowej KNX 8502 01 xx

Rekojmia sprzedawcy

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadza-
nia do produktu zmian natury technicznej i formal-
nej wynikajgcych z postepu technicznego.

Na nasze urzgdzenia udzielamy gwarancji zgodnie
z Ogdélnymi Warunkami Sprzedazy obowigzujacymi
w firmie Hager Polo zp z o.0.

W razie reklamacji urzadzenie nalezy zwréci¢ do
punktu sprzedazy.
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